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Introduction 1

INTRODUCTION

Le travail présenté dans ce mémoire est une contribution a I’étude du mouvement des
filaments et des anneaux tourbillons de faible épaisseur. Dans cette introduction, aprés avoir
rappelé quelques notions sur le champ de vorticité et son utilisation, nous introduisons la
notion de filaments et d’anneaux tourbillons, puis leur réalisation expérimentale et dans des
phénomeénes naturels. Nous précisons alors I’intérét de leur étude et faisons un tour d’horizon
des résultats de la littérature a leur sujet tout en nous proposant d’en apporter des
supplémentaires. Nous serons alors prét a présenter le travail qui a été réalisé dans cette thése,
que I’on décrira chapitre par chapitre.

On s’intéresse aux écoulements rotationnels laminaires incompressibles a grand
nombre de Reynolds pour lesquels les équations du champ de vitesse sont :

Y A grad S=mgrad EAvA® )
ot P
divi=0 2)
ou V est la vitesse, ¢ le temps, p la pression et p la masse volumique.
Ces écoulements sont décrits a 1’aide du champ de vorticité :
@ =rot(¥V)
Généralement, le pourcentage de I’écoulement occupé par la vorticité est faible : on dit que la

vorticité est concentrée dans 1’écoulement. La vorticité vérifie 1’équation du tourbillon :

—0"0_’—0:+Vgrad6)=c5gradi"+vA03 €)]
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Si I’on connait le champ de vorticité, on peut en déduire le champ de vitesse par la relation
suivante :
N 1 & AE-X)
VX)=grad p(X) + o IH—{———F—-—dx 4
X-X

qui décompose le champ de vitesse en une vitesse potentielle :

=
VBack = g7ad ¢(X)
appelée également vitesse de background et une vitesse induite par le champ de vorticité :
o= 2
X —X |
qui est la relation de Biot et Savart. Cette équation est I’inversion des deux relations
linéaires :
divv=0
® =rot(V)
Elle provient donc uniquement de la cinématique. L’ensemble des relations (3), (4) etde
I’équation du potentiel :
Ap=0, (%)

muni des conditions aux limites et des conditions initiales, forme un systéme équivalent a (1)
et (2). Il est intéressant de décrire 1’écoulement a 1I’aide du champ de vorticité. Si le champ de
vorticité concentré et I’écoulement potentiel sont connus, alors a 1’aide de la relation (4), on
connait le champ de vitesse en tout point de ’écoulement. Si ’on connait 1’écoulement
potentiel, les équations d’évolution (3), (4) sont a intégrer sur le domaine de vorticité qui est
petit par rapport au domaine occupé par tout I’écoulement. Comme on est a trés grand nombre
de Reynolds, la viscosité est petite et 1’équation (5) se comporte au premiére ordre comme
I’équation :

o6 _ % = -

E+vgradm=mgmdv 6)
Le champ de vorticité subit donc les mémes déformations que le domaine fluide : on dit que
la vorticité est gelée dans le fluide. A ce phénomene se rajoute une diffusion lente du champ
de vorticité qui est due au terme visqueux vA @ dans I’équation (3). Le terme @ grad Vv qui
n’existe que pour les écoulements tridimensionnels est le terme d 'étirement de la vorticité ou

terme de stretching.
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Lorsque I’on s’intéresse a un écoulement, deux études apparaissent. La premiere
(Figure 1) est la détermination du champ de vitesse induit par un champ de vorticité connu au
temps ¢ ou initialement. La seconde est la détermination de I’évolution d’un champ de
vorticité donné initialement. Cette seconde étude nécessite de faire la premiére étude a tout

temps de I’évolution que I’on détermine (Figure 2).

& (X,1)

Figure 1 : Recherche de la vitesse induite V(X,z) par o(X,?)

& (%,t=0)
v (%,t=0)? v (%,1)?

Figure 2 : Recherche de 1’évolution de la vorticité ®(X,¢) etde V(X,?)

Une fornade est un exemple bien connu de répartition de vorticité. C’est un
écoulement axisymétrique qui est en rotation autour d’un axe (Figure 3 a). La seule
composante non nulle de la vorticité est celle paralléle a ’axe de la tornade et la seule

composante non nulle de la vitesse est celle qui est orthoradiale.

a) Lignes de courant b) Lignes de vorticité

Figure 3 : Schéma d’une tornade
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a b c

Figure 4 : Photographies de tornades

On peut également représenter les lignes de vorticité qui sont les lignes tangentes au champ
de vorticité et qui sont ici des droites (Figure 3 b). L’intensité de la tornade est mesurée a
I’aide de la circulation I" qui est la circulation de la vitesse sur une ligne encerclant la tornade
et qui correspond également au flux de la vorticité a travers une surface perpendiculaire a la
tornade. Par conservation du flux de vorticité ( div @ = 0), cette circulation est la méme tout
le long de la tornade. Par application du théoréme de Kelvin (fluides non visqueux), elle ne
dépend pas non plus du temps. Si # est la distance 4 I’axe de la tornade et & son épaisseur, il
existe une solution exacte aux équations d’Euler d’un fluide parfait qui est le tourbillon de

Rankine (Figure 5) :

@ (r)
A (),

@
s
2

o =r S r

Figure 5 : Vorticité d’un tourbillon de Rankine et vitesse induite

La vitesse induite par la zone de vorticité uniforme est déterminée en égalant le flux de la
vorticité avec la circulation de la vitesse, mais peut aussi étre obtenu a 1’aide de la loi de Biot
et Savart bidimensionne] :

V(i)=g-r_;d¢(x) 4 i”éﬁdx @
X—X
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11 existe une solution exacte aux équations de Navier-Stokes d’un fluide visqueux qui est le
tourbillon de Burgers (Figure 6) :

w (r,t) v(r,t)
A A

.

5(0) r 5(0) “r

Figure 6 : Vorticité d’un tourbillon de Burgers et vitesse induite

La vorticité peut étre concentré autour d’une courbe, dite fibre centrale, qui n’est pas
forcément droite comme pour une tornade. On a alors un filament tourbillon et, si la courbe

est fermée, on a un anneau tourbillon (Figure 7) :

fibre centrale
X(s,t)

fibre centrale
X(s,1)

Figure 7 : Filament et anneau tourbillon

Cette courbe est décrite paramétriquement a ’aide d’une fonction X = i(s,t) , qui donne un
point de la courbe en fonction d’un paramétre s et du temps ¢. Remarquons qu’un filament
tourbillon ne peut pas s’arréter brutalement au milieu du fluide a cause de la conservation de
la circulation : soit il est fermé, soit il s’arréte sur une paroi solide. L’épaisseur § sera prise
petite ce qui permet d’avoir une approche analytique et ce qui est justifié par le fait que la
vorticité est généralement concentrée dans les écoulements. Pour une viscosité faible, si la
vorticité est concentrée autour d’une fibre centrale, elle le reste tant que le temps n’est pas
trop grand. Cependant, cette fibre centrale ne reste pas sur place ; elle se déplace. Notre but
est alors de déterminer le mouvement du filament tourbillon, c’est a dire le déplacement de
sa fibre centrale, ainsi que la stabilité de ce mouvement. Comme la vorticité est quasiment

gelée dans le fluide, un point de la fibre centrale se déplace avec la vitesse du fluide. On peut
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décomposer cette vitesse en différentes contributions : 1’écoulement potentiel, la vitesse
induite par le filament tourbillon, la vitesse induite par les autres filaments tourbillons (on
parle alors d’interaction des filaments).

Un anneau tourbillon peut étre créé par différents procédés’. On met de la fumée dans
une boite percée d'un trou sur une face et possédant uné membrane sur la face opposée. On
expulse alors la fumée en un jet de courte durée en percutant la membrane. Le jet s'enroule en
un anneau de fumée par frottements visqueux sur la paroi du trou. L’anneau se déplace alors
sous I’effet de son induction propre. C'est comme cela que les fumeurs arrivent de créer des

anneaux de fumée par expulsion de la fumée qui est dans leur bouche. Le méme procédé peut

T
fumée ’
L

Figure 8 Création d’un anneau a I’aide d’une boite de Tait (vue en coupe)

&tre utilisé pour les liquides.

percution

Il est & noter que s’il n’y a pas de force de volume rotationnelle, la vorticité ne peut étre créée
que dans un fluide visqueux a une paroi solide ou une interface de deux liquides.
Un anneau tourbillon peut aussi étre créé par explosion d’une bulle. Par exemple, le

PH3 d’une bulle réagit avec l'air pour former du P205 qui est expulsé dans I'air et forme un

!
Q0

anneau (Figure 9).

fumées

\\ 4/ de P205

air

eau +

O

bulle de PH3

Figure 9 Création d’un anneau par explosion d’une bulle (vue en coupe)
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Le déplacement d'un disque dans un liquide permet aussi de créer un anneau (Figure

10).

disque

<

déplacement
du

disque

Ll

Figure 10 Création d’un anneau par déplacement d’un disque

C’est le méme phénomene que 1’on constate si on déplace une cuillére dans un bol de lait puis
qu’on la retire rapidement verticalement. Il faut que la moitié de la partie incurvée de la
cuillére soit sous la surface libre du lait. A la surface, on voit deux tourbillons qui se déplacent
en translation tout en restant a la méme distance 1’un de ’autre.

Si on laisse tomber une goutte colorée de liquide, elle s'enroule en un anneau coloré
lorsqu'elle arrive dans I'eau (Figure 11). Cette expérience peut étre facilement réalisée a I’aide
d’une cartouche d’encre et d’un lavabo rempli d’eau. On crée alors facilement un anneau en
décrochant une goutte trés prés de la surface.

Dans bon nombre de phénoménes naturels, le champ de vorticité est confiné :
dépressions atmosphériques, tornades, tourbillons de vidange, tache rouge de Jupiter,... Le
confinement de la vorticité semble plutdt étre la régle que 1’exception. Des anneaux
tourbillons sont créés de fagon naturelle dans certaines situations : éjection d’anneaux au-
dessus d’un volcan, lors de certaines protubérances solaires, au fut d’un canon®® lors d’un tir,
dans le champignon d’une bombe atomique, dans le ceeur d’un humain et on a méme vu des

dauphins créer des bulles tourbillons toriques et s’amuser avec®*.
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Figure 11 Création d’un anneau par chute d’une goutte

IS

Figure 12 : Bulle torique faite par un dauphin

On rencontre également des filaments tourbillons dans I'Hélium superfluide*, dans des
supraconducteurs’ et dans les plasmas’. Les instabilités de Kelvin-Helmholtz d’une nappe
tourbillon donnent naissance 2 des tilaments tourbillons et ces instabilités pour un jet de liquide

aboutissent a la formation d’une rangée d’anneaux tourbillons®.
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Les tourbillons d’apex dans le sillage d’un avion sont des exemples de filaments

tourbillon.

Figure 13 : Tourbillons d’apex derriére un avion

C’est leur persistance dans le temps qui limite la tréquence d’atterrissage des avions dans un
aéroport : si un avion suit de trop prés un autre, il peut étre déstabilisé par ces tourbillons et
c’est ce qui a déja abouti & des catastrophes aériennes. La stabilité (Annexe 18) et la
déstructuration des filaments tourbillons (par exemple par éclatement tourbillonnaire” : Figure

14 et Annexe 18) ont été beaucoup étudiées.

\ﬂ \"'-'a._

EXPLRIMENT (A TUSE #80E Cand LLIBOYICH

ISOSURFACE OF CONSTANT TOTAL PRESSURE
IN DELTA-WING BUBBLE BREAKDOWN

Figure 14 Eclatement tourbillonnaire de type bulle.

5 ; 5 s 7
Comparaison entre expérience et numérique (Visbal®’)
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Bon nombre de questions restent cependant ouvertes sur ces éclatements tourbillonnaires et
pourraient apporter des améliorations & certains procédés industriels.

Les anneaux tourbillons sont un moyen de déplacer rapidement une certaine quantité
de gaz. Cette utilisation avait été imaginée dans le passé pour rejeter trés haut dans
I’atmosphere les fumées qui s’échappent des cheminées d’usine. Ce procédé est bien sir rejeté
de nos jours puisque I’on sait que les capacités de notre atmosphere terrestre d’absorber les
pollutions humaines sont loin d’étre infinis. Cette faculté de transport a été remise au goiit du
jour par la marine américaine (Naval Air Warefare Centre- Weapon Division- Point Mugu,
CA) qui propose plusieurs utilisations des anneaux tourbillons :

B extinction de feux difficiles d’accés par envoi d’anneaux tourbillons de dioxyde de

carbone

® utilisation d’un canon a anneaux tourbillons pour transporter des gouttes de produit

meédical en tirant dans la bouche d’un patient

B réalisation d’armes non mortelles sous forme de pistolet a anneaux tourbillons

chimiques pour mettre hors de nuire I’ennemi

B Jls envisagent méme que la police puisse utiliser un pistolet a anneaux tourbillons

lors de chasse poursuite avec un véhicule (Figure 14): les gaz contenus dans
I’anneau diminueraient fortement les capacités du moteur du véhicule poursuivi en

perturbant I’air frais qu’utilise la combustion de celui-ci.

Figure 14 Etouffement du moteur par projection de dioxyde de carbone

dans I’air frais qu’utilise le moteur
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L’étude des filaments et des anneaux tourbillons est au coeur de la mécanique des
fluides. Des simulations numériques directes® (Figure 15) de la turbulence mettent en
évidence I’existence de bon nombre de filaments tourbillons. Ainsi, la résolution de la
turbulence (difficile entreprise qui n’a encore pas été atteinte par les scientifiques) nécessite
de prendre en compte ces objets***¢%. Cette perspective justifie le regain d’intérét récent sur
I’étude des filaments tourbillons, car méme si les premiéres études remontent 3 Helmholtz',

notre connaissance de ceux-ci est encore imparfaite.

Figure 15: Lignes de vorticité d’une turbulence homogene par DNS
(She et al. 1991)

Parmi les différentes méthodes numériques de la mécanique des fluides, ils en existent
qui utilisent des filaments tourbillons et qui s’appellent ‘les méthodes des éléments
tourbillons™'***. Le champ de vorticité est alors discrétisé (Figure 16) en un grand nombre de
filaments tourbillons de faible épaisseur et le mouvement de la zone de vorticité est déterminé
en faisant évoluer chacun des filaments dans son champ propre, dans celui induit par les

autres filaments et dans 1’écoulement potentiel.

Figure 16: Méthode des éléments tourbillons



12 Introduction

Le point tourbillon n’existe pas en trois dimensions : la vorticité ne peut étre infiniment
concentrée que sur des courbes : filets tourbillons, ou sur des surfaces : nappes tourbillons®.
La mise au point de ces méthodes se sert de notre connaissance du mouvement des filaments
tourbillons et donc 1’amélioration de notre savoir sur ceux-ci a des retombées sur 1’avancée de
ces méthodes numériques. Afin d’illustrer ces méthodes, un exemple d’utilisation est donné
sur la figure 17, ou est simulée 1’évolution d’une zone de vitesse axiale sur un filament
tourbillon d’intensité I" et de rayon R en fonction du temps z. Sur la figure, on a représenté les
lignes de vorticité. Ces lignes sont assimilées a de petits filaments tourbillons et on détermine

I’évolution de I’ensemble en déterminant 1’évolution de toutes ces lignes de vorticité.

rt/R?2=0 28 56

Figure 17 : Simulation numérique d’un éclatement tourbillonnaire par élément de

vorticité?®. Les lignes de vorticité sont représentées a différents temps.

Des résolutions numériques de la turbulence en deux dimensions sont effectuées en
déplagant bon nombre de molécules élémentaires qui sont des tourbillons®. La diffusion
visqueuse est obtenue en rajoutant une perturbation aléatoire dans le déplacement de ces
tourbillons. Ces résolutions n’ont pas d’équivalent en trois dimensions, ou différentes
difficultés de taille apparaissent. D’abord, il existe un phénomene d’étirement dans 1’équation
de la vorticité qui n’existait pas dans les problémes plans, puis, il n’y a pas de solution
élémentaire au probléme d’une distribution de Dirac ponctuelle donc pas de particule de
vorticité de ’espace**. La répartition de vorticité la plus simple est le filet tourbillon (vorticité
infiniment concentrée sur une courbe, dite aussi courbe tourbillon), mais en tout point de

courbure non nulle, la vitesse de cette courbe est infinie (il y a une singularité logarithmique)
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ce qui nécessite que cette vorticité n’est pas infiniment concentrée, c’est a dire que cette zone
de vorticité a obligatoirement une petite épaisseur.
La vitesse V d’un anneau tourbillon circulaire, d’intensité I', de rayon R, et

d’épaisseur de corps &, a d’abord été donnée sans preuve par Kelvin®':

LU N e
V—MR(InE 4) ou £=6/R ®)

1011920252639 " Tous ont utilisé des

puis a été prouvée et généralisée par différents auteurs
coordonnées cylindriques, la fonction de courant de Stokes ¥ et ont trouvé le développement
de ¥ selon ¢ en utilisant sa dépendance vis-a-vis du champ de vorticité a 1’aide de la relation
de Biot et Savart sur la fonction de courant V. Ils considérent un écoulement stationnaire dans
un référentiel se déplacant en translation a la vitesse V(&), que I’on recherche. -~
Des équation d’évolution de la fibre centrale € d’un filament tourbillon non circulaire
et de faible épaisseur (Figure 7) ont été données par Thomson*, Levy et Forsdyke®, Hama',
Leonard®. Ce sont différentes méthodes ad hoc appelées ‘méthodes de coupure (cut-off en
anglais)’ qui sont des méthodes de type €léments tourbillons. Dans toutes ces méthodes, la
singularité dans 1’intégrale de Biot et Savart d’un filet tourbillon est évitée en modifiant son

expression a I’aide d’un petit parametre /., appelé la longueur de coupure. Par exemple,

Hama'” pose :

):((s,t) < (s ,1) A(X(s,8) = X(s ,t))ds,

= " — . 3 ®
[o.s)\[s-1c.s+1c| lX(SJ) - X(s ;1)

oll T est le vecteur tangent a la fibre centrale ¢ de longueur S(¢) décrite par X(s,?); X(s,?)
est la vitesse du point X(s,) de @et I, est la longueur de coupure. La longueur /, est prise
égale a I’épaisseur & du tourbillon (/, = §). Le fait que le tourbillon est de faible épaisseur
est donc utilisé et la structure interne de I’anneau est complétement prise en compte dans cette
longueur de coupure /.. Arms et Hama' ont simplifié cette expression en ne retenant
simplement que 1’ordre principal logarithmique qui donne une contribution au mouvement de
’anneau tourbillon lorsque /. est infiniment petit. On obtient ce que ces auteurs ont appelés

I’équation de ‘I’approximation de I'induction locale’:

):i(s,z) = —%(lna)K(s,t)l—)(s,t) (10)
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o1 K est la courbure locale de ¢, b la binormale sur € et ¢ est I’épaisseur § du filament que
I’on a réduit par rapport a un rayon de courbure caractéristique.

L’équation d’évolution de la fibre centrale d’un anneau tourbillon non circulaire et de
faible épaisseur (Figure 7) a également été dérivée des équations d’Euler ou de Navier-Stokes
en utilisant un développement asymptotique raccordé avec 1’épaisseur de ’anneau comme

261323,2437:4550 Toutes ces études se complétent les unes et

petit parametre par différents auteurs
les autres et ’article de Callegari et Ting® nous semble étre le plus complet et le plus précis.
Ces études résolvent la singularité logarithmique en considérant que I’on a une couche limite
sur la fibre centrale de I’anneau. En effet, comme 1’épaisseur de 1’anneau est faible, c’est un
petit parameétre et il apparait un probléme intérieur pour une distance de 1’anneau tourbillon de
I’ordre de 1’épaisseur de ’anneau et un probléme extérieur pour une distance de ’ordre du
rayon de courbure de I’anneau. En se servant de la petite épaisseur de 1’anneau, les équations
de Navier Stokes se simplifient dans la couche limite. On obtient des équations du méme type
que les équations de couche limite de Prandlt qui ici donnent I’équation d’évolution pour la
fibre centrale de I’anneau. La petite épaisseur du filament qui est un géne pour une résolution

numérique des équations de Navier Stokes puisqu’elle provoque des matrices mal

conditionnées, est un atout qui est mis & profit pour obtenir cette équation. L’équation

suivante d’évolution de la fibre centrale® X(s,#) est alors obtenue :

X(s,0)= Q" (s,0) + %7;’)[— Iné+I(S(1)) -1+ C, (1) + Cy, (D ]B(s,2) (11a)
avec Q' (s,1) = A(s,) - [Als,1) o F(s,1)] F(s0) (11b)
s+s,0)AX(s+5,1) - X(s,1)

+7 - = ; = 3

A(s,t) = L J-a(s+s’,t) lx(f+s 1) = X(s,1) ds'  (llc)
e _K(s,t)_b(s,0)
2 |AGs,s',t)
s+s'

Assh)= [o(s® s’ (11d)

S

ol b est le vecteur binormal de la fibre centrale é, o(s,t) = |5( S] et K est la courbure.



Introduction 15

Dans cette expression, C,(¢) et C,(¢) sont des fonctions connues pourvu que le
champ de vitesse initial soit donné. Ce sont des paramétres internes, qui montrent le couplage
entre le mouvement de la fibre centrale et ’évolution de la structure interne de 1’anneau.

Comme la structure de 1’anneau apparait uniquement dans le groupement :

[-me-1+ G, +C, )], (11e)
par une mesure de la vitesse d’évolution de la fibre centrale du filament, on ne peut pas
déterminer son épaisseur si ’on ne connait pas les valeurs de C,(¢) et C,(¢) pour ce

filament. La vitesse X(s,7) en un point du filament se décompose en une contribution globale

(ou non locale) Q*(s,?) et une contribution locale proportionnelle a la courbure X et dirigée

selon la binormal b(s,?) en ce point. La contribution globale fait intervenir la forme de la

fibre centrale alors que la contribution locale fait intervenir la structure interne du filament.
Une nouvelle dérivation de cette équation, en utilisant le développement intérieur de

I’intégrale de Biot et Savart, a été réalisée par Klein et Knio® et a été initialement accomplie

%31 au début du siécle, mais uniquement jusqu'a I’ordre

d’une fagon similaire par Levi-Civita
principal logarithmique. Ces articles en italien ont été oubliés pendant une longue période et
ont été redécouverts par Germano'® en 1983.

On préfere ces études asymptotiques aux méthodes de coupure. En effet, pour prendre
en compte la structure interne de 1’anneau, ces méthodes font intervenir la longueur de
coupure qui est un parametre arbitraire et ces méthodes ne découlent pas des équations de
Navier Stokes.

Malgré la littérature abondante au sujet de I'étude du mouvement des anneaux
tourbillons, il a été possible d’apporter des éléments supplémentaires a la détermination de
’équation d’évolution de leur fibre centrale qui vont étre maintenant annoncés. Ce mémoire
redonne également toute la démarche d’obtention de cette équation.

Dans le premier chapitre, nous introduisons une définition des filaments et des
anneaux tourbillons de faible épaisseur ainsi que les coordonnées, les équations, les échelles et
les régions asymptotiques associées. Nous étudions le filet tourbillon droit puis courbe comme
introduction au probléme de couche limite tridimensionnelle. On constate qu’il faut savoir
calculer le développement de I’intégrale singuliére de Biot et Savart, ce qui est I’objet de notre
deuxiéme chapitre. On a essayé de décrire assez succinctement la méthode de résolution de

cette couche limite tridimensionnelle, en insistant plus sur la démarche, les étapes clefs de son
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déroulement et les résultats, que sur les équations et le grand nombre de calculs qui sont sous-
jacents. Ceci nous permet de donner une description des différents types de structures de
filament en allant de la plus générale 2 la plus simple, grace & quoi on peut bien préciser les
hypothéses qui sont faites suivant les études. Une attention particuliére a été apportée aux
longueurs caractéristiques d’adimensionnalisation qui ont été choisies afin de faire le lien
entre cette étude et d’autres études de la littérature. Le lien immédiat entre ces €tudes peut étre
masqué par des notations différentes et surtout par des choix différents des longueurs
caractéristiques et des formes de développement asymptotiques associés. On étudie un anneau
tourbillon avec une vitesse axiale, que I’on pourrait appeler un jet tourbillon courbe fermé.
Celui-ci est essentiellement caractérisé par quatre parameétres, qui sont : sa circulation, son
épaisseur, son débit axial et sa viscosité, ou en variables adimensionnelles : son épaisseur
réduite, son débit axial réduit (nombre de Swirl) et son nombre de Reynolds. On précise les
différences et les liens entre cette étude et 1’étude d’un doublet, d’une source ou d’un jet
concentrés sur une courbe (répartitions linéiques).

Dans le deuxiéme chapitre, nous nous intéressons aux champs de vorticité et de vitesse
d’un anneau tourbillon de faible épaisseur. Notre but est d’obtenir le développement extérieur
et intérieur du champ de vitesse induit par le champ de vorticité connu d’un anneau tourbillon
de faible épaisseur. Nous effectuons pour cela des développements de I’intégrale de Biot et
Savart. On donne les deux premiers ordres du développement extérieur. L’ordre principal est
bien connu mais pas le premier. Nous donnons également le développement de ces deux
ordres prés de ['anneau, qu’on obtient en utilisant la méthode de développement
asymptotique raccordé des intégrales singuliéres telle qu’elle est exposée dans Frangois'?. Si
la partie singuliére du développement prés de ’anneau de 1’ordre principal de la vitesse est
bien connue, I’ordre un et les ordres supérieurs ne sont pas donnés habituellement.
L’expression la plus compléte de ce développement prés de 1’anneau a été donnée par
Fukumoto et Miyazaki®. Par ailleurs, la plupart des auteurs®” ne dérivent pas ce
développement prés de I’anneau en utilisant la méthode systématique des développements

14,22,23 lvont

asymptotiques raccordés des intégrales singuliéres. Seuls quelques rares auteurs
utilisée. On donne alors le développement intérieur de 1’intégrale de Biot et Savart afin de
généraliser des résultats connus®***'. Nous obtenons ainsi le champ de vitesse au voisinage et

dans ’anneau tourbillon et généralisons certains résultats de la littérature”>**'. Enfin, nous
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montrons que ce champ intérieur de vitesse se raccorde bien avec le champ extérieur de
vitesse.

Dans le troisiéme chapitre, nous dérivons 1’équation d’évolution d’un anneau
tourbillon a I’aide du développement asymptotique raccordé décrit succinctement au chapitre
1. On utilise aussi les résultats des développements de l’intégrale de Biot et Savart obtenus au
chapitre II. Nous reprenons ici toute la démarche de Callegari et Ting® en la complétant avec
divers commentaires, avec des dessins de champ de vitesse et avec des ordres supérieurs dans
le développement. Afin de comprendre I’utilité et la porté de cette équation d’évolution, qui
est le résultat de bien des labeurs de calcul, on présente des simulations numériques de celle-
ci.

Dans le quatriéme chapitre, on justifie diverses méthodes de coupure en comparant
leur développement par rapport a la longueur de coupure avec 1’équation d’évolution d’un
anneau tourbillon obtenue par Callegari et Ting®. Cette justification est valable pour un
anneau visqueux avec une vitesse axiale. Pour faire le développement, on utilise la méthode
de développement asymptotique raccordé des intégrales singuliéres.

Dans le cinquiéme chapitre, les simulations numériques de 1’équation d’évolution
d’un filament tourbillon sont comparées a 1’étude de stabilité linéaire d’un anneau tourbillon
circulaire. L’étude linéaire de Widnall et Sullivan®™ est généralisée au cas d’un anneau
visqueux avec vitesse axiale. Nous donnons des résultats pour les modes stables oscillants
alors que Widnall et Sullivan® ont donné des résultats pour les modes instables. Cette
comparaisons apporte une vérification de notre code numérique d’évolution d’anneaux
tourbillons.

Le sixiéme chapitre donne, pour un filament ouvert, les résultats analogues aux
chapitres II, IILIV,V. Nous y discutons alors du régime des filaments ultra-fins®, des
oscillations d’un filament droit et de I’instabilité de deux tourbillons parall¢les contrarotatifs.

En conclusion, ’ensemble des résultats obtenus est résumé et différentes perspectives

d’études sont envisagées.
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Chapitre I

DESCRIPTION ET METHODE DE
RESOLUTION D'UN FILAMENT
TOURBILLON |

Dans ce chapitre, nous donnons la définition d’un filament tourbillon de faible
épaisseur et présentons différentes notions qui y sont rattachées : fibre centrale, coordonnées
locales, échelles, limites asymptotiques. Nous cherchons & déterminer le déplacement d’un
point tourbillon et d’un filet tourbillon courbe. On montre qu’il est nécessaire qu’un filament
courbe ait une épaisseur pour que sa vitesse soit finie. Il faut tenir compte de cette épaisseur
pour obtenir le mouvement d’un filament tourbillon et donc résoudre un probléme de couche
limite tridimensionnelle autour d’une courbe. On constate alors qu’il faut savoir calculer des
développements dans 1’intégrale singuliére de Biot et Savart, ce qui sera 1’objet de notre
chapitre II. La méthode de résolution de cette couche limite est présentée dans ce chapitre,
mais sera effectuée complétement au chapitre III. A la fin de ce chapitre, on présente

différents types de formes et de structures de filament tourbillon.

I.1. Définition d’un filament de faible épaisseur

qui est concentré dans le voisinage d ‘épaisseur & d’une courbe tridimensjonnelle &, appelée
la fibre centrale ou ligne centrale. L’épaisseur & définit ['épaisseur du filament tourbillon en
ordre de grandeur. Cette courbe ¢ est décrite paramétriquement a 1’aide d’une fonction

X = X(s,£), qui donne un point de la courbe en fonction d’un paramétre s et du temps z. La
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géométrie du voisinage ol la vorticité est concentrée est un ‘tore non circulaire’ Ty si la fibre
centrale est fermée ou un cylindre non rectiligne si la fibre centrale est ouverte. La circulation
I" de 1a vitesse du fluide autour d’une section du tore est [ intensité du tourbillon.

Le filament tourbillon est & vorticité d’extension finie si le support des fonctions qui la
définissent est & support compact. Il est & vorticité décroissante exponentiellement si les
fonctions qui la définissent sont & décroissance rapide. Pour un fluide non visqueux, un
filament initialement & vorticité d’extension finie reste a vorticité d’extension finie, mais on
peut cependant travailler aussi avec des filaments a vorticité décroissant exponentiellement.
Pour un fluide visqueux, méme si initialement le filament est & vorticité d’extension finie, il
devient instantanément & vorticité décroissante exponentiellement.

La figure 1.1 représente un filament a vorticité d extension finie dans un voisinage T

d’une courbe ¢.

Figure 1.1 : Description d’un morceau de filament tourbillon et du voisinage de sa ligne

centrale

-

o —-
X el X,€,

Figure 1.2 : La courbe centrale et les coordonnées locales d’un anneau tourbillon.
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1.2. Repérage de la fibre centrale et coordonnées locales
Si la fibre centrale du filament est fermée, on parle d'un anneau tourbillon de

longueur S, sinon il s’agit d’un filament tourbillon infini.

1.2.1, Repérage de la fibre centrale

La fibre centrale est repérée a I’aide d’une représentation paramétrique : X = X(s,7),
qui donne un point de la courbe en fonction d’un paramétre s et du temps ¢ (Figure 1.2). En
chaque point de cette courbe, nmous définissons le repére de Frenet ('r',ii,B) avec

respectivement les vecteurs tangent, normal et binormal. Les formules de Frénet sont :

o(s,t) = |X,|
X, =0t T, = ki (1.1)
fi; = o(7b - K7) b, = —oTi

ou I [ est la norme usuelle de R> , T la torsion locale de é"et K la courbure locale de €. Ici,

comme dans toute la suite, la différentiation &f /&x d’une fonction f par rappbrt a sa

NN [ ]
variable x est notée f,. Nous utilisons également la notation f au hieu de f, si 7 est le
temps. On a ¢ e[0,2n[ et nous choisissons s e[— ﬂ,+7r[ pour un anneau tourbillon et

se ]— oo,+oo[ pour un filament infini. Si o = 0, le paramétre s est appelé une longueur d’arc

et est noté a au lieu de s.

{.2.2. Coordonnées locales

Nous introduisons un systéme de coordonnées locales valable uniquement au
voisinage de la fibre centrale du filament. C’est celui utilisé par Callegari et Ting® en 1978. Si
un point M voisin de la courbe (figure 1.2) est projeté orthogonalement en P(s) sur ¢, alors

_) - -
PM est dans le plan (ii,b) formé par la normale et la binormale. Ainsi nous utilisons les

coordonnées polaires (r, @) dans ce plan et les vecteurs polaires unitaires ('r',é) :

F=F(p,s,t)= ii(s,t)cosg +b(s,t)sing 12
8 =6(g,s,t) = —ii(s, 1) sin@ + b(s,t) cosp |
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De cette fagon, nous définissons les coordonnées M(r,@,s) et la base curviligne (i",é,?) .La

transformation entre les coordonnées M(xy,x,,x3) et les coordonnées M(7,p,s) satisfait :

._) —
%= OM = X(s,7) + 77(0,5,1) (13)
avec
X= xlél + xZ_éz + X3_é3 .

ol (&;,€,,€3) estune base Cartésienne.

1.2.3. Métrique associée aux coordonnées locales

On cherche le tenseur meétrique g; associé a nos coordonnées. Pour cela, on

différentie la formule (1.3) :
d% = d(X(s,8) + ¥ (@,5,1))
=dX(s,t) + ¥dr + rdF
=X ds+¥dr
+r(iiz cos(@) +bg sin(p))ds
+r(-iisin(p) +b cos(p))dp
= otds +Tdr
+r(a(Tb - K%) cos(@) — oTi sin())ds
+r(—iisin(p) + bcos(p))do
que 1’on réécrit :
dx = Tdr + 0r(de + Tods) + (o — orK cos(@))ds

Nous posons

lhg, = a[l -rK cos(gvm

et alors dx = drEk; + dok, + dsE4
avec :

E =F

E,=r8

E3 = ro:'[é + h31'

Il vient les produits scalaires suivants :
El L4 Ez =0
El .E3 =0
EZ ‘E3 =roT =0
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Les coordonnées (7,¢,s) ne sont donc pas orthogonales. Nous obtenons des coordonnées
orthogonales (r,®,s) en définissant ® par:
O =9p-0¢(s,?)
avec d®g = —oT(s,t)ds.
Nous avons alors :

dx=F dr+8 rd® +7hyds

E =F
£, =0
E; =T
Soit :
o gij-=]§ioﬁj,
le tenseur métrique. Alqrs:
gi=0 (@+))
g1=gn1=1
82=822 = r
g3=gu=H

Les coordonnées orthonormées (A;) natureliement associées aux (4;) = (r,0,s) sont définies

par:
dA; = \Jg;d%;.
D’ou:
dAy=dr
dA, =rd®
dA3 = hads

Les vecteurs de base de la base naturelle (A;) sont (7,6,7). Tant que O<r< VYK,
Iexpression 1—Krcos(p) ne peut pas s’annuler. Si r>1/K la transformation des
coordonnées n’est plus bijective. Nous emploierons donc ces coordonnées curvilignes dans la

suite seulement pour des points prés de la fibre centrale.
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Avec ces coordonnées orthogonales et un formulaire, nous obtenons facilement
I’expression des opérateurs. Par exemple le gradient de pression s’écrit :

op1dp 15p

or’r 90’ hy 5s) S (£.6,7).

grad(p) = (
Le passage par les coordonnées orthogonales n’est qu’une étape qui nous permet d’utiliser les
formulaires qui généralement sont donnés en coordonnées orthogonales. Il est alors facile de
revenir aux coordonnées (r,@,s) a ’aide du changement de variable pour passer de @4 ¢.

7
La seule dérivée partielle qui change est —‘ :
Isle fixe

7 o 7
2 L erZ
ISlofixe PSlofie 99

Comme le probléme va dépendre d’un petit paramétre £, alors @y = @(s,t,£) dépend de ¢
et on voit qu’il vaut mieux travailler avec les variables (r,p,s) pour lesquelles

cos(n@) (nentier) est inchangé, plutdt qu’avec les variables (r,®,s) pour lesquelles

cos(np) (n entier) devient cogn(® +©¢(s,2,£))] qui doit étre développé selon . 1l vient
alors, par exemple :

_érldp 1 dp_ _.9p 6.3
gTad(p) = (ar = a¢,h3 s O'Ta¢)) sur (r,e,T) .

Dans ce manuscrit, nous utiliserons l'angle ¢ des coordonnées
naturelles non orthogonales, qui est plus adéquat que l'angle ©® des

coordonnées non orthogonales associées qu’ont utilisés Callegari et Ting’.

1.3. Les champs et les grandeurs associées

Les champs sont décomposés sur les vecteurs de base. Ainsi, la vorticité s’écrit :

B(%,2) = @) (X, 1)F + @y (%,1)0 + 03 (%,£)T (1.4)

La vitesse du fluide ¥(%,?) est la vitesse de la fibre X ajoutée 2 une vitesse relative V :

V(&,1) = }:((s,t) +V(&,2) (1.5)
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Cette vitesse relative en projection devient :

V=uf+0+wl (1.6)
oit ’on appelle :

ur : la vitesse radiale

0 : la vitesse orthoradiale (ou circonférentielle)

wt : la vitesse axiale.

2z
La circulation I' est définie par: I'= fvrdqo, le débit axial M par:
0
27 2z
M= [ [wrdrdp, et le débit linéique radial par : M, = [urdp.
00 0

On cherche 4 déterminer I’évolution X(s,t) de la fibre centrale connaissant la forme

initiale X(s) = X(s,z = 0) de celle-ci.

I.4. La formule de Biot et Savart
Le champ de vitesse ¥pj,(X,?) induit par le champ de vorticité ®(%,f) a chaque

temps ¢ est donné par 1’intégrale de Biot et Savart :

&% ,2) A(i-i')d3 \

,3

VBior(51,) = o= ][ L.7)

’
lx—x

qui peut étre écrite avec les coordonnées locales pres de € :

o';(r',q;',s',t)A[()‘((s,z)+rf(¢,s,t))-(X(s',z)+r'f')] .
hyr dr dp ds|(1.8)

T'Biot (rs¢’s’t) = _41;.”1

[0+ e, s0 - &G0+

ol k3 =a(s 1) (1-K(s ,t)r cos(p))-
Nous pouvons ajouter un champ de vitesse potentiel (ou vitesse de Background)
VBack (X,7) acechamp :
¥(X,1) = VBiot (X.2) + VBack (X,2) (1.9)
La vitesse ¥pjo(X,¢) est nulle 3 I’infini et Vg, (X,#) permet de satisfaire les conditions aux

limites au bord du domaine si le domaine est borné.
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I.5. Conservation de la masse, équations de Navier-Stokes et du tourbillon

L’équation de la conservation de la masse et les équations de Navier-Stokes sont

écrites sur les coordonnées curvilignes locales (Annexe A.1.) :

(urhs), + (hv) g + 1w —0Trwy, +7X 0T =0 (1.10)

- -~ v 1
a=—gradp+ VAV+h—(h—Xs)s (1.113)
3 3

avec

_ o2V e X e - X L
a=|— +ur+v9+w1:+X+(V—rr,)ogradV+7l—(w—rror) (1.11b)
flaia - 3

ot
re.s

ok BRI AY AL (1.11¢)

ot T8t At ot e

r,.e,s
A laide d’un formulaire sur les expressions des opérateurs dans des coordonnées
orthogonales quelconques, on trouve les expressions des opérateurs gradp, gradV et AV

sur les coordonnées curvilignes.

De la méme fagon,

divid =0 (1.12a)
conduit & :
(o1713), + (h3wr)p + 703 —O'Trco3¢ =0 (1.12b)
et I’équation de la vorticité s’écrit :
aéd’) ° * . o .
Y + 01T+ 070+ w3 T+(V-X~7F) e gradd — @ o gradv = vAG | (1.13)
rQ,s
La relation entre la vorticité et la vitesse :
® =roftv (1.14a)
devient :
- . T 2
@ =rotV+h—/\Xs (1.14b)
3

Nous faisons le choix de travailler avec la vitesse relative V plutdt qu’avec ¥ et avec



I Description et méthode de résolution d’un filament tourbillon 29

I’équation de Navier Stokes plut6t qu’avec I’équation de la vorticité.

I.6. Le filet tourbillon et la nécessité d’une épaisseur d’un filament

Dans ce paragraphe, on montre qu’il est nécessaire que le filament ait une épaisseur
pour que sa vitesse de déplacement soit finie. Ce déplacement ne dépend pas uniquement de la
géométrie de la fibre centrale, il est couplé avec la forme et 1’évolution des champs dans la

petite épaisseur du filament. Cette zone est donc une couche limite sur une courbe.

1.6.1. Le filet tourbillon droit

Le filament tourbillon le plus simple est le filet tourbillon droit pour lequel le champ
de vorticité est infiniment concentré sur une droite (Figure 1.3). Son expressionest ® =6 T
ol 5T est la distribution de Dirac concentrée et tangente a la droite. On utilise des
coordonnées cylindriques (r,@,s) associées a cette droite, ou (r,p) sont les coordonnées
polaires dans un plan perpendiculaire a la droite et s une abscisse sur la droite. Ici, T est le
vecteur tangent 4 la droite et (F,0 ) les vecteurs polaires.

Ce filet tourbillon est placé dans un écoulement potentiel Vg, (X) indépendant de s
et on veut déterminer son évolution. Reste t’il droit ? Se déplace t’il ? Le probleme est donc
bidimensionnel. Dans un plan, il correspond au mouvement d’un point tourbillon en O dont

on repére la position 4 ’aide d’un vecteur X(z).

i;Back (x) - ’9’
— A
.

r /;'
—_— M
_— ()

qD

Figure 1.3 : Le filet tourbillon droit dans un écoulement potentiel
Le champ de vitesse induit par ce filet est axisymétrique. Son expression est :

r

] 1.15
2r re ( )

VBiot =
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v(r)

r

Figure 1.4 : Profil de vitesse orthoradiale

Si le fluide est parfait, 1a vorticité est gelée dans le fluide et le point tourbillon se déplace avec

la vitesse :

X= i.’()‘() = VBack (X) + VBiot (X)
Bien que Vpjot (X) soit infini sa partie axisymétrique est nulle et on fait alors I’hypothése®

que ce terme n’a pas de contribution, si bien que :

X = Vg (X) (1.16)

On considere deux points tourbillons de circulation opposée I' et distants 1’un de I’autre
d’une longueur L, dans un domaine infini sans écoulement potentiel (Figure 1.5). En

appliquant la méme démarche que précédemment, on trouve que l’ensemble des deux

r
tourbillons se déplace sans se déformer 4 une vitesse v(A) = v(B) = Pyt
+
AD
LI

B2

-

Figure 1.5 : Deux points tourbillons contrarotatifs

La méme démarche peut étre appliquée pour le mouvement de » points tourbillons d’un fluide

parfait qui forment alors un systéme Hamiltonien.
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[.6.2. Le filament tourbillon droit

Si ’on considére que le filet tourbillon précédent a une petite épaisseur, c¢’est un
filament tourbillon droit . 1l a nécessairement une épaisseur lorsqu’il existe de la diffusion
visqueuse. Celui-ci est placé dans un écoulement potentiel Vg, (X,?). Le probléme est donc
bidimensionnel. Dans un plan, il correspond au mouvement d’une ‘tache‘ tourbillon (vortex
patched) qui est concentrée autour d’un point, appelé point central, qui est repéré par le

vecteur X.

VBack x)=00)

Figure 1.6 : Le filament tourbillon droit dans un écoulement potentiel

Il y a deux longueurs caractéristiques dans ce probléme : une petite longueur / de
I’ordre de I’épaisseur & du filament et une grande longueur L=I/V liée a I’écoulement

potentiel, ol ¥ est I’ordre de I’intensité de la vitesse. Le rapport de ces deux longueurs

. : l . ;
caractéristiques vérifie la relation : 7 << 1, ce qui permet de définir un petit paramétre & par

[ . .
&= I La longueur / est prise égale a I’épaisseur & initiale du filament. L’épaisseur & n’est

définie qu’en ordre de grandeur pour l’instant et ne sera définie qu’au moment opportun
lorsque 1’on aura choisi un profil particulier du champ de vorticité. Le petit parametre & est

donc ['épaisseur initiale réduite du filament tourbillon. Nous définissons alors 1’épaisseur

— ) -
réduite § du filament par 6 = L 11 vient alors obligatoirement : dg = 1.

Le nombre de Reynolds R, est défini par R, =—— = ol v est la viscosité

r¢=0 Ty
v 14
cinématique du fluide. Définissons le nombre « tel que R, 2 ~ ge. On'se placera soit dans

le cas a =0(1), soit dans le cas du fluide parfait: o =0. L’échelle de longueur liée a la

viscosité est donc soit de I’ordre de grandeur de 1’épaisseur, soit nulle.



32 I Description et méthode de résolution d’un filament tourbillon

Utilisons L et I'(t =0) comme grandeurs caractéristiques d’adimensionalisation. Il
existe deux limites asymptotiques significatives dans ce probléme. D’abord, on a un probléme
extérieur, défini par la limite extérieure : £ — 0 a r fixé, qui décrit la situation loin du point

central : on voit alors un filet tourbillon comme dans le paragraphe précédant. Puis, on a un

\ . ’ . ’ 4 . . . . 2 = r ’ . ’ . . .
probléme intérieur, défini par une limite intérieure: £ — 0 a r = — fixé, qui décrit la situation
£

pres de celui-ci : on voit une tache de vorticité. On est donc en présence d’une couche limite
autour du point central et on utilise la méthode des Développements Asymptotique Raccordés

pour la décrire.

et

=~
Mk

r
=—; deux
)

& |

Remarquons qu’il existe deux vitesses caractéristiques

temps caracteristiques: ? et ? =&

o, - ¢
. On définit ainsi le temps dilaté 7 = —-.
£
En utilisant la définition de la circulation autour du point central, nous voyons

1
facilement que, pres de celui-ci (pour » = O(¢)), la vitesse du fluide est de I’ordre de " et la

o s 1 :
vorticité de I'ordre de —-. Pour 7 = O(¢), on a les développements suivants :
£

<ari 1 =51
G _ —6 — inn( )(r ¢,t,t)+ nn(l) —-1nn(2) 1 (Dlnn(3) o (1.17)
- 1 wss )~ = ~sl o
v = —IV“m( )(r,ga,t,t) + an(l) + glen(Z) + (1.18)
£
c’est a dire :
uinn _ —1 mn( )( ¢,l‘,t)+ 1nn(1)_|_m
. . . i = . 1
pinn _ o lvmn( )(r ¢,t,t)+vmn( )+... (1.19)
- sl 1
Wmn =g 1 1nn( )( ¢,t,t)+ mn( )+
ol la vitesse a été décomposée selon : v =X+V .
Pour » = O(1) , on a les développements suivants :
ut _ o (1.20)

Sout _ out( )

v o0+ e vt (1.21)
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Les variations temporelles rapides ¢ ne sont presque pas vues sur une échelle temporelle ¢ liée

a I? /T, car elles sont de nature périodique.
Le point centrale est une inconnue du probleme. Il dépend de ¢ et a un développement de la
forme :

X(t,8) =X )+ £ XD (1)+... (1.22)
On recherche une équation d’évolution pour x© (¢) connaissant sa position initiale X((%,

c’est a dire une relation du type :

X=7(X,vin), (1.23)

Ici, le champ de vitesse intérieur V™ peut intervenir dans cette équation d’évolution. Le

champ de vitesse initiale du filament est donné par le champ de vitesse relatif initial

Voim‘ = Vi’m(t =0) et la vitesse initiale Xo(? de la fibre centrale. II peut aussi étre donné

......

initiale de la particule, qui a la méme position que le point central, ainsi que celle de tous les
autres points, est alors déterminée par I’application de la loi de Biot et Savart.

Le point central n’a été défini que comme un point autour duquel la vorticité est
concentreée, cependant tout point de la zone de vorticité concentrée satisfait cette condition. Il

faut donc préciser la définition de celui-ci, si on veut pouvoir déterminer une équation

d’évolution : X = f( X, V™ ). Il peut étre défini comme le point matériel qui initialement

S 3 : : S 1 .
est en XO(O) , mais on peut alors avoir une vitesse X de I’ordre de ; : il suffit de prendre le
cas d’un disque de vorticité et d’une position initiale 5(0(0) qui ne serait pas au centre du

. 1 ’ . 5 iz .
disque. Cette vitesse en — nécessite alors un développement a échelles multiples temporelles
£

de la forme :

X(t,e)=XO@,t16)+ XD (1,21 £)+...
On préfere définir ce point central comme le centre de vorticité de la tache tourbillon. A
priori ce point est matériel (on a donc Vim = 0en 7 =0) et son évolution peut étre décrite

par un développement de la forme :
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X(t,e) = XO @) + £ XD (1)+...
Comme le point central est matériel, lorsque sa position initiale et le champ initial de

vorticité sont choisis, la vitesse initiale de celui-ci ne peut pas étre choisie, car sa vitesse est

alors déterminée. Le fait d’avoir le terme X dans 1’équation de Navier Stokes ne doit surtout

pas faire penser qu’il faudra se donner 5(0 et Xo : par exemple, ce terme X n’apparait pas
dans I’équation de Navier Stokes écrite sur les coordonnées locales avec la vitesse Vv (Annexe

Al).

L’équation d’évolution du point central découle de la régle de raccord asymptotique et

s’écrit’ :

= B}
X =9g(X?) (1.24)

() P A (1)
a lordre principal, dans le cas d’un ordre principal an( )(r,¢,t,t)=an(‘)(r,t)
axisymétrique et ne dépendant que du temps z. On retrouve donc le résultat qui avait été

précédemment intuité.

Dans la vitesse X, il y a toute la partie de la vitesse Vv = X+ V qui dépend du temps ¢
et ne dépend pas de 7 . Cette propriété pourrait &tre utilisée (ainsi que 1’ont fait implicitement
Ting et Tung®) pour définir le point central X(¢), qui serait alors matériel, mais ce procédé a
le défaut de définir les développements avant de définir le probléme, au lieu de définir le
probléme et de trouver les développements solutions.

Dans le cas visqueux, on définit précisément 1’épaisseur 6 du filament qui évolue

selon la relation :

5=5/e=1+V4la’t (1.25)

et le profil de vitesse relative est donné sur la figure 1.7. La partie en pointillés est

I’écoulement extérieur singulier en 0, et on voit que le fait de tenir en comte la couche limite
permet d’annuler la vitesse en zéro.
Vinn(o)

La situation plus générale (;,(p,t,;) a été étudiée par Ting et Tung’. Dans cet

article, on peut regretter de n’avoir pas une définition intrinséque du point central X(¢) . Lors
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du raccord asymptotique, dans la vitesse X, il y a toute la partie de la vitesse ¥V = X+ V qui

dépend du temps et ne dépend pas de 7 et c’est ce qui définit le point central.
v(r,t)

Y

E) r

Figure 1.7 : Vitesse orthoradiale intérieure

o (0)
Le résultat de ce paragraphe: X = V Back (5((0)) est le méme que celui qui avait

¢té obtenu au paragraphe précédent. Cette approche n’était donc pas forcément nécessaire, car
elle n’apporte pas de résultat nouveau, cependant elle permet de justifier le résultat que ’on

avait intuité et donne un éclairage intéressant dans lequel la singularité en zéro est éliminée. I

n’y a pas de couplage ici entre I’évolution du point central et la structure interne : yinn,

1.6.3. Le filet tourbillon courbe

Le filament tourbillon le plus simple aprés le filet tourbillon droit est le filet
tourbillon courbe pour lequel le champ de vorticité est infiniment concentré sur une courbe
(Figure 1.8). Son expression est ® = I'dc T ol 5c T est la distribution de Dirac concentrée et
tangente a la courbe. On utilise des coordonnées curvilignes (»,¢,s) associées a cette courbe
(Figure 1.9), ot (r,¢) sont les coordonnées polaires dans un plan perpendiculaire a la courbe

et s une abscisse sur la courbe. Ici, T est le vecteur tangent & la courbe et (¥,0) les vecteurs

polaires.

Figure 1.8: Le filet tourbillon courbe
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Figure 1.9 : Les coordonnées associées a la courbe

Ce filet tourbillon est placé dans un écoulement potentiel Vg,q (X) et on veut déterminer son
évolution. Comment se déforme t’il et se déplace t’il ?

Le champ de vitesse induit par ce filet est :

r J“-E(S')/\ (i—f((s'))dsv'

VBiot(X) = — — (1.26)
¢ R-%6))

4x

Si le fluide est parfait, comme la vorticité est gelée dans le fluide, le filet tourbillon se déplace

avec la vitesse

X =9(X) = Voo (X) + it (X) (1.27)
On voit que si on pose X = X(s) dans I’intégral précédente, on a un probléme lorsque s’ =s,
car alors le dénominateur de I’intégrant s’annule. Il y a donc une singularité et on se propose

de déterminer le développement de Vp;y, lorsque » tend vers zéro, c’est a dire :

Vgiot " = 0,0,5) = lim ﬁ J.%(S ) A (X(s) +7F(s5,0)) _,X3(S ) ds
r—>0 ¢ 1(5((.9) + (s, p)) — X(s )

Cette intégrale est une intégrale singuliére par rapport au petit paramétre 7. Il est important de
savoir calculer de telles intégrales pour résoudre notre probléme. Afin de trouver le
développement de cette intégrale, nous utilisons la méthode des développements
asymptotiques raccordés des intégrales singuliéres comme elle est présentée par Frangois® ou
Bender et Orszag'. Cette méthode sera précisée au chapitre II ou elle sera appliquée pour
obtenir le développement de l’intégrale précédente ainsi que d’autres développements

intéressants de I’intégrale de Biot et Savart. Le résultat est le suivant :
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r . T
VBiot(r > 0,8) =-——0+_—

1. K =~
T 7 T 5y Kln;b +acos¢6 +0(1) (1.28)

ol X est la courbure en un point du filet tourbillon. Lorsque la courbure est nulle, on retrouve

1
le filet droit du paragraphe 1.4.1 dont la singularité en — ne pose pas de probléme et a été
r

K -
largement commentée au paragraphe 1.4.2. Le terme Ecosgpe a pour partie axisymétrique

K . . . N ;
v b et la partie singuliére non axisymétrique peut étre négligée, car elle ne doit pas
V4

Iy 1
contribuer au déplacement du filet. Le terme EK ln;b est problématique, car il veut dire

que le filet tourbillon courbe se déplace avec une vitesse infinie. Celui-ci n’existe donc pas
dans la nature ou il a nécessairement une épaisseur §. Remarquons que de toute fagon, il a
nécessairement une épaisseur lorsqu’il existe de la diffusion visqueuse. On est donc en
présence d’une couche limite autour d’une courbe de I’espace et on utilise la méthode des
Développements Asymptotique Raccordés pour la décrire et la résoudre. Le mouvement d’un
filament tourbillon courbe ne peut donc pas étre décrit aussi facilement que celui d’un

filament droit.

Pour qu'un filament courbe ait une vitesse fini, il faut qu il ait une épaisseur
non nulle. Il faut fondamentalement résoudre un probléeme de couche limite
pour trouver son mouvement, qui dépend de ce qu’il se passe dans I’épaisseur

tres fine du filament.

Le filament tourbillon courbe de faible épaisseur est donc présenté dans les
paragraphes qui suivent avec son développement extérieur et intérieur ainsi que le schéma de

résolution de ce probléme de couche limite.

1.7. Echelles de longueur et adimensionalisation

Le probléme que I’on étudie est un probléme d’évolution. Il est donc déterminé par les
propriétés physiques du fluide, qui ici se résument en la viscosité, et par une condition
initiale : géométrie de la fibre centrale, forme du champ de vorticité initial et forme de
’écoulement potentiel. La partie tangentielle de la vorticité a un ordre de grandeur qui peut

étre caractérisé par la circulation I'(z = 0).
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Il y a deux longueurs caractéristiques dans ce probléme : une petite longueur / de
I’ordre de I’épaisseur § du filament (qui a été définie en ordre de grandeur au paragraphe I.1)
et une grande longueur L de I’ordre de toutes les autres échelles de longueurs : le rayon de

courbure, la longueur de I’anneau,... Le rapport de ces deux longueurs caractéristiques vérifie

1 . :
la relation : I << 1, ce qui permet de définir un petit paramétre & par € = Ik

Les longueurs caractéristiques / et L ne sont définies ici qu’en ordre de grandeur. En
reprenant la terminologie de Darrozes et Monavon’, on les appelle des longueurs
caractéristiques en blanc. Leur définition exacte n’est pas nécessaire pour résoudre le
probléme et ne sera précisée qu’au moment opportun. La longueur L ne sera définie que
lorsque I’on aura choisi une géométrie particuliére de la fibre centrale. Par exemple, si on
étudie un filament circulaire, L pourra étre le rayon ou le diamétre du cercle. La longueur / est
prise égale a I’épaisseur & initiale du filament. L’épaisseur § n’est définie qu’en ordre de
grandeur pour I’instant et ne sera définie qu’au moment opportun lorsque 1’on aura choisi un

profil particulier du champ de vorticité. Le petit parametre ¢ est donc /’épaisseur initiale

réduite du filament tourbillon. Nous définissons alors I’épaisseur réduite & du filament par

- 5 -
o= L 11 vient alors obligatoirement : 5 = 1.

L’écoulement potentiel : Vg, (X,?), s’il existe, est pris de I’ordre de I'(¢ =0) / L . Il
n’introduit donc pas de nouvelle échelle de longueur.

I'¢=0) T, . -
¥=_0 ou v est la viscosité
v

Le nombre de Reynolds R, est défini par R, =
v

cinématique du fluide. Définissons le nombre a tel que R, Y2 _ ge.Onse place soit dans le
cas a =0(1), soit dans le cas du fluide parfait: @ =0. L’échelle de longueur liée a la
viscosité est donc soit de 1’ordre de grandeur de 1’épaisseur, soit nulle.

Le nombre de Swirl S,, est défini par :

_F(t=0)50 _F060
WO M@E=0) My

On utilise L et I'(¢ = 0) comme grandeurs caractéristiques d’adimensionalisation et on
introduit les variables sans dimensions suivantes :
r'=r/L X*=X/L o'=0¢/L K*=LK T*=LT §$*=S/L 6" =6/L

ou X décrit la courbe ¢et X~ la courbe € et :
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* t % v — % () * 4
/T r/L

= p =

r/I? AT/ L)?
ol Vet @ sont respectivement le champ de vitesse et de vorticité. Dans la suite, nous ne
noterons plus les étoiles. La distance radiale, ’abscisse et le temps de référence sont ici : 7, s

etr.

1.8. Les limites asymptotiques et développements
Il existe deux limites asymptotiques significatives dans ce probléme d’anneau
tourbillon . D’abord, il y a un probléme extérieur, défini par la limite extérieure : € —0 a r

fixé, qui décrit la situation loin de la fibre centrale. Puis, il y a un probléme intérieur, défini
- r g as = . v " -

par une limite intérieure: € >0 a r = r fixé, qui décrit la situation pres de la ligne centrale.

Par développement intérieur fi’m(ii,e) d’un champ de vecteurs f(X,¢), nous entendons le

- - r
développement de f(X,¢) lorsque £— 0a r=; fixé et par développement extérieur

o' %, ¢e), le développement de f(X,¢) lorsque £ — 0 a r fixé.

Remarquons qu’il existe deux longueurs caractéristiques : L et & = £6L ; deux vitesses

9 d p q . =
eux temps caracteristiques et &

.On

~ |
& |-
I

o =
2|

caractéristiques : — et

o . ., = S ———
définit ainsi 1’abscisse dilatée s = = et le temps dilaté ¢ = -
£
Par notre adimensionnalisation et la définition de la circulation autour de ¢, lorsque

1 _—
r = 0(¢g), la vitesse du fluide prés de I’anneau tourbillon est de ’ordre de = et la vorticité de

1
I'ordre de —-. Pour 7 = O(¢), on a les développements suivants :
£

< 1 _inn(0) = == 1 () - inn(2 -
™ =_zﬂ)mn(o)(r,¢>,s,t,s,t)+_1(0mn( Y ppm® g, (1.29)
13 &
—im 1 <im(© = == Gim(l o ion(2
vim _ —gmO ¢ o or s+ VO gym@, (1.30)
&

c’est a dire :



40 I Description et méthode de résolution d’un filament tourbillon

L €_luim(0) inn()

(;,¢,s,t,§,;)+u +...
yinn _ =1,,inn(0) (7,0,5,1,5,1) pyim® (1.31)
witl = g_lwim(o) (;,qo,s,t,.;,;) + winn(l) +...
Pour r = O(1) , on a les développements suivants :
6% =0 (1.32)
vout =500 o s rsn+etvot®y (1.33)

Les variations temporelles rapides ¢ et les petites ‘rugosités’ spatiales s ne sont presque pas
vues sur une échelle spatiale s liée a L et une échelle temporelle 7 lie a I? /T, car elles sont
de nature périodiques.
11 vient alors les développements adimensionnels suivants :

Fr=T©@ 4,70, 2r@,

M=eMO 124Dy

M, =M,® +eM,® 4+£2M,D 4.
Le cas M,(® =0 correspond 4 une production de fluide dans I’anneau tourbillon. Si 1’on
observe a une échelle L et sur un temps réduit ¢, on voit une répartition linéique de source

d’intensité M,(O) . Cela ne correspond pas a notre étude qui sera toujours effectuée a

Mr(o) =0, car en tout point du fluide on vérifie exactement divv =0 et il n’y a pas de
production volumique de matiére. Toujours a cette méme échelle, les développements
précédents permettent de voir un jet concentré et un doublet dont les intensités sont de 1’ordre
de &. A partir des grandeurs adimensionnelles, le nombre de Swirl S,, devient :

£
Sipi= —
etona S, = 0(1) si 1“50) #0 et M(()o) #0.

La fibre centrale est une inconnue du probléme. Elle dépend de & et a un

développement de la forme :

X(s,t,8) = XV (s5,0) + !XV (s, ) +... (1.34)




I Description et méthode de résolution d’un filament tourbillon 41

On recherche une équation d’évolution pour x© (s,?) connaissant sa forme initiale 5(0(0) (s)

et les ordres supérieurs, c’est a dire une relation du type :

X=f(X, V™) (1.35)

Ici, le champ de vitesse intérieur intervient dans 1’équation, car 1’épaisseur du filament et la

structure interne V™ doivent étre prises en compte dans la détermination de cette évolution.

Le champ de vitesse initiale du filament est donné par le champ de vitesse relatif initial

Vomn = Vim’(t =0) et la vitesse initiale Xo(® de la fibre centrale. Il peut aussi étre donné

......

par le champ de vorticité initial @ oi2® = o'Si’m(t =0) et I’écoulement potentiel. La vitesse
initiale des particules, qui ont la méme position que la fibre centrale, ainsi que celle de tous

les autres points, est alors déterminée par 1’application de la loi de Biot et Savart.

1.9. Devenir des développements dans d’autres adimensionalisations

11 est intéressant de voir ce que deviennent les développements précédent si I’on prend

d’autres grandeurs que L et I'j pour ’adimensionaliser. En effet :

Les personnes qui étudient les tourbillons® ou les jets tournants’ ne prennent pas
systématiquement les grandeurs précédentes pour adimensionaliser et il est plus
\facile de comparer ce qu'’ils étudient avec ce que I’on fait ici, si on donne ce que

deviennent nos développements dans leur systeme d’adimensionalisation.

1.9.1. Adimensionalisation avec &, et I'y

Il est intéressant de regarder ce que 1’on aurait obtenu, si on avait pris Jy et Iy

grandeurs adimensionnels trouvées. Elles vérifient :

D=620,V=¢cV,i=cu,v=cv,w=ew, M=M/¢.
Toutes ces quantités sont de ’ordre de 1. Pour » = O(¢), on a les développements suivants :

: — inn(0) - == il i (2 — (3
e =m“m( )(r,¢),s,t,s,t)+£la)m( ) +82mm( )+s3co“m )+...

e

= . - -- = inn(1 < inn(2
v - an(o)(r,¢>,s,t,s,t)+elvm( ) +£2an( i

c’est a dire :
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s . (0) - = . (1
g = u“m( )(r,qo,s,t,s,t)+£lumn( )+...

: . (0) - = (1
ymn - vmn( )(r,(o,s,t,s,t)+£1vmn( )+...

. . (0) — e -
ginn _ , inn )(r,;o,s,t,s,t)+£1wmn( i

Pour r = O(1) , on a les développements suivants :

6)-011! =0

= 0 r 1
vout - glvout( ) 2vout( )+...

(r,¢,s,t,§,;) +&

11 vient donc les développements adimensionnels suivants :
P=® parW 402r@,
M=MO 1y

A partir des nouvelles grandeurs adimensionnelles, le nombre de Swirl S, devient :

1
Sw='1T—4'(;

et S, =0(1) si T 20 et M{® 0.
Cette adimensionalisation correspond a avoir fait un zoom dans toutes les directions de

I’espace et également sur le temps : la distance radiale, 1’abscisse et le temps de référence

sontici: 7, 5 et 7. On remarque alors qu’a cette échelle, on a un écoulement qui est de

’ordre de 1. C’est un jet tourbillon de circulation T" et de débit axial M = O(1).

Si M(()O) =0,ona S, =0(¢). On peut donc décrire des nombres de swirl de 1’ordre
de 1: S, =0(1) (jet tourbillon) ou tres inférieur a 1:8S,, <<1 (tourbillon), en prenant I'

comme grandeur caractéristique d’adimensionalisation.

1.9.2. Adimensionalisation avec M =& M
Le temps et la vitesse de référence pour une adimensionalisation avec L et M sont :

€S, tetv/(S,e) (d’ouun débit de I’ordre de 1 et une circulation de ’ordre de 1/ ¢), alors

qu’ils sont : S,,7 et V/S,, avec &y et M.

1.9.3. Adimensionalisation avec M
Le temps et la vitesse de référence pour une adimensionalisation avec L et

M sont:S,, ¢t et v/S,, (d’ou un débit de I'ordre de ¢ et une circulation de I’ordre de 1).
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Lecas: S,, = O(1) (jet tourbillon), peut donc aussi étre décrit en prenant le débit axial
dimensionnel M comme grandeur d’adimensionalisation.

Lecas S, >>1 (jet) nécessite un développement qui commence par S,, / £ dans une
adimensionalisation avec I', alors que dans la présente adimensionalisation, il commence en

1/ & comme dans le cas S, =O(1) ou S, << O(1).

1.10. Les équations du probléme intérieur

1.10.1. Les équations aux dérivées partielles intérieures

Comme le champ de vitesse intérieur V% intervient dans I’équation d’évolution de

la fibre centrale que 1’on cherche, il faut écrire les équations aux dérivées partielles associées a

ce champ. Pour cela, on remplace le développement asymptotique de V% dans les
équations de Navier-Stokes (1.11), ainsi que dans 1’équation de conservation de la masse
(1.10), écrites sur les coordonnées curvilignes locales. On obtient quatre équations pour

chaque ordre du développement : une qui provient de la conservation de la masse et trois qui
sont les projections de I’équation de Navier Stokes sur (F,0,%) . Ces quatre équations sont les
équations a I’ordre i. L ordre O est aussi appelé ! ‘ordre principal.

Comme les différentes composantes de la vitesses V = uf + v +wT sont périodiques

par rapport a I’angle ¢, on peut les décomposer en série de Fourier . Par exemple :

v@ = vgi) + Z cos(nqp)vgl) + Z Sin(n(D)VS,iz) (1.36)
n n

2z

. 1 ) . L
ou vg') == j v®Ddg est la partie axisymétrique de v et le couple (vf,'l),vf,lz)) ne dépend
0

pasde ¢.

Lorsque l’on remplace ces séries dans les équations aux dérivées partielles
précédentes a I’ordre i et que 1’on identifie terme par terme, on obtient un systéme
d’équations aux dérivées partielles constitué a partir de la partie axisymétrique

des équations a l’ordre i, des parties en cos(n@) et des parties en sin(ng).

A ces équations aux dérivées partielles, il faut rajouter des conditions aux limites.
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1.10.2. Les conditions aux limites de ces équations en l'infini

La condition en I’infini, provient de la loi de raccord asymptotique :

X+ VI (7 55 00) = 7% ( - 0) (1.37)

d’ou on tire :

VI 5 0) = — X+ 7% (r > 0)|. (1.38)

Pour obtenir la condition aux limites Vim(;——mo), on doit donc trouver le
développement extérieur :

_ — out(® ~out(D)
gout —goutt’ 4 o gout T, |

a partir de la loi de Biot et Savart, puis faire le développement selon 7 de ses différents ordres,
et enfin faire le changement de variable : r = £7. Les développements selon » donnent des
intégrales singuliéres a développer. Ils ont été effectués en partie au paragraphe 1.4.3 et sont

faits complétement au chapitre II.

1.10.3. Les conditions aux limites en zéro et la définition de la fibre centrale

La condition en zéro provient de :

vim‘(?=0)=):<+ Vim (7 = 0) (1.39)

d’ou on tire :

Vil = 0) = - X+ v (r = 0).

On a le méme probléme de définition de la fibre centrale que I’on avait eu pour la
définition du point central d’un filament droit. La fibre centrale n’a été définie que comme
une courbe autour de laquelle la vorticité est concentrée, cependant toute courbe de la zone
de vorticité concentrée satisfait cette condition. Ce sont toutes des courbes distantes les unes
des autres d’une distance £. On ne peut pas les distinguer si on se place a une échelle
d’observation liée a la grande échelle L et a cette échelle, I’une quelconque de ces courbes
permet de positionner la vorticité concentrée. N’importe laquelle de ces courbes permet de
suivre la singularit¢ dans son mouvement et de faire une dilatation de cette zone afin de
I’analyser en se servant des coordonnées curvilignes locales associées. Cette singularité est
une ‘courbe libre’ (I’analogue d’une surface libre pour une variété de dimension 2). Le fait de

prendre des coordonnées locales permet de ramener le domaine d’étude 2 un domaine
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fixe (c’est a dire dont la frontiére est indépendante de &) bomé par r=0 et ’infini. Il est
important ici que le domaine soit fixe, car la structure des champs prés de cette courbe a une

influence sur sa vitesse de déplacement. Cependant, il faut préciser la définition de la fibre

centrale, si on veut pouvoir déterminer une équation d’évolution X = f( X,Vi“n) et
préciser notre condition aux limites en zéro.

Si la courbe est définie comme un lieu géométrique, il faut encore préciser son
paramétrage s. Un changement de paramétrage sur la fibre de s en 5, modifie le champ de

vitesse axiale relatif w qui devient W avec :

W=w+X(s,1)eT— X(5,1)e7.

Un paramétrage s intéressant est celui qui vérifie : X(s,z)eT =0.
La fibre centrale peut étre définie comme : la courbe matérielle qui initialement est en
> 1
Xo(?, mais on peut alors avoir une vitesse X de l'ordre de — qui nécessite un
£

développement a échelles multiples temporelles de la forme :
X(s,t,8) = XO(s,2,¢/ &)+ XD (s,2,2/ £)+...

On préfere la définition suivante de cette fibre centrale :

La fibre centrale est la courbe dont le paramétrage vérifie X(s,t)eT =0 et
qui se trouve au centre de vorticité de toutes les sections du filament

orthogonales a cette courbe.

Cette courbe satisfait :

):((s,t) - (%((s,t) eT)T=V(r=0)—(¥(r=0)e71)T
(c’est a dire yimn -(Vi'm e7)T=0en r= 0) et son évolution est décrite par un
développement de la forme :
X(s,2,8) = XO(s5,0) + £ XD (5,2)+...

On préfere cette définition i celle qu’ont utilisée implicitement Callegari et Ting?:
°

la fibre centrale est la courbe matérielle telle que toute la partie de la vitesse V = X+V qui

dépend du temps t et ne dépend pas de 7 est dans la vitesse X.
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Comme le seul but de la fibre centrale est d’étre située dans la zone de vorticité afin de
repérer la position de celle-ci a une échelle L, sa définition doit étre telle que sa description

asymptotique soit la plus simple. Si la définition de la fibre était telle qu’il faille introduire des
variations périodiques spatiales en s=sl/eet temporelles en t=t/&:
X(s,2,6) = XV (s,1,5,1,t/ &) + XV (5,8,5,2,¢ 1 )+...,
alors on peut toujours décrire ce qu’il se passe avec une fibre plus simple dont le
développement est :
X(s,t,6) = XV (s,0) + £ XD (s5,0)+....

qui serait par exemple la moyenne spatiale et temporelle de la fibre plus compliquée
précédente.

Notons Xo(s)si(s,t =0,&) la courbe centrale initiale. Nous choisissons une
abscisse curviligne s sur cette courbe X,. Pour un anneau tourbillon, nous avons

og=0(s5t=0)=5¢/(27) ou Sy=S8(=0). Pour cette ligne centrale initiale, nous
‘ S
définissons une longueur d’arc a E[O,So[ définie par a = E%s. Avec ce parametre, les

calculs et les formules vont &tre plus simples, car op(e) =1 et Xoa =7T. Pour décrire
I’évolution de la fibre centrale, il ne faut pas utiliser une longueur d’arc. Méme si on a une
longueur d’arc initialement, elle ne le reste pas généralement au temps .
Si nous utilisions une longueur d’arc a@, nous aurions un espace des coordonnées
dépendant de ¢:
relo,, ¢ e[027] eta e[O,S(t,e)[,

alors que si nous utilisons un paramétre général s tel que: o(s); #0 et s e[-— 7r,+7r[ nous
avons I’espace indépendant de ¢:
re [O,oo[, @ 6[0,271'[ ets e[— 7t,+7z[
Nous suggérons d’utiliser un espace des coordonnées indépendant du paramétre asymptotique
afin que les développements asymptotiques soient corrects.
Vis-a-vis de notre définition de la fibre centrale, la condition aux limites en zéro de

nos équations aux dérivées partielles est

Viot _ (Vi e3)T =0enr=0| (1.40)
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Nous possédons désormais un systéme d’équations aux dérivées partielles avec ces condition
aux limites. Il nous reste donc a le résoudre et voir d’ou va provenir 1’équation d’évolution de

la fibre centrale.

1.11. La résolution des équations intérieures

[.11.1. La dynamique principale
Si on n’utilise que le temps ¢, appelé temps normal, dans le développement intérieur du

champ de vitesse :

ce 1 i (0) - N —
an =—1an( )(r,w’s,t’s)+vmn( ) +€1an( )+
&

et pas de temps dilaté t=t/¢&2 , appelé temps court; alors parmi les équations aux dérivées
partielles axisymétriques, il apparait des équations qui ne dépendent pas du temps 7 et qui sont
appelées équations de compatibilite.

Si les conditions initiales vérifient ces équations, elles sont vérifiées a tout temps et on
trouve une solution au probléme. Sinon, on a une difficulté pour résoudre notre probléme, qui
est défini par sa condition initiale. Deux comportements possibles sont candidats. Soit on est
en présence d’une couche limite initiale qui peut étre résolue par une méthode de
Développement Asymptotique Raccordé sur le temps. Au temps court, on a un développement

de la forme :
yim _ -:—lvmn“’) G o.5,1,5)+ vim®O  1gim@
qui doit se raccorder asymptotiquement avec un développement de la forme :
vim - Lgim©® G o o p 5+ i glgm®
£

Selon ce schéma, il y a une relaxation rapide vers une solution construite sur un temps normal.
Dans le deuxiéme cas, on est en présence d’une oscillation rapide qui peut étre résolue par une

Méthode d’Echelles Multiples. A tout temps, on a un développement de la forme :

- I .= - - - =im( i (2
v —IV“m(O) 7, @,5,8,t,5) + yinn )+ elen( )+...
£
ou la dépendance avec le temps ¢ est oscillatoire. La forme du développement & échelles
multiples englobe celle du développement asymptotique raccordé mais la physique qu’elle

contient est différente.
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Dans les deux cas, si on regarde ce qu’il se passe a une échelle de temps #, en

moyennant les petites échelles 7, on trouve une évolution qui ne dépend que de et que ’on

nomme la dynamique principale (ou centrale) du probléme.

Vinn (t)
A

\J

Figure 1.10 Couche limite initiale.

La dynamique principale est en pointillés

vinn (t)‘

\J

Figure 1.10 Evolution oscillante.

La dynamique principale est en pointillés

Le comportement que 1’on pense se produire est le comportement oscillant, comme on

va le voir dans le paragraphe suivant.

1.11.2. Les restrictions possibles et la situation générale
Lorsque ’on se restreint a des champs qui ont une dépendance spatiale de la forme
§ionG) F,p,s=¢€5,t= szt'), si I’on observe a une échelle &, on étudie un jet tourbillon

quasi infini sur des temps longs avec des variations axiales faibles (1’abscisse et le temps de
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référence étant ici: 5 et 7) et si I’on observe a une échelle L, on étudie un filet tourbillon
sans tenir compte des variations temporelles rapides ni des petites variations axiales faibles
(I’abscisse et le temps de référence étant ici: s et ¢ ). C’est ce cas qui est généralement étudié
lorsque I’on s’intéresse au déplacement de la fibre centrale du filament et qui sera détaillé au
chapitre III.

A T’inverse, lorsque ’on se restreint a des champs qui ont une dépendance spatiale de

la forme finn(j)(r‘,¢,§ =s/gt/ 32), si ’'on observe a une échelle &), on étudie un jet
tourbillon quasi infini séns tenir compte des variations temporelles lentes ni des grandes
variations axiales (I’abscisse et le temps de référence étant ici: 5 et 7 ) et si ’on observe &
une échelle L, on étudie un filet tourbillon sur des temps courts avec des variations axiales
petites et sans gréndes variations spatiales (1’abscisse et le temps de référence étant ici : s et
t). C’est ce cas qui est étudié lorsque ’on s’intéresse aux ondes sur les filaments®, a 1’étude
des ondes courtes'' et de leur stabilité et au phénoméne de 1’éclatement tourbillonnaire’.

Lorsque ’on ne se restreint pas a 1’un des deux cas précédents, les définitions de ce
chapitre offrent une description trés générale d’un filament tourbillon. Celle-ci est le cadre
d’une uniformisation des différentes études particuliéres qui sont faites dans la littérature. Elle
offre un modele général, au lieu d’avoir des situations particuliéres avec leur notation propre
et leur adimensionalisation propre dont il est difficile de voir le rapport des une avec les
autres.

Dans le cas général, si nous voulons prendre en compte le déplacement du filament et
des petites oscillations de longueur d’onde d’ordre ¢ L, il faut utiliser le développement a
échelles multiples, ce qui n’a jamais été fait pour un filament courbe. C’est & partir de 1’étude
des deux cas restrictifs précédents qu’on intuite que dans le cas général, les ondes rapides de

Kelvin se déplacent le long de la fibre centrale & une vitesse trés grande faisant intervenir le

temps ¢ /€% etse superposent au déplacement de la fibre centrale sur un temps ¢. Si nous nous
plagons sur un temps d’observation qui est de I’ordre de ¢ (dit temps normal), ces oscillations
rapides ne sont pas vues en moyenne et c’est ce déplacement moyen qui est obtenu en utilisant

les développements sur un temps normal.
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1.11.3. La résolution sur un temps normal et I'équation de la fibre centrale

Lorsque ’on étudie le probleme sur un temps normal, les équations axisymétriques
nous donnent des équations de compatibilité que 1’on suppose vérifiées initialement. Elles
nous donnent également les équations d’évolution temporelles de la partie axisymétrique des
champs.

Le systéme des équations est enchevétré : 1’ordre i des champs n’est pas obtenu a partir
de ’ordre i des équations. Les équations d’évolution de la partie axisymétrique a 1’ordre 0
proviennent des équations 4 I’ordre 2, alors que la partie non axisymétrique de 1’ordre 1
provient des équations & I’ordre 1. C’est un comportement habituel des problemes de
perturbation de type échelles multiples lorsque 1’on ne prend en compte que 1’échelle de la
dynamique principale.

La partie en cos(np) et en sin(ng) des équations sont des équations qui ne
dépendent pas du temps et qui donnent la partie en cos(n¢) et en sin(n¢) des champs a un
certain ordre en fonction des ordres d’avant.

Ces équations, pour n =1 se servent des conditions en I’infini et en zéro que I’on
connait pour étre résolues. Les équations pour n=I n’ont besoin que de la condition en zéro
pour étre résolues . On peut alors déterminer le comportement de ces solutions en I’infini. On
peut I’égaliser a la condition en I’infini que I’on avait trouvée en utilisant la régle de raccord

asymptotique. Cette limite que 1’on avait obtenue n’était en fait pas connue, car elle fait

apparaitre la vitesse X qui est la vitesse que 1’on cherche. Remarquons que c’est la seule

condition qui fait intervenir X .

C'’est cette égalisation entre la limite en l'infini de la solution de l’équation aux
deérivées partielles dues a la partie en cos(p) et en sin(@) des équations et sa
condition aux limites en l’infini, obtenue par la régle de raccord asymptotique, qui

donne I’équation d’évolution de la fibre centrale.

Somme toute, on obtient alors l'équation de la fibre centrale et des équations pour la
partie axisymétrique, et en cos(np) et en sin(ng) des champs. Ce systéme
d’équations est complet et on a exploité toutes les équations et les conditions aux

limites du probleme pour [’obtenir.
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1.12. Utilisation du calcul formel

Un calculateur formel est un logiciel qui travaille sur des expressions algébriques, dont
il stocke la structure et les termes en mémoire sous la forme d’une arborescence. On peut donc
entrer des expressions algébriques, les visualiser et les modifier.

Lors de la résolution d’un probléme de couche limite, on posséde un petit paramétre de
développement &£ et les ordres de toutes les grandeurs du probléme sont reliés a ce petit
parametre. La résolution procéde alors en deux étapes. Dans une premicre étape, on choisit la
forme des développements pour le probléeme intérieur et extérieur. Puis, il faut déterminer la
forme des dilatations a prendre pour le probléme intérieur et les échelles des différents termes
des développements. Pour les trouver, on s’aide de plusieurs régles : principe de moindre
dégénérescence, apparition des échelles lors du raccord asymptotique,... mais la méthode n’est
pas systématique et doit étre modulée suivant le probléme.

Dans une deuxiéme €tape, on remplace ces développements dans les équations, on
effectue le développement en série de Taylor selon ¢ de certaines fonctions du probleme, puis
on regroupe des diverses puissances de £ pour pouvoir identifier ordre par ordre et obtenir les
équations du probleme aux différents ordres. Cette étape de résolution est systématique et est
fastidieuse a faire a la main, car il faut faire bon nombre de calculs longs et systématiques
sans faire d’erreur. Il est donc avantageux de la programmer a 1’aide d’un logiciel de calcul
formel, qui dans notre cas est le logiciel Maple. Il sait faire des calculs systématiques de ce
type sans faire d’erreur d’inattention. Il est trés rapide et peut travailler 24 heures sur 24.

Cependant, le logiciel de calcul formel est un étre inerte non pensant qui ne fait que ce
qu’on lui dit et qui n’a pas notre faculté de savoir qu’une expression est plus simple qu’une
autre. Il faut donc lui indiquer comment simplifier une expression, si on ne veut pas une
explosion combinatoire, c’est a2 dire une expression qui occupe toute la mémoire de
lordinateur. Avec son aide, on peut obtenir des ordres supérieurs qui auraient nécessité
parfois une vie de calculs. L’expression de ces ordres n’est pas forcément trés grande, car
méme si on passe parfois par des résultats intermédiaires de calcul qui s’écrivent sur plusieurs
pages et nécessitent bon nombre de calculs, le résultat final peut parfois se simplifier en une
expression courte. Cependant, méme si le résultat final est une expression trés longue, on peut
se servir de ’informatique pour ’exploiter. Par exemple, on peut reprendre cette fonction a
I’aide d’un langage de programmation compilable, qui va nous tracer rapidement le graphe de

la fonction.
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Les calculs sont effectués par le logiciel comme a la main, si ce n’est que la procédure
de simplification est un peu différente. Il faut savoir faire avancer le calcul dans la direction
que ’on veut, ce qui n’est pas évident au début, car il y a des choses que ’on fait de fagon
évidente sans y penser sur le papier et qui sont plus difficiles a faire a I’aide du logiciel qui va
avoir besoin d’une instruction. Par exemple, si on veut prendre un terme d’une expression qui
est sur notre feuille de papier, on le voit et on le recopie, alors qu’a I’aide du logiciel, il faut
savoir récupérer ce terme dans 1’expression dont la structure et les termes sont stockés d’une
certaine fagon en mémoire de 1’ordinateur. Un deuxiéme exemple de difficulté est I’utilisation
formelle du produit vectoriel et du produit scalaire de vecteurs. On veut pouvoir développer
an(b+C) et obtenir aAb+aAC comme on le fait 2 la main sans passer par les
coordonnées des vecteurs. Cependant, le logiciel Maple dans sa version actuelle ne connait
que le produit vectoriel de deux vecteurs définis par leurs coordonnées. Il est alors nécessaire
de se définir des procédures en langage €lémentaire Maple pour créer des opérateurs formelles

de ce type et les propriétés associées et enfin arriver a faire ce que I’on fait facilement a la

main. Un troisiéme exemple de difficulté est la transformation de Ia(s)Ag(r,s)dr en

a(s) A I g(r,s)dr et vis versa. C’est trivial 4 faire a la main et c’est plus difficile a faire avec

le logiciel. Ces quelques difficultés qui montrent qu’il peut étre difficile de faire en calcul
formel certaines choses que I’on fait facilement & la main si le logiciel n’a pas la procédure
qu’il faut, n’enléve rien au fait que le logiciel a d’autres atouts qui permettent de faire
rapidement des calculs qui nous prendraient un temps énorme si on les faisait 4 la main.

Remarquons que parfois, on peut se permettre de faire plus de calculs que ce que I’on
ferait a la main, sachant que 1’on va arriver au méme résultat et que le calculateur est rapide.

Lorsque la deuxiéme partie de la résolution d’un probléme de couche limite est
programmée en langage formel, si on change les développements de départ parce que 1’on
s’était trompé dans les échelles ou parce qu’on les généralise, on obtient presque
instantanément les nouveaux résultats. Une fois que les résultats de la résolution asymptotique
sont obtenus par la machine, on peut continuer a utiliser le logiciel formel pour résoudre les
équations que ’on a obtenues, car les facultés du logiciel : calcul d’intégrales, résolution
d’équations différentielles,... sont également intéressantes.

Si la premiére étape de calcul d’un probléme de couche limite, qui est la détermination

des différentes échelles du probléme, pouvait étre également systématisée quitte 4 trouver un
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algorithme qui demande un grand nombre de calculs, on pourrait alors avoir une résolution
compléte des problemes de couche limite par le calculateur formel qui déroulerait
systématiquement tous les calculs. Cependant a I’heure actuelle, seule la deuxiéme étape de la
résolution est systématique méme si des chercheurs* cherchent a rendre également la premiére.

Pour notre part, nous avons utilisé le calcul formel pour la deuxiéme étape de la
résolution du probléme de couche limite, lors du calcul asymptotique du probléme intérieur et

pour le calcul des intégrales singuliéres.

On utilise donc le logiciel de calcul formel comme une aide au calcul
analytique a chaque fois que celui-ci peut nous faire gagner du temps par

rapport au calcul a la main.

1.13. Les différents types de filaments tourbillons

1.13.1. Les diverses formes de filaments tourbillons

Si le filament tourbillon est fermé, nous parlerons d'anneaux tourbillon et nous
distinguerons en allant du simple au général :
i) L’anneau de forme circulaire
ii) L’anneau circulaire perturbé

iii) L’anneau curviligne ( fibre centrale fermée de forme quelconque)

Si le filament tourbillon est ouvert, nous parlerons d’un filament tourbillon infini et

nous distinguerons en allant du simple au général :

1) Le filament rectiligne
i) Le filament rectiligne perturbé
iii) Le filament en hélice
iv) Le filament en hélice perturbé

v) Le filament curviligne ( fibre centrale ouverte de forme quelconque)
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1.13.2. Les diverses structures de filaments
La structure du filament la plus générale est définie par son champ de vorticité, qui a la

forme suivante :
- - 1 _(o) - Y —— {9y~ 2y
o(r,@,st,6)=—F0 0 (r,9,s,t,5,t) + —lm(l) (r,9,5,t,5,t) + @ ) (7, 9,5,t,5,t)+...
£ £
Nous décomposons 1’ordre principal sur la base curviligne :
80 F.0.5.8) =00 7,0,58,5,1) T+030 (7.0,5,1,51) 0+05 (7,0,5,1,5,1) T
Dans tout le manuscrit, a tous les ordres, le filament a toujours une structure indépendante de
s, c’est 4 dire sans ondes courtes et 4 1’ordre principal, le filament a toujours une structure
axisymeétrique pour laquelle :
¥ .o.5.80) = o (7s,8,1)
o0 0,50 =¥ (7,5,1,1)
o0 G.p.5,60) = 00 (7.5,1,7)
La structure est visqueuse si @ # 0 et non visqueuse si @ = 0.

Nous distinguons les différentes structures suivantes en allant de la plus générale a la

plus simple :

1) La structure a deux échelles de temps : celle-ci dépend du temps normal ¢ et
du temps dilaté ¢/” .

i) La structure normale : pour celle-ci, I’ordre principal vérifie les équations
de compatibilité et ne dépend que du temps normal z.

iii) La structure normale simple: pour celle-ci, ’ordre principal est
indépendante de 1’abscisse s a 1’ordre principal, ce qui permet de satisfaire

les équations de compatibilité.

Nous distinguons alors :

a) La structure uniforme pour laquelle : a)l-(o) (;,t) = wi(o) )
(type Rankine)
b) La structure similaire : pour laquelle & (r,f)  a une forme

Gaussienne (type Burgers)
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1.14. Conclusion

Dans ce chapitre, nous avons donné une description générale des filaments tourbillons
de faible épaisseur, apreés avoir montré qu’il est nécessaire que ceux-ci aient une épaisseur non
nulle, si on veut qu’ils aient une vitesse de déplacement finie. Le probléme a résoudre est
donc un probléme de couche limite tridimensionnelle autour d’une courbe. Nous avons
également donné le schéma de la résolution de ce probléme de couche limite, qui sera faite au

chapitre III pour un filament a structure normal simple, c’est & dire qui ne dépende pas d’un

temps dilaté t/az, qui n’a pas de petites longueurs d’onde et qui a un premier ordre
axisymétrique et indépendant de 1’abscisse s. Lors de cette présentation, il est apparu qu’il
faut savoir calculer au préalable des développements dans les intégrales de Biot et Savart.
Ceci est effectué dans le prochain chapitre pour filament tourbillon qui n’a pas de petites

longueurs d’ondes.
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Chapitre II

DEVELOPPEMENTS DU CHAMP DE
VITESSE INDUIT PAR UN
ANNEAU TOURBILLON

Comme nous 1’avons vu dans le chapitre précédent, les développements de la loi de
Biot et Savart que 1’on a besoin de faire donnent parfois des intégrales singulieres par rapport
3 un petit paramétre. Dans ce chapitre, nous cherchons les développements intérieurs et
extérieurs du champ de vorticité d’un anneau tourbillon, ainsi que du champ de vitesse induit.
Nous déterminons également le comportement du développement extérieur du champ de
vitesse pres du filament, ainsi que le comportement du développement intérieur du champ de
vitesse loin du filament.

On s’intéresse a un filament tourbillon & vorticité décroissante exponentiellement ou a
vorticité d’extension finie. On suppose qu’il n’y a pas de petites longueurs d’ondes sur ce
filament. A part dans le paragraphe II.7, tous les champs de ce chapitre sont donnés pour la

configuration initiale a /=0 et on omet systématiquement de mettre I’indice 0 qui doit le

signaler. On étudie un filament tourbillon avec une fibre centrale X(a) et un champ initial de
= ~ 1 (- " 3
vorticité ® donné de la forme @ =—2co(0) (r,p,a), ou a est le paramétre sur la fibre
£

centrale. On note a le paramétre de la fibre centrale plutdét que s pour indiquer que ce
paramétre est une longueur d’arc. Le champ de vitesse induit par I’anneau tourbillon est noté
V au lieu de Vo -

On donne la forme des développements dans ce cadre général, ainsi que leurs
simplifications pour un filament dont I’ordre principal est axisymétrique et est indépendant de

I’abscisse.
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Ii.1. Le développement intérieur du champ de vorticité

= F e
Le développement intérieur (e—>0 a = fixé) du champ de vorticité
L - - .
— @ (r,p,a) est trivialement :
£

. 1 _
@ o =8—203<°>(r,¢,a) @.1)

Pour ce champ de vorticité, I’équation (1.12) :
div(©)=0
s’écrit a ’ordre 0 et 1 (Annexe A.5) :

(&17); +(@3), =0 (2.22)
[— wl;zK(a)COS(p]_ +[~ o, ;K(a)cos¢]¢ +r(@, - T(@)ws,) =0 (2.2b)

ou T(a) est la torsion locale de la fibre centrale ¢. Apres avoir substitué 1’équation (2.2a)
dans (2.2b), on obtient que le champ de vorticité intérieur (2.1) vérifie les deux équations

suivantes :

(&y7); +(@2), =0 (2.32)
= K(a)[a)l CosQ — @, sin (p] +aos, - T(a)w3¢ =0 (2.3b)

La premiére équation (2.3a) montre le lien qu’il existe entre la vorticité radiale w; et la
vorticité orthoradiale @, . La seconde équation (2.3b) donne la contrainte que doit vérifier la
vorticité axiale w3 du moment que la vorticité radiale @; et la vorticité orthoradiale @,

vérifiant (2.3a) ont été choisies.
1.2. Le développement extérieur du champ de vorticité

67 .0.0)

: P
Le développement extérieur (¢ — 0 a r fix€) du champ de vorticit¢ — o

£
est nul partout sauf sur la courbe £ ou il est infini. Ce champ limite extérieur n’est pas une
fonction mais une distribution au sens mathématique. Définissons alors la distribution Tg

canoniquement associée au champ de vorticité @ par :

9, 0,0)
(T5.6) = |||—5——¢(r.0.a)rh3drdpda (2.4)
6‘2
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ou ¢ est une fonction test réguliere. On trouve le développement extérieur cherché en
développant Tg lorsque & tend vers zéro.
En remplagant le champ de vorticité (2.1) dans la formule (2.4) et en développant, on
démontre (Annexe A.2.) que le développement extérieur du champ de vorticité est :
T = 5,7 +O(e) (2.5
ou J,7 est la distribution de Dirac sur £ définie par

(657.6) = [#(r.0.0)%(a)da @.6)
e

A lordre principal, on a donc démontré que le développement extérieur &°™ du

champ de vorticité correspond exactement a la distribution de Dirac 47 sur €.

Le développement extérieur du champ de vorticité est singulier, car le développement
intérieur de ce développement extérieur n’est pas le développement intérieur du champ de
vorticité. Au contraire, le développement intérieur du champ de vorticité est régulier, car le
développement extérieur de ce développement intérieur est le développement extérieur du

champ de vorticité.

I1.3. Le développement extérieur v° du champ de vitesse

Lorsque ’on fait apparaitre 1’épaisseur réduite ¢ , les formules (1.7) et (1.8) du champ

de vitesse s’écrivent :

6)(0)(;',qp',a‘) A [i—(}_((a')+£;' i"')] o
3 hyr dr do da (2.72)

1
V(i,€)=;m ' —
%—(X(a )+er F)

89¢ 0.4 A [(X(a) +rF(a,0) - (X(a )+ er F')j|

.0.0,0)= =l b7 a7 dp' da TD)

; i 513
l()“((a)wi(a,m)—(i(a Y+er F )|
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En remplacant le champ de vorticité (2.1) dans la relation de Biot et Savart (2.7) et en
développant, on démontre (Annexe A.2.) que le développement extérieur (¢ = 0 a % fixé) du

champ de vitesse ¥(x,s) est:

T(a )~ (E—X(a)) da' +0(s). (2.82)

1
sout s .y _ 1
v (x,a)—‘mj . B
4 \X—X(a )‘

On peut I’écrire également :

1 I%(a')A((i(a)+rf<a,¢))—i(a'))

-out _r
v (r,qo,a,a)—4”

. da +0(¢), (2.8b)
¢ |X@+ri@e)-K)

car ici le changement de coordonnées X = X(a) + rT(¢,a) est indépendant de &.

A l'ordre principal, on a démontré que le développement extérieur du champ de vitesse induit

par le champ de vorticité correspond a la vitesse induite par une distribution de Dirac 51

concentrée sur la fibre centrale. C’est un filet tourbillon.

Plus généralement, le développement extérieur du champ de vitesse s’écrit jusqu'a

I’ordre 2 :

0 1
VU (r,p,a,6) = v°“‘( ) (r.@,a) + gv°‘“( ) (r,0,a) + O(£%) (2.9)

et en procédant comme pour 1’ordre 0, mais en cherchant un ordre de plus, on obtient :

5@ AE-X@)) 2

v°“‘(1)(r,¢,a)=ﬁ l—————— K(@)cosp'dr dp'da’
.i -X(a )l
i B (2.10)
_Em —r dr do da
’i - X(a )‘

[5(0)',\(i_g(a'))](f'.(i—i(a'))) 2 .,
- r dr dp'da

1
—Eﬂfi" —.
li—X(a)

avec : X = X(a) +1(@,a) .
Cet ordre n’avait jamais été donné et il est intéressant de remarquer qu’il est non nul, de fagon

4 ne pas ’oublier si ’on veut faire un raccord asymptotique avec la zone intérieure a un ordre
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ou cette expression intervient. Alors que 1’ordre principal (2.8b) du développement extérieur

du champ de vitesse est indépendant de la structure 5® du champ de vorticité, I’ordre 1

donné par (2.10) en dépend.

I1.4. La limite prés du filament du développement extérieur v°™ du champ de

vitesse

. —out@® .
Nous cherchons le développement de I’ordre principal v (r,p,a) de la vitesse
extérieure pour  voisin de zéro. Si nous posons brutalement » = 0 dans ’expression (2.8) de

_.0ut(0) " < 5 . L _
v (r,,a) , une singularité apparait lorsque a =a.

v out

©
L’expression (2.8) de (r,@p,a) est donc une intégrale singuliére par

rapport au petit paramétre r. Afin de trouver le développement de cette
intégrale, nous utilisons la méthode des développements asymptotiques
raccordés des intégrales singuliéres présentée par Frangois3 ou Bender et

Orszag!.

M+ -’; M+

’

a -a

r—>0aa’ —a fixé r—>0a fixé

Figure 2.1 : Schéma de la méthode de développement de

0
I’intégrale singuliére (2.8) de i'r°m( 4 (r,0,a)

Cette méthode n’est pas souvent utilisée dans les articles qui traitent des filaments
tourbillons, alors qu’elle est systématique et qu’elle permet de trouver le résultat du
développement sans ambiguité. Son principe est de séparer I’intégrale en deux parties (Figure
2.1) : en dehors d’un voisinage du point M(r,®,a), nous développons I’intégrant par rapport

ara a —a fixé et nous intégrons selon a’, tandis que dans un voisinage de M nous
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développons I’intégrant par rapport a r a fixé puis nous intégrons selon a’. Le

développement recherché est alors la somme des deux développements obtenus.

Par cette méthode, on obtient (Annexe A.3.) le développement suivant de

0
i"‘mt( )(r,qa,a) pour 7 voisin de zéro :
-out( ) K §_ :IE £ =
(r—>0,p,0) = —6 i [ln . 1b+ s cos(¢)0
+A
~ S 4| 1=
(Fsin2¢ +6 cosZ(o)[ln— - ——] +—06cos2¢p
3 K2 r 3] 2
== (2.112)

167 |y L. 2 @-sc-435
+186+3(B 3C S26)

1 . N
+ = r(K, sing — KTCOS¢)[m e l}r

+0(r? Inr)

avec :

52 2@ +a") A (X(a) - X(a +a")
A(a):i _52 1X(a) - X(a +a’)|3 da’ (2.11b)

| K@b(a)
2la’|

L T(a+a')
[X(a) - X(a + a')|3
S/2
B(p,a) =F(p,a) A ’ | K, (a)ii(a) 2 (2.11¢)
i [N [3 ——(¥(a) + K(@)fi(a)a’ +| + K(a)T(a)b(a) —)

&

- KZ (@)%(a)

(¢,a) e (X(a+a") - X(a))
+S§/2 X - X
S X(a +a") - X(a)|
-S/2 K @p £ @ b(a)cosp
I

[f@a+a) A (X(a+a’)-X(a))]
o (2.11d)

Le calcul de ce développement est long et fastidieux (Annexe A.3). Ainsi que le

mentionne le paragraphe 1.12., on I’a effectué également a I’aide d’un calculateur formel
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(annexe A.12), ce qui permet de vérifier les calculs préalablement faits 4 la main et d’obtenir

rapidement les ordres supérieurs O(r2 Inr) et O(rz) , sion les désire.
Dans ’expression (2.11a), on retrouve la partie singuliére (1.28) :
1 - K|.§S |- K =
0 +—l:ln— - l]b +—cos(p)0,
r 4

2 r 4r

que I’on a déja commentée dans le chapitre I. En plus de cette partie singuliére, (2.11a) donne

Iordre 1, ’ordre rIn7 et I’ordre ». On trouve trois contributions intégrales globales A, B et

C, qui se rajoutent aux contributions locales. Nous pouvons comparer cette expression avec
celle de Fukumoto et Miyazaki* (page 373) et celle de Callegari et Ting® (page 173). C’est la
méme, si ce n’est qu’ici les expressions des termes intégraux globaux: A, B et C sont
données. En outre, ici le résultat (2.11) a été obtenu par la méthode des développements
raccordés des intégrales singuliéres et a été vérifié a I’aide d’un calculateur formel.

11 est intéressant de remarquer que 1’expression (2.11b) peut se mettre sous la forme :

1 *‘5:'(2 ta+a)r(X@)-X@+a)), ,

4n ’i(a) -X(a+ a')l3
A(@)= lim | +— -jl He+@)a Ry ~Rlar e, L 212)
10| *"_sn |X(a) - X(a + 11’)|3
L K@), (572)
4z 2 !

car les intégrales de cette expression ressemblent a I’expression (9) de I’introduction. Cette
formule serra utilisée au chapitre IV pour justifier les méthodes de coupure.

Le développement prés du filament de I’ordre 1 du champ de vitesse extérieur

—out® _
7O (r,p,a) est de la forme suivante :

—out(D) I, I, - - R
v (- 5 0,0,0) =r—§+r—2+13hv+E1(a)+I4(¢,a) @2.13)

Pour un jet tourbillon avec un champ de vorticité¢ @ 0 - @, ()0 + s (r)T , qui ne dépend que
de la coordonnée radiale et qui n’a pas de composante radiale, les expressions simplifiées de

il,iz,i3,i4,l§1(a) sont les suivantes :
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=il
Il

SHE
Al

1 =
I, = ;chosqx

[ 1
- E(KTsinw +3K, cosq;)?

= i(KTcosgo -3K, sin(p)é

al)
w

Il

2

| e
wi—T"
4 "

I o9
—K
_(87r J

5 B
- E+ lnS}KTsinq)+[— 3- E+ 31nS:|Ka cos¢)f

1
T

5 1 - e
- g+ lnS:'KTcos¢+ [4—g— 31nS]Ka sin(pje

;l
]
E
¥
N\

1

2 > 8.1 2 3 2)—
+| |- 1n(2)+16 Sz+ cosZw}K +[1n(2) Z}T 1:_

lhl

2 4

- m

Ei(a)= p

K(@@+a)b(a+a’)A(X(a+a’)-X(a)) +2T(a+a’)
IX(a+a")- K@)’

- [6(a +a’) ¢ (R(a +a") - X(a))|[b(a +a') A (R(a +a") - X(a)))

S/2 |5{(a+a')—)"((a)|3
_SI/Z B@+a)eXa+a) - K@) i@ +a’) A R(a +a) - X(a))
[X(a+a)-X(@)’

1 +K(a)2 T(a)? |
3 el T el [
la’|

K(a)T(a) - 3
@-"0Pb@ -3

Ka

+| =2 @

%) i(a)

da'

e}
) =2 ;= s ; :
ou m=rx Ia>2r dr est le débit axial. Il est en facteur dans toutes ces expressions.

0

(2.14a)

(2.14b)

(2.14c)

(2.14d)

(2.14¢)
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IL.5. Le développement intérieur V'™ du champ de vitesse

2z ; = £ ; ] s :
Lorsque I'on fait le changement de variables r = — dans la relation (2.7b). 'expression
€
du champ de vitesse devient :
— (0, =

. , @ .0 .a) A[(i(a)+g?i)—(5((u')+eF'f')
V(_r,fp,a,e)=EJ')'J

- . — —— iy ;' (I;V (I(py da (2.15)
I(X(awer ) (X(a)+er 1 )l

2 ¢ “ kg ;
Nous cherchons le développement intérieur (¢ -0 & r=— fixé) du champ de vitesse
£
V(?,gp,a,e‘) au point M(r.@.a). Si nous imposons brutalement & =0 dans cette expression,

une singularité apparait alors lorsque ¢ =a de fagon similaire 3 ce qui s'est passé au
paragraphe précédent.

L'expression (2.15) de 5(r,@,a,¢) est donc une intégrale singuliére par

rapport au petit paramétre €. Afin de trouver le développement de cette
intégrale, nous utilisons encore la  méthode des

asymptotiques raccordés des intégrales singulieres.

développements

i
0

il

A
s

i
A

ARNARARAAAS

i
&

T
i

i
i

U,
iy
AN

{
|
Wy

e—=02aa —a fixé

a’-a
e—=>0a ixé
Figure 2.2 : Schéma de la méthode de développement de

I'intégrale singuliere (2.15) de (r,p,a,¢) -

Le principe de cette méthode consiste & séparer I'intégrale en deux parties (Figure 2.2):
en dehors d’un voisinage du point M(;,(p,a) , nous développons 'intégrant par rapport 2 € 2

a’—a fixé et nous intégrons selon «”, tandis que dans un voisinage de M nous développons
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I’intégrant par rapport a ¢ a fixé et nous intégrons selon a’. Le développement

recherché est alors la somme des deux développements obtenus.

Par cette méthode, on obtient le développement intérieur suivant du champ de vitesse

W(r,9,a,6)
Vim(;,w,a,a)z
Sl . (FEH@a) T K La) o
zﬁgﬂa) (r .0 ,a)A 2 rdrdep
K { s }_ _
g |4 = [ DA
ar £
1 _ -t = _ =i w % | (Y '
EH[&) OF o' a) st 806 g Al ﬁ(a)}ln—zr dr do
k
_(O) _‘I 1 == - 1 _—‘~
Y (’ ’(p ,ﬂ)/\ ¥ r(<0 5 Cl) s r(¢7 (Z) 1 1 —_ = 1
e = . - )
- 2 K(a) r cos(e )} rodrde (2.16)
89¢ 0,0 AlT@r 7 sin((o-go')"f(a)] o
~on k2 rdrde
39¢ .0, Al7 Ko , a)- 70, a)
1 il s . 9] K@) [—' "+ 7 cos ]_'d_la’ '
L - =
. 2 (= 7)|r cosg +r cosp ¢
+O0(elne)
ou /cz:,_-2+;_-'2—27_‘;'cos((p—(p').

Pour obtenir ce résultat, nous n’avons pas eu a choisir les échelles du développement

intérieur du champ de vitesse.

Cette formule donne le développement intérieur du champ de vitesse a

proximité et dans I'anneau tourbillon jusqu'a 'ordre elne. Elle démontre

1
que les échelles asymptotiques de ce développement sont : - I - R

1 - . ; ; .
L’échelle " correspond & ’ordre principal de la vitesse orthoradiale et de la vitesse axiale

prés de I’anneau. Comme le terme d’ordre Ine est indépendant de la coordonnée radiale, il
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participe 4 la vitesse de la fibre centrale de I’anneau. L’échelle logarithmique est parfois mise
avec I’échelle d’ordre 1 dans les développements de fagon abusive. C’est le cas des
expressions (1.30) et (1.31) dans lesquelles le terme d’ordre In¢ a été traitée comme une
terme d’ordre 1. Une discussion plus compléte sur cette échelle est faite aux paragraphes
IML.13 et VL.3.6.

Le calcul de ce développement est encore plus long et fastidieux que celui du
paragraphe I1.4. En effet, I’intégrale (2.15) & développer ressemble a 1’intégrale (2.8) en plus
compliquée. Ainsi que le mentionne le paragraphe 1.12., on a effectué également ce calcul &

I'aide d’un calculateur formel (annexe A.12), ce qui permet de vérifier les calculs
préalablement faits 3 la main et d’obtenir rapidement les ordres supérieurs 0(82 Ing) et
0(82) , si on les désire.

Pour un tourbillon avec un champ de vorticité qui 2 seulement une composante selon

1
la tangente, le terme en 7 de (2.16) est la formule de Biot et Savart en deux dimensions. Tous

les termes qui apparaissent dans (2.16) sont des termes locaux sauf le terme A qui est le

gout

0
méme terme intégral global que dans le développement (2.11a) de ¥ ¢ )(r,¢,a) pour r

voisin de zéro .
, 1 o . e 67
Les termes d’ordre P et Ine ont été trouvés initialement par Levi-Civita™'. Lorsque

r =0, nous obtenons la vitesse de la fibre centrale et nous retrouvons le résultat de Klein et
Knio® :

vIM (G = 0,0,a,8) =

-1 - -t 1 R -t [
%Hm(o)(r ,@ ,a) A (@ ,a)dr do

K@ [m S_ 1} b(a) + A(a)
4n € 2.17)

K(a)
2

—t [} -t 1 - ]

_ hl;ﬂ[&')go)(r , @ ,Q) A"E(a)+6')(0)(r ,@ LA A ﬁ(a)jllnjr dr do
r

K(a

2 )cos(¢' );'d;'dgo'

L _.(0) —t o
+5 1677 (0 ,a) AT (9 , a)
+O(elneg)
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Pour un jet tourbillon avec un champ de vorticité a@ = @, (r)0 + @ (H7, qui ne

dépend que de la coordonnée radiale et qui n’a pas de composante radiale, (2.17) se simplifie
en:

i = 1 .. (0) -
VG =0,p,0,8) ==v0 G =0,0,0)

+inw™ G 2 0,0,0)+ 72D 7= 0,0,0)

2.18)
+ e (7 2 0,0.0)+ 5P (7= 0,0,0)
+0(e? Ine)
avec
>
v = 0,0,0) = 7(a) [0, (a7 (2.192)
0
. _ 1 -
v 2 0, 0,a) = - - K@h(@) (2.19b)
1-n§
v C 0 5 a) = Aa)— = 22 [fnre ()dr |K(@)b(a)
v ar ; 3 (2.19)
o0
— 7 {ra(r)dr
0
[3Ka cosp+TK sinq;]i"
—inn(12) — o m ) ~
v (r=0,p,8)=~— +[~3K, sing + TK cos [P (2.19d)

1 5 2}
+|: 2K +T“ R
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I my 1
[3-—”-l—+3——6-—31ns:|1<a cosg !
T

1
+ ﬂ-——lnS}TKsinw
m 6

[am 51 :
_3m+3 6 31ns:|Kasm¢-

~inn(2) ~ = m
ym (r=0,¢,a)=E1(a)—Z-7-z— S 6
+ —'-'%-—E—lnS]IKcosw
—1K2+T2][ﬂ—1ns]
b 2 m -

5
+=K%+71? +——8—
12 s2

K(a+ a’)[B(a +a’)A (X(a +a')— i(a))] +2T(a+a')
S - 13
froo K Xa
~s12|_ 1 K@T(@)b(a) + T*(@)¥(a) + 3K, (@)i(a) __ ¥(@)
2 lal a3

ou:

-]
m=x Fz Inra, (r)dr
0
©
m=n [w,7%dr
0

Le terme E] (a) est une partie de P’expression (2.14e) de El(a) et m est le débit axial.

69

(2.19%)

(2.199)

(2.20a)

(2.20b)

11.6. La limite loin du filament du développement intérieur v gy champ de

vitesse

<inn 2
A\

A T’aide de la formule (2.16) du champ de vitesse intérieur

des ordres £ln¢ et £, on montre que sa limite en I’infini est de la forme suivante :

_ 1 . (0) -
VB (r > ©,0,a,&) =;an( )(r—)oo,¢,a)

G s 0,0,0)

+ eln.c,i"inn(lz)(; - ©,@,a)+ e\"inn(z)(; — ©,@,a)

+ind ™7 s 0, 0,0)+ 7

+0(e* Iné)

(r,p,a,€) complétée

(2.21)
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Si I’on effectue le changement de variables ;=§ dans cette expression (2.21), nous

obtenons :

[vi“" G- oo,¢,a,g)]_ , =00 500,0)+e Do 5 0,0,0)+.. (222)
e

ot ¥V 50,0,0) et V(- 0,p,a) sont donnés par (2.11a) et (2.13) jusqu’aux

ordres 2 Inr et &% Ing. Nous avons ainsi montré la relation suivante :

["m“ (r > o,p,a, a)]_ , [ VU (r,,a, s)] (2.23)

Les développements extérieur et intérieur de l’intégrale de Biot et Savart se

raccordent donc bien entre eux.

Pour un jet tourbillon avec un champ de vorticité 6@ - @, ("B +a3 ()T, qui ne
dépend que de la coordonnée radiale et qui n’a pas de composante radiale, les expressions

- imn(J) =

simplifiées de vV (r > «,@,a) sont les suivantes :

16 1
v QG o, ¢,a)='2;—+ ; +0( ' (2.243)
K-
yim O, o, 0.0)=-2b (2.24b)
i - _K §_].; K sbrhe 2ot
v (r—)eo,gp,a)—‘m[ln; 1 +47zcos¢6+A+ > +O(;2) (2.24c)
v ¢ s w0 p,0) =1, +1g7 (2.24d)
2) - = = = = - - = -
v @ ¢ 5 . 0.0) = (3 +Isn)Inr +[Ig + Es(p,a)]r + 14 +E () (2.24¢)

Ici, il,iz,i3,i4,ﬁl(a) ont les mémes définitions qu’au paragraphe I1.4 et les termes

is,iG,Ez sont définis par :
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3
ZKZ sin(2)F

3 ~
Isg=—|+ ZK 2 cos(2p)6

+(K, sing — KT cosp)T

[1 - %lnS]Kz sin(2p)F

- 1| |4 k2 (5 3 ) ) R
Ig=- +I:S2 2 + 8—41nS K“ cos(2p) 10
+(K, sing — KT cosp)[1 —-InS|7

- 1 (= -
E;(9.0) = -[B(p.0)-3C(p.a)]

Avec ces notations, les formules (2.11a) et (2.13) s’écrivent simplement :

Sout(®) sl g K 1 K cos(o)d
v (r—>0,¢,a)—2m9+4” lnr 1 +4”cos(¢)9
+A
+Isrinr +(Ig + Ey)r

1 I, I, -
vout( ) (r - 0,¢,a) = —;+—2+I31nr
r r

+E (a)+14(0,0)
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(2.252)

(2.25b)

(2.25¢)

(2.262)

(2.26b)

La loi de raccord asymptotique et les résultats (2.26) ou les résultats (2.24) donnent les

conditions aux limites en I’infini des équations dynamiques intérieures du probléme de couche

limite sur la fibre centrale et sont utilisées dans le prochain chapitre. Dans la démarche de

résolution présentée au chapitre I, on souligne I’importance de développer en série de Fourier

selon la coordonnée ¢ les composantes des différents champs sur (7,6,%). C’est pour cela

que dans les résultats (2.14) et (2.24), on a linéarisé les termes trigonométriques qui

apparaissent dans les composantes des différents champs sur (F,6,7) . Seuls les termes El (a)

et E,(p,a) n’ont pas subit ce traitement.

Les développements en série de Fourier selon @ des composantes du terme

intégral E;(a) sur (¥,6,%) sont donnés par :
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Ei(@)=(FeE))i+@eE i+ ®BeEb
= [(ﬁ'El)cos¢+(BOE1)sin¢]i‘

~ _ ~ 2.27)
+[— (iiOEl)sin(o+(b¢E1)cos¢]9
+ (‘-L" L4 E] ):E
D’apres (2.25c), on voit que EZ (p,a) s’écrit :
Ey(p.a) = Eyy(a)cosg + By (a)sing (2.28)
ott les termes E 21(a) et Eyy (a) sont donnés par :
von| - 3RO XK@ 22V XK@V g4, 41y n (Rea+ ) - (@)
_ 1 |X(a +a")~X(a)| .
En@=_- a
-s12|_3 g2,y D@ b(a)
fa’| (2.293)
_ i(a)Ai(a+a’)
s 2 % (a +a"y- (@) ,
4
" s - :’(‘l? +3K@I@ S
L 52T b(a) (X(a'+ a) - X(@) [fa+a") A (Ra+a) - X(a)]
Ezz(a)=a J‘ [Ra+a)- X(a)l a’
-sr2| _ 3 g2 5y B@) fi(a)
la'} (2.29b)
b(a) AT(a+ ;)
s = . = i3
N f Ra+ar-%@f’ |,
A7 S| @) 1. (@@
|,, |3 279 a|

Les développements en série de Fourier selon @ des composantes du terme
intégral Ez (@,a) sur (i",é,"f) sont donnés par :
Es(p,a)=(ToEy)T+(fieE,)i+(DeE,)b
_(—S'Ezz +iieEp)cos2p
+(S.E21 +EOE22)sin2¢
_+ E'Ezz +ﬁ0E21)

(S
1)

S = . (2.30)
(beE,) +ieEy)cos2p

+E + B’Ezz—ﬁ’ﬁ21)8m2¢

[+ (B ey -iieEp)

10E21 cos¢
-+
+TeEy sm¢

[+>]]
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1.7. Généralisation des résultats
Dans ce paragraphe, on n’omet plus de mettre 1’indice 0 pour la configuration initiale.
Précédemment, on a donné des développements des intégrales de Biot et Savart & I’instant

initial =0, pour un filament Xo(a) qui n’a pas de petites longueurs d’ondes et dont le
., e - 1 ) -
développement intérieur du champ de vorticité est initialement ® ¢ = —20380) (r,p,a),oua
&

est le paramétre de longueur d’arc sur la fibre centrale. Comme la loi de Biot et Savart est une
fonction linéaire du champ de vorticité, on peut étendre facilement les résultats précédents a

un champ de vorticité initial qui a le développement intérieur suivant :
. 1 _(0) - 1 .- ~(2) - —(3) -
Bo=—7560 (0.0 +85 G.p,a)+ £ 6 rp.a)+6' 65 Gp.a)t..  (231)
£ £

Les relations (2.24) donnent les conditions aux limites du champ de vitesse intérieur en
I’infini 4 'instant initial. Or comme il a été dit au chapitre I, pour obtenir 1’équation du
mouvement d’un filament tourbillon, on a besoin des conditions aux limites du champ de
vitesse intérieur en I’infini 3 tout temps ¢ et pas uniquement & ’instant initial. Il est donc
nécessaire de généraliser les relations (2.24) pour ce temps .

Meéme si initialement le paramétre a sur la fibre est une longueur d’arc, il ne 1’est plus
au temps ¢, car on doit utiliser un paramétre s qui n’est pas une longueur d’arc pour décrire le

mouvement. D’autre part, la fibre centrale au temps # est développée par rapport a ¢ :
X(s,2,8) = XO(5,) + £1X D (5,0)+..., (2.32)
contrairement 2 la fibre centrale initiale X que 1°on a prise sous la forme X¢(a). Le champ

de vorticité au temps ¢ est de la forme :

& = gizosw) o 0,5,0) + gila D 70,56 +6 D F.0.5,0+.., (2.33)
contrairement au champ de vorticité initial ®93 que l'on a pris sous la forme
B9 = gizdigo) (r,@,a) . Comme on le verra 4 la fin du paragraphe II1.7.2, la fibre centrale

initiale X et le champ de vorticité initial & ¢ d’un filament 4 structure normale (au sens du
chapitre I) sont aussi développés par rapport a &.

Ainsi, une premiére fagon d’étendre les résultats (2.24) précédents est de refaire les
calculs de ce chapitre (2 ’aide du calculateur formel) sur un paramétrage s qui n’est pas une

Iongueur d’arc et avec une fibre centrale et un champ de vorticité qui ont les développements
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(2.32) et (2.33) précédents. Une seconde fagon de procéder est de remplacer 5(0 (a) par (2.32)
- 1 _0) - .
et 0g="750 80) (r,¢,a) par (2.33) dans les résultats (2.24) précédents en considérant qu’ils
£

sont valables au temps ¢, tout en changeant de paramétrage pour se mettre sur un parametre s

qui n’est pas une longueur d’arc.

En procédant comme ceci, I’expression (2.11b) du terme intégral global A(aq) :

a+a"yA(X(a) - X(a +a")

A@-= —+SI/2 K@ -Karaf L,
A7 5| K@b(a)

2la’|
devient :

_i06+s A @OV (s+5,0-XO(s,1)

N _ 3
- e X s+s',t -XO s,t
AGs,H=—- [o@(s+s.0) | _( ) (s0) g5’ (2.34)
e 1 K960 59
2 [19s,s0)|
s+s’
avec 2©@ (s,s',t) = J- o0 (s‘,t)ds* . (2.35)

s

C’est cette expression (2.34) qui sera utilisée dans le chapitre IIL

a(o)(s+s’,t) 1 - L e .
Comme ————=7—+0(1) en s’ =0, A(s,t) s’écrit également :

h@@ud=w

O+ ,0AEXD+5,6)-XD(s,0)

-0+ s',t)
- 7z 2 (st o - %O (s
A=t f RO (s +57,1) - X O (s,1) »
T _K © (s,1) b©@ (s,1)

2 s']

1 1
7 ds’

(0) _ +7
__I_K__(fﬁb(o)(s’t)." 0.(0)(3_,_3",)]_(?___1_'_5'_
A (s,8',1)

4 2

-7
et c’est une expression de ce type que I’on aurait obtenue, si on avait appliqué la premiére

fagon de faire qui a été indiquée.
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On peut encore généraliser les résultats précédents a un filament avec des ondes
courtes. Le développement du champ de vorticité intérieur a alors des parties spatiales

oscillantes selon la variable 5 = s/ ¢ et est de la forme suivante :

(

1 _inn(D)

i 0 - .. ‘ - _i(2) -
& i 0550+ 76V G 0,550+ 807 70,550+ (236)
£

1 .
_zmmn
3

On peut alors encore appliquer la méthode des développements asymptotiques raccordés des
intégrales singuliéres comme on I’a fait pour;}iintégrale de Biot et Savart (2.15). La partie

s'-s5

intérieure (¢ > 0 a fixé) de I’intégrale devient plus compliquée, mais se développe de

la méme facon que précédemment ; alors que la partie extérieure (¢ > 0 a s’ —s fixé) fait
apparaitre une intégrale avec une partie oscillante. On la développe alors par la méthode de ia

phase stationnaire ou une méthode WKB'.

11.8. Conclusion

Dans ce chapitre, nous avons déterminé le développement extérieur de ’intégrale de
Biot et Savart, ainsi que son développement intérieur. Puis, nous avons obtenu la limite en
zéro du développement extérieur du champ de vitesse, ainsi que la limite en Pinfini du
développement intérieur du champ de vitesse et nous avons montré que ces deux limites se
raccordent bien entre elles.

Meéme si ces résultats ne sont que des résultats de cinématique obtenus a partir de la loi
de Biot et Savart qui est une loi linéaire, ils mettent en jeu bon nombre de calculs. Dans la
littérature, la démarche utilisée pour faire ces développements et les résultats obtenus ne sont
généralement pas trés bien précisés. Le développement intérieur de la loi de Biot et Savart
permet d’obtenir directement les échelles du développement du champ de vitesse intérieur
connaissant celui du champ de vorticité. I1 donne également un éclairage complémentaire qui
peut servir de garde fou.

Ces résultats ont été obtenus d’abord pour la configuration initiale, puis ont été
généralisés au temps ¢. Dans le chapitre suivant, ils sont utilisés pour obtenir les conditions
aux limites en 1’infini des équations aux dérivées partielles satisfaites par le champ de vitesse
intérieur.

Notons que pour des raisons de simplicité, on dit parfois la vitesse extérieure au lieu
du développement extérieur de la vitesse et la vitesse intérieure au lieu du développement

intérieur de la vitesse.
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Chapitre III

EVOLUTION D'UN ANNEAU
TOURBILLON A STRUCTURE
NORMALE SIMPLE

Dans ce chapitre, nous décrivons le développement asymptotique raccordé des
¢quations de Navier-Stokes, qui conduit 4 1’équation d’évolution de la fibre centrale d’un
anneau tourbillon. On étudie un filament a structure normale simple. C’est un filament qui n’a

pas de petites longueurs d’onde et dont le champ de vitesse ne dépend pas du temps dilaté

/€% etest axisymétrique et indépendant de 1’abscisse s & I’ordre principal. Le but essentiel
de ce chapitre est de développer, pour ce filament, la démarche qui a été décrite au chapitre I,
tout en se servant des résultats du chapitre IT. On reprend la démarche de Callegari et Ting',
Ting et Tung"®, Ting et Klein', Fukumoto et Miyazaki® pour obtenir 1’équation d’évolution de
la fibre centrale d’un anneau tourbillon. On donne une équation d’évolution de la fibre
centrale 4 I’ordre 1 qui corrige celle de Fukumoto et Miyazaki®, ainsi que les équations aux
dérivées partielles satisfaites par la partie axisymétrique du champ de vitesse 4 ’ordre 1. On a

ainsi un systéme fermé d’équations a I’ordre 1.

Il1.1. Equations écrites sur les coordonnées locales

Nous rappelons dans ce paragraphe les équations dynamiques du champ de vitesse
données dans le chapitre 1. La vitesse est décomposée en tout point du fluide selon la

formule :

V(r,@,5,1,8) = X(5,1,8) + V(r,0,5,1,) 3.1
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La vitesse relative V est projetée sur les vecteurs de base :
V =uf +18 + wt (3.2)
ol I’on appelle :
uT : la vitesse radiale

v : la vitesse orthoradiale (ou circonférentielle)

wt : la vitesse axiale.

L’équation de la conservation de la masse et les équations de Navier-Stokes sont

écrites sur les coordonnées curvilignes locales (Annexe A.1.) :

(urhz), +(h3v)p +1ws — 0Trwy=—1X 0T (3.3)

- v 12
d=-gradp+vAV + —(—X;), 3.4
ks hy

ou:

RV s 2 e - X .
§=[7} +uf+v6+wr+X+(V—ri,)ogradV+—h-s-(W—rf°T)
3

7P

RV ou_ ovs ow.
ot B

r7¢’s
et ol les expressions de gradV et de AV en coordonnées curvilignes peuvent se trouver

facilement dans la littérature de base.

lll.2. Définition de la fibre centrale

D’apreés le chapitre I, la fibre centrale est définie comme la courbe dont le

*
paramétrage vérifie X(s,t)eT = 0 et qui se trouve au centre de vorticité de toutes les sections

du filament orthogonales a cette courbe. Vis-a-vis de cette définition, la condition aux limites

en z€ro de nos équations aux dérivées partielles est :

F=Gog o
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l1.3. Forme des développements intérieurs
Nous choisissons des développements intérieurs du champ de vitesse de la forme

suivante :

20 = ol e—lu(o) (;, @,5,0) + «® (;, @,S,1)+...

.

e T (;, @,5,t) + vD (;, @,5,1)+... 3.6

wild — g—l

w =g lw(® (;,cp,s,t) +w (;, ?,8,t)+...

et un développement de la fibre centrale de la forme:

X(s,2,8) = XO(s,0) + £ XD (s5,8)+... G.7)

L’abscisse s € [— ﬂ,ﬂ[‘n’est pas une longueur d’arc et @ est I’angle polaire et non pas

I’angle ® défini dans Callegari et Ting' par : *

O=9-0(s,t,8)
d®g = o(s,t,8)T(s,t,&)ds

Comme la fibre centrale est une inconnue du probléme, elle dépend de £ et bon

nombre de grandeurs liées a cette fibre doivent étre développées :

o=00 (s,0)+ elo® (s,0)+...

T =705, 1)+ 7D (s,0)+...
K=K (s, + kD (s,0)+...

i =i (D (s, 1)+ iW(s,0)+..
T=TO(s,6)+ £ 7D (s,0)+...
b=bO(s,0) + DD (5,0)+...

By = b3 O (5,0) + £ D (s, 1) +...
F=t0s,0,0)+ ¥V (s,0,0+...

8 =00(s,0,0)+ 8D (s,0,0)+...
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avec :

o =%
o 2 KO o XO /60

&)

(©) g(0) _
Ok ="

g
h3(°) =®
1D = 6O _ 6@ g7 cos(p)
2@ =X /5©

70
RO

5O _ 30 , 5O

(0

O — 5O cos(p) + (@ sin(p)

O Rs  AsTo
N ()T

llL.4. Les équations a I'ordre 0

Nous cherchons un champ de vitesse V solution de notre probléme dont [’ordre
principal est axisymétriqgue. Nous supposons donc que si initialement 1’écoulement est
axisymétrique a cet ordre, il le reste a tout les temps. A ’ordre principal, chaque section
orthogonale 2 la fibre centrale du filament est alors circulaire et son centre est confondu avec
le centre de vorticité de celle-ci.

Comme on considére que notre filament tourbillon ne posséde pas de répartition

linéique de sources sur sa fibre centrale, on annule la composante radiale de la vitesse a

O r,0,50) =0 (3.8)

Sans faire I’hypothése de 1’axisymétrie du champ de vitesse a 1’ordre principal, les équations

Pordre principal :

de conservation de la masse et de Navier Stokes s’écrivent & I’ordre principal (Annexe A.4) :
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v =0 (3.92)
YO (g
—=p (3.9b)
r r
0
p; ) =0 (3.9¢)
0
w;, O (3.9d)

L’ordre principal axisymétrique (i.e. indépendant de @) satisfait donc bien ces équations. A
I’aide de (3.9b), il vient :

f 2
co [v(") ' ,s,t)} ,
PO = [b——— 7 (3.10)

r

~1

Cette relation exprime 1’équilibre entre le gradient de pression et la force centrifuge.

Afin de vérifier la condition aux limites V —(V e%)T =0 en r = 0 et pour des raisons

de symétrie axiale sur (@ (;,s,t) ,ona:

VO =0,5:)=0 (3.11)

Comme les équations (3.9) a l’ordre principal ne permettent pas de déterminer
complétement ’ordre principal du champ de vitesse, le probléme est de perturbation

singuliére.

Les équations (3.9) sont des équations de compatibilité pour 1’ordre principal

qui imposent a la condition initiale d’étre axisymétrique et d’y rester.

Si la condition initiale n’est pas axisymeétrique, il y a un probléme de couche limite

initiale. Les développements choisis ici ne dépendent que du temps ¢ et de ’abscisse s, alors

que nous avons vu au chapitre I que les échelles ¢/ & etsle peuvent intervenir. Lorsque
Pon n’utilise que le temps ¢, seules les variations le long de la fibre centrale de I’ordre de la
grande échelle caractéristique L sont prises en compte et on ne détermine que la dynamique
principale de 1’évolution du filament tourbillon. Pour notre probléme d’anneau tourbillon, on
n’est en fait pas en présence d’une couche limite initiale, pour laquelle on obtiendrait la
dynamique principale aprés un transitoire rapide, mais en présence d’une oscillation rapide

autour de la dynamique principale de I’évolution du filament tourbillon. Alors que les
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problémes de couche limite initiale se résolvent a 1’aide d’une méthode de développement
asymptotique raccordé, les problémes d’oscillations rapides se résolvent a 1’aide d’une
méthode d’échelles multiples & double échelle de temps. C’est cette méthode qu’il faudrait
utiliser si on voulait résoudre complétement le probléme de I'évolution d’un filament
tourbillon dont la condition initiale ne vérifierait pas les conditions de compatibilité.

D’apres le chapitre I, la vorticité est liée au champ de vitesse par I’équation :

® =rotv=rotV+;:—A5(=a>li"+w2§+a)3'? (3.12)
3

L’ordre principal (annexe A.5) de la vorticité est donc :

o{® =0 (3.13a)
0
0¥ = —W,( ) (3.13b)
© _1r-
o{® = ;[rv ]; (3.13¢)

On remarque que l’ordre principal des équations de la vorticité (1.12) et (1.13) est

automatiquement vérifié par une solution axisymétrique indépendante de I’abscisse.

lIL5. Le raccord & Pordre s~! et les conditions aux limites en I'infini de I'ordre
zéro

La loi de raccord asymptotique & 1’ordre &1 dit que le dévéloppement du champ de
vitesse extérieur en zéro a ordre £ est identique au développement du champ de vitesse

intérieur en P’infini 2 Pordre £}, ce qui s’écrit :

r=x

(Devr=o[i?°“t] = Dev: [Vi’m )s‘l (3.14)

Or d’apres le chapitre IT :
v out

1 =
(r—0,¢0,5)= me ,

si I’écoulement potentiel n’a pas de contribution a cet ordre. On en déduit donc en utilisant

(3.14) que :
. _ 1 -
an(o) (r > 0,p,s5,t) = —=5© s
2zr

c’est a dire que :
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VOG> w0 = (3.152)

2y

wOF > 0,6 =0 (3.15b)

Ill.6. Les équations a ’ordre 1

111.6.1. Partie axisymétrique des équations a l'ordre 1 et équations de compatibilité a
l'ordre 1
La partie axisymétrique des équations a I’ordre 1 est obtenue en moyennant les

équations 4 ’ordre 1 en ¢ et donne :

- - - 0) -
é,mgl) ) ; on' )(r,S,t)
= o o 55 (3.16a)
_ _ _aWe
-2 OGP0+ récé,(t—’s’t) =0 (3.16b)
r
o0 q (75t) = — Vs 300 (3.16¢)
ar ¢ o (s,1) Js ‘
©) = _ _ ), " 53,0,
O (s,0) i G L)) 4D (7,5,6) =-wO(7,s,1) W sl) B (D) (3.16d)
ar Os s

Si 4D est tiré de la premiére équation (3.162) et est remplacé dans les deux derniéres (3.16¢-

d), nous obtenons alors deux équations avec uniquement les champs u(o),v(o),w(o) . Comme
le temps 7 n’apparait pas dans ces équations, le champ de vitesse a I’ordre principal ne peut

pas vérifier une condition initiale quelconque.

Ces équations sont des conditions de compatibilité de I’ordre principal, qui
sont automatiquement vérifiées initialement et le restent si 1’ordre principal ne
dépend pas de 1’abscisse s: on parle alors d'anneaux @ structure normale

simple comme on ’a déja défini au chapitre L

Nous notons qu’alors : ugl) = 0. L’équation (3.16b), qui n’a pas servi, est celle qui donne la

pression pf.l) . Ces équations ne nous donnent pas d’information sur vgl) ni wgl) .
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111.6.2. Partie non axisymétrique des équations
11 nous reste donc a résoudre la partie non axisymétrique des équations d’ordre 1. Pour

un annean 3 structure normale simple, on a :

o705 V(.50

Gt o T (3.172)
o P
_ _ Su " (r,@,s,t) _ _op 7 (r,@,s,t) _
29GP 0,50 + —— O 1) 41— = s 7, 0,5,1) (3.17b)
o ar
PNy _ COGn 506 ot )
vO g 2050 gf’s’t) DG psn a;(r’ ), 2 (;;f”’s’ ) o OG.ps) (170
e @G A - a0 -
2D, 0,50 49O i) H—E2D G g5 G179
r

avec :

s .0,5,8) = 7K@ (s,1)sin(p)vV (7,0)
- - - 2
Sgl) (r,0,5,0) = —rw(o) (r,t) X © (s,t)cos(p)

_ 2
sV p.5.1) = +w® 70K O (s,1)sin(p)

sV .0.5,0) = O KO (5,1)sin(@)w@ (7, 1)
Les seules inconnues d’ordre 1 qui interviennent dans les trois premiéres relations
(3.17a~c) ne font intervenir que u(l), v(l), p(x) et pas w | L’écoulement 4 cet ordre se
comporte commme un écoulement bidimensionnel rotationnel et non conservatif. Quand cet

écoulement est résolu, la derniére équation (3.17d) nous donne alors la partie non

axisymétrique de w | Ces équations font intervenir des termes sources qui proviennent de
Iordre principal du champ de vitesse. Elles ne font pas intervenir de dérivée en temps et sont
donc des conditions de compatibilité. La partie non axisymétrique de I’ordre 1 du champ de

vitesse ne peut pas étre nulle a l'instant initial.

L’équation de continuité est satisfaite a I’aide de la fonction de courant w() (7,9,5,1)

qui vérifie :
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W
[\P =ié‘1—' (r,q),s,t)
' (7,@,5,t) T (3.18a)
(¢ a{’(l)(;,¢,s,t) ~A(0) )
W05 =-——=== +7KO(s,1)cos(p)V (r,1) (3.18b)

Ces relations sont substituées dans les deux équations (3.17b-c) du mouvement, puis la

pression est éliminée entre les deux relations obtenues en se servant de 1’égalité :
&V /6rap = 2V | apor .
Nous obtenons alors 1’équation suivante pour g .

2 - 3 - 3 -
10790050 10 ¥00sn 7" ¥0@ps0

(U7
v (r,t) =
r d rép ;2 Po 5 ;25¢

(167 O, ]

a|= = D .-
rdr  [a¥0Gesn 5.19)
r p '
- — 2 -
=y~ | 10O, -2 _owO Gt .
=@y 120D 0 % 7D OO0 (s ysingg)
r or ar
On écrit alors la décomposition en série de Fourier de la fonction de courant :
- = S (® )
D (70,50 =D F,s,0) + Zl(\Pnl cos(ng) +¥ sin(w)) (320)
n=
et il s’en suit :
M M 17060
FH Gt F s |2 1 r or =
+= - +—-— = = - ¥ .(T,S,t)
0,,-2 r ar -2 v(o) (r.t) ar n
r r (3.21a)

- — - 2 -
- lﬁrv(o)(r,t) 0) /= r 5W(0) (r,2) K(O) 5.5
=|2r :—ﬁ;_— +v (r,t)+v(0)(;t) ‘9; (S,t) njYj1

Cette équation s’écrit également :
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A¥Prsn  108PFEs0) 1-n2 o -
nj 1 0%y +1 n ‘{’,E})(r,s,t)

+ = —
_2 .2
ar r or r
= - 1 ,= 2 -
¥R 000G PG 5VO G o
"0 N P 2
v or v @0 7

avee ©

2O ; ©?
O |, 1m0 )= r ow _(r,t) (0) .
H,’ = Zr[ ——; +v (r,t)+v(0)(;'t) Py K (s,t)5,,15]1

On a les conditions aux limitesen 7 =0

W o
¥0¢=0=0 (3.21b)
w0

Z-(r=0=0 (3.21¢)

et une condition en 1’infini donnée par la loi de raccord asymptotique a 1’ordre 1.

111.6.3. Le raccord a F'ordre 1 et les conditions aux fimites en T'infini de l'ordre 1
La loi de raccord asymptotique a P'ordre 1 dit que le développement du champ de
vitesse extérieur en zéro a V’ordre 1 est identique au développement du champ de vitesse

intérieur en 1’infini & I’ordre 1, ce qui s”écrit :

(Dev,=o[v°‘_“]=Dev— [vim‘])go | (3.22)

r=o

Or, si I’écoulement potentiel n’a pas de contribution 4 I’ordre 1, les résultats (2.11a) et

(2.34) du chapitre II donnent :

1. kO s@® . x© -
out o A7 Lo
vii(r—>0,0,s,t)= zme + o I:ln " + o cos(p)
+A
avec :
IPROPRPIN. LR TN ¢ Sl LR R Sd C)),
’ S - 3
- A XO(s+5,0)-XO(s,7)
A(s,f)=— ’ gt (3:23)

47 2 KO0 5,000 (s +5,0)
2 1O (s,s7,1)




I Evolution d’un anneau tourbillon 2 structure normale simple 87

s+’
et 2@ (s,s',t) = Ia(o) (s*,0)ds" (3.24)

s

En appliquant la condition de raccord (3.22), nous en déduisons alors que :

KO s© N KO R -
gim{ )(r_) ©,0,5, t)_?[h,?q 4 yy cos(@)8? + A

c’est a dire :

(0 k© s x©
(€) o = — 1O a0 | %
X +VO@row,p,s0)= yy []n s lj}b + py cos(@)0'™ + A
11 vient donc :

(1)(r — ©,9,5,t) = [V(l) or]

r—w

© .0

K mism(¢)+(A+—[1nS(°) —l]b X )e(ficos(e)+bsin(p))
(0) (0

[ = ln—1-+(A+—[lnS(°)—1]b X )-b]sm(gp)

_ k© _ =@
2 lins® _1lg -~ i
+l:(A+ ypm [lnS l]b X )eii|cos(p)

(1)(,._, 0,@,8,t) = [V(l) 09]

(0)
= K— (ln — +1)cos(@)

r—o

- K . B
+(A+ ———[lnS(o) - l]b -X )e(-fisin(p) +bcos(¢))

© . (0)
= lK—(]ni+ D+(A +——-[1nS(0) 1]b X )-b}cosw)

. (0)
{(A+—[1ns(°) l]b X )-n}sm(w)

et:

« (0)
w(l)(;_)w’(p’s,t):[v(l) .?];—no =(A-X )ei.

La fonction de courant du probléme intérieur vérifie donc :
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[ x© (0) » (0)

P K L Z KT O Kl w VeR

YRG0 = -~ -(R+ - [1ns —l]b—X )ob |r (3.252)
(0) o (0

D - - K . o -
0> w)=| A+ e [ms®-1p-X )e nJr | (3.25b)
lyf;) (F>0)=0 n=#l (3.25¢)

- . O

W (r > w,0,5,)=(A-X )o% (3.25d)
VD > w,5,6)=0 (3.25¢)

Ces relations donnent les conditions aux limites en I’infini des’ équations aux dérivées

partielles (3.21).
111.6.4. La résolution des équations a l'ordre 1
. . . . o
La solution ‘Pg,) de I’équation (3.21) est lIa somme d’une solution particuli¢re ‘P,f]’-

de cette équation avec second membre et des solutions générales ‘P,l,}( )de son équation

homogene, ce qui s’écrit :
O _gh®  gp®
‘Pnj = ‘.IJ"_] + \Pﬂj
D’aprés (3.13c) I’égalité suivante :
© _1r= 0
(25 - [I'V ];

est vérifiée, ot m§0) est ’ordre principal de la vorticité axiale. On admet que prés de zéro :

1 J (0 -
—————=aw3  (r,?) > constante,
vOG.nor >
ce que 1’on vérifiera a posteriori. Le comportement preés de zéro de 1’équation homogéne
associée & 1’équation (3.21) est alors :
P SR L B!
nj

i nt )
+=——=—-=5¥ =0 3.26
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Une des solutions de cette équation se comporte comme (;) et doit &tre écartée. L’autre se

. +n
comporte comme (r ) et alors la solution de 1’équation (3.21) vérifie :

‘Pf;_)zc,,() +‘~I’p()(r—>0) pour 7~ 0 (3:27)

ol G, est une constante déterminée par la condition aux limites de la solution en I’infini.

Si n=1, les conditions en zéro sont vérifiées et c’est la condition en I’infini qui
permet de déterminer la constante C, et donc ‘-Pg) . On voit que ‘I’f;,) (r) =0 est solution des

équations (3.21) et (3.25c) et donc :

wf;) (=0 n=l (3.282)

Si n=1, les conditions en zéro imposent C; =0 et donc ‘I"g,) est déterminé sans

avoir besoin de la condition en Iinfini. Comme v(? est alors solution de 1’équation

homogeéne associée a (3.21), la variation de la constante nous donne :

0
__n
vO 0K (s,7)
r 1 55‘;(0) (& t) 5 2 (0)2 & 3.28b)
_ WO (2
J (0)( ey I 28% (°)(5,t)L 75| L5022 20 ED
" =0 (3.280)

Les équations (3.25a-b) nous donnent une condition aux limites en ’infini qui doit s’identifier
avec la limite en P’infini de 1’expression (3.28b) de ‘PS) On arrive toujours en fait a avoir

I’égalité de ces deux limites, car les équations (3.25a-b) font intervenir la fonction inconnue

x© (s,1) . C’est donc cette égalité qui détermine I’équation de x© (s,2).

111.6.5. La limite en Finfini de \yﬁ)

Nous admettons que :

1

0) =
(0) (r t) - w3 (r t ) O(exp(_r ))
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pres de Pinfini et nous vérifierons dans la suite que c’est bien le cas. Nous recherchons alors
la limite en I’infini de ‘I’gll) que I’on va obtenir soit par une limite en I’infini dans 1’équation
(3.21) soit par le développement en I’infini de (3.28b) qui devient une intégrale singuliére.
111.6.5.1. Par une limite dans I'équation

Le comportement prés de I'infini de 1’équation homogéne associée a 1’équation (3.21)

est:

n nj 1)
— pm———— =0. 3.29
5 . = ( )

_ . +n
et autre comme (r ) .La

Une des solutions de cette équation se comporte comme (;)

solution de I’équation (3.21) vérifie donc :

I _\ +n N o - _
_ny,) ~d,(r)  +ey(r) +¥E (- ) pour 7~ oo (3.30)

Comme I’équation est homogéne pour n= 1,0na:
+n -n

¥0~a,() +e() @=hemrme

et comme \Pg) (;) =0 d’apres le résultat (3.28a), alors :

gO® _o px1f
nj

Comme ‘Pglz) =0 d’aprés (3.28¢), alors :

\sz)” =0| (3.312)

Il ne nous reste plus qu’a déterminer le comportement de ‘Pgll) en Vinfini. Une

premiére fagon de procéder est de considérer la limite en I’infini du terme de droite de
I’équation (3.21) pour n=1 :

5{ 10740

r dr } 1 KO
or 27 7

D’ou:
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- rK© 7) - -
¥ () = ;rK @)=Y | 67+ 2,
»

c’est a dire :

. ©
¥D° ) =k OC* (1) + Ifm

rin(r) + 0(%) (3.31b)

La constante C" (2) est alors déterminée par la limite :

©)
C'®)= tm [Vvh-—l—m(;)}
r 4r

r—>w

r
avec : h= [((0))2[.[@ Hd;’}
= 0. ©
o, 0, ws
et H=2ro;" +v 0 (3.32a)
\4
Comme

- 1
v(o)(r - 0,f) ==,
27r
alors :
1-2  _
. 1 h—-Er In(r)
C (t)=-£;_hm — =
r— o r

Cette limite peut étre simplifiée grice a la régle de ’hdpital (Annexe A.6) et finalement, on

obtient le comportement suivant de la fonction de courant ‘PI(P en Iinfini :

(0)

P D° Gy 27O () + K —7In(?) + 0(%) (3.31b)

avece :

" 1 1 . z; 0)2 ~ 200 (0)2 3
C =it + lim |42 6O 1@ | -872 [0 agp  (310)

ro>w 0 0
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111.6.5.2. Par une limite dans lintégrale

Une autre fagon d’obtenir ce résultat est de faire la limite en 1’infini dans I’expression

intégrale (3.28b) de \Pﬁ) :

\p(l) £©, I
ozv

e [ | fv(o)desz (3.32b)

0
" Lorsque 7 tend vers I’infini, on obtient alors une intégrale singuliére par rapport au petit

parametre 1/ r.
Un calcul d’intégrale singuliére (Annexe A.6) nous améne a :
(0)

w{0° ) =k Oc* () + K —rIn(r) + o)
¥
avee
. 1 a
C = e +7 W

2 __
x©

Inr

= Lm va(O)Hdg—
Fw|0 7[

qui aprés intégration par parties redonne le méme résultat (3.31b-c) que précédemment.

1l1.7. L’équation d’évolution du filament a I'ordre 0 et la partie non

axisymétrique du champ de vitesse a I'ordre 1

111.7.1. Détermination de I'équation de la fibre centrale

En égalant les limites en l’infini (3.25a-b) et (3.31a-b) des paragraphes II1.6.3. et

I11.6.5, nous obtenons :

K(O) 1 :(0) L () 1
“an =)= (A+—[1nS(°)-1]b X )ebfr= _K—”(lnl)+1<(0)c -
r

. kO] @ ] +©@ .
"ol : (A+K——|:lnST-l}b-X yob=-x0cC
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On obtient donc I’équation suivante d’évolution de la fibre centrale :

NONING x©[ O - -
X - o%)i=(—|b—-1 +KOCHb+A-(Ae%)T| (3.332)

avec
. 1
C =GO +C0) (3.33b)
1 oz
C()=+5+ lim |47? [&©%az @) (3.33¢)
ro o 0
C () =872 [8w® ag (3.33d)
0
st DX (s s - KO
—o® (s+5.1) (s+s5,0A X (s+s,0)-X ; (s,2)
- 1 *E KO (s +5,0) - KO (s,1)
AGs,p)=— i is'| (3.33¢)
47 a2l KO0 b(s,no (s +5',1)
2 [1(0) (s,s',t)l
s+s’
2O0¢s,s.= [ nds" (3.330)
s

C’est I’équation de Callegari et Ting' que 1’on a déja écrite et commentée dans 1’introduction

(Formules 11 a-d).

Si on choisit une abscisse s sur la fibre centrale du filament

telle que :

alors, d’apres (3.25d),on a:

w(l)(; — ©,0,5,t)=0

Lorsque 1’on ne s’intéresse qu’a 1’évolution de la fibre centrale, on peut prendre une
abscisse sur le filament différente de celle qui est déterminée par la relation :

« 0 -
X eT=Ae7T.

Par exemple, on peut choisir des abscisses telles que
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ou encore :

o
X 1= G=0,p5,:)07.

Cependant, si on veut donner la vitesse axiale relative, il ne faut pas oublier que celle-ci
change en fonction du choix de I’abscisse. La limite w® (r > =, @,s,t) en dépend également

et elle n’est nulle que pour le choix d’une abscisse telle que :

+ @ -
X eoT=AeT.

Ici, rien ne donne la valeur w(l (; = 0,p,s,t) de la vitesse axiale 3 PPordre 1 sur la fibre
centrale. Celle-ci sera déterminée aprés avoir obtenu la partie non axisymétrique de w® avec
I’équation (3.17d) et la partie axisymétrique w, par résolution de I’équation aux dérivées

partielles qu’elle vérifie avec sa condition aux limites w(l)(;—) ,p,s,t) =0 en l'infini.
Cette équation sera donnée au paragraphe II1.10. Pour la partie axisymétrique de la vitesse

axiale a ’ordre 1, tout se passe donc comme pour W@,

.7 2. La partie non axisymétrique du champ a I'ordre 1

Posons :
o - ¥ s
£ 5,0 = - " (3.34)
Les champs a I’ordre 1 sont alors de la forme :

4P 0,50 = ul) ¢.5.0sin(p) (3:353)

v G, 0,5,8) = v (7,5,6) + "(111) (r.5,£) cos(@) (3.35b)

w7, 0,5,6) = w (7,5,1) + w‘lll) (7.5,5) cos(¢) (3.35¢)

p(l) (;,¢7,s,t) = pgl) (;,s,t) + pfll) (;,s,t) cos(@) (3.35d)

ou:
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rull (r 5,1) 5w(0)(,. £)

w(lll) (.5,0) = gy + KO (5, 0w (7,5
(1) 7 ru(ll)(r s,1) _ _
L5ty =——=——+ KOs, )n O ¢n)

— ey - 2 - - 2
pﬂ’(r,s,t)=—K‘°’(s,t)rv<°’<r 5 -KO@0mOG.0
_ a”u (r 5,t)

I () P § SRSt () o
(r,0) Py +ru (r,s,t) Py
De I'équation radiale (3.16b), on tire :
OO Esn | oKy
r or

et donc :

D=2 e ’t)_v.gl)(; 5045

r r

VO 5

95

(3.36a)

(3.36b)

(3.36¢)

(3.37)

s 7 L s g . L (¢ @
a l'ordre principal, a I’exception des champs axisymétriques v, et w, .

Nous avons tout le champ de vitesse a I'ordre 1 en fonction du champ de vitesse

Si les expressions (3.36) du champ de vitesse sont remplacées dans les différents ordres

(Annexe A.5) du lien (3.12) entre la vorticité et la vitesse, nous obtenons :
o = ‘01 Sm(tp)

a)él) = a)z(cl) + co;_(lll) cos(@)

a;é ) _ =w3 (1) +a>3 cos(<p)
ou:
(6)]
w
1 11
w1(12) = WO ©® _—r—
1 o
a)z( ) _ —w,_

(3.38)
(3.38b)

(3.38¢)

(3.392)

(3.39b)
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0
2, W@ g _ 0 (3.39)
11 11 -
-
1r-
o3 = 7[rvgl)]; (3.39d)
o) - ([ 0 (1)) (3.3%)
r

Les équations de la vorticité (1.12) et (1.13) sont alors automatiquement vérifiées & I’ordre 1,

sauf I’équation de la vorticité axiale qui donne :

[(a, 0y } ()__(_)a, (1) = VO KO 1 2w®) - WO (3.40)
r
c’est a dire :
2
(0) (0)
(@3 )= - W )-
M WO kO @ 2
D3, =Tt TR mes Q)

Si les relations (3.39¢) et (3.34) sont remplacées dans cette relation, nous retrouvons

P’équation de (3.21) de ‘I-’gll), ce qui montre que 1’équation de la vorticité axiale est bien

vérifiée par notre solution.

Si I’on intégre la vorticité (3.39) sur une section du filament, il vient :

Hmds j' [£26 rdrdp = j (@5 76 + 0$” oyrdrde

+s j [(@"F + 0§"8 + &Vtyrdrde + O(s?) (3.41)

own- L.

=TT+ 2wOk0 —L) rdr+:|:"’-a)39);d; +0(€2)
r

[ SRRl

ce qui montre que la circulation initiale de notre anneau dépend de ¢. Comme on recherche
une solution sur un temps normal (au sens du chapitre I), la partie non axisymétrique du
champ de vitesse a ’ordre 1 est directement déterminée en fonction du champ de vitesse a
I’ordre principal et on ne peut pas choisir sa valeur initiale. Seul 1’ordre principal du champ de
vitesse (qui ici est axisymétrique) et la partie non axisymétrique du champ de vitesse & 1’ordre

1 sont fonction d’une condition initiale que 1’on peut choisir.
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A Tinstant initial, ’anneau tourbillon & structure normale simple a donc un
champ de vitesse, un champ de vorticité, une fibre centrale et une circulation
qui sont développés selon le petit parameétre & et seule la partie

axisymétrique des champs peut étre choisie initialement.

111.7.3. Autre détermination de I'équation de la fibre centrale
Nous pouvons aussi obtenir 1’équation d’évolution de la fibre centrale en écrivant que
sa vitesse est la valeur en un point de la fibre de I’ordre 1 du développement intérieur de la

vitesse non relative, c’est a dire :

«(0)

X =vm0DG=0,0,s1) (342)
ol Vim‘(;, @,s,t) est ’expression (2.16) du chapitre II généralisée 4 un paramétrage qui n’est

pas une longueur d’arc et a un champ de vorticité qui a des échelles en 1 /8 etl/e.
D’aprés les formules (3.13) et (3.38), les champs de vorticité a 1’ordre principal et &

I’ordre 1 sont de la forme suivante :

FCHRCI:

- (3.432)
+ 00 71y
- . .
60 = o) sinp)F
(@ + 2, cos(p))B (3.43b)

+ (@30 + ) cos(o)?

Si I’on remplace ces expressions (3.43) dans I’expression (2.16) écrite en 7 =0, la relation
(3.42) devient alors :

NO)
X =A(s0)

+kO- Ly L3y L (607 m7d7 | B
87 4z & 2 o .

L ([ n() g g

+E”r Aro'\ dr do

_[wgv (?,z)]:%
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c’est a dire :
2O
X =A(s?)
1 1%
- - o -l
+ k@ —g+— In(— )——[Iw rlnrer —E((')[a):;(“)er
~[w l)(rt)]
5 8 :(0) 1 S OF . % Do A%
d’ou : X =——|m®+ClK b+A(s,t)—[wc (r,t)] i, (3.442)
4z £ 0
L 2 3(1)
avec : C=—1+47zC*=————£ NS VSENN () bt

271 Z© et @3 rinr |dr (3.44b)
0

Avec ’abscisse s définie par (3.42), la partie axisymétrique de la vitesse axiale vérifie :
wil(r=0)=0
W (r =) = -V =0)=0,
oll ng) est la partie axisymétrique de vitesse axiale pour une abscisse s telle que :

<@ -
X eoT=AeT.
Si on choisit une abscisse s telle que :
2@ -
X eoT=AeT,
I’équation (3.44) d’évolution de la fibre centrale devient alors :

<@ O] O
: K S o =
X =(7{1n-—8——1]+K(°)C )b+ A (3.452)
avec
O
X eicAei (3.45b)
0
87r > I( Q) +a)g )rlnr)dr (3.45¢)

Le coefficient C* peut étre aussi exprimé en fonction du champ de vitesse (annexe A.7) :
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c‘=+8i+ fim jgv«»zd;_ 7y -2 [ew®ag . (3.45d)
o r—>w|0 4n? 0

Nous retrouvons de cette facon 1’équation (3.33) d’évolution de la fibre

» . . . * .
centrale avec en plus l'expression suivante du coefficient C en fonction du

champ de vorticité :

-]
1 1 0)-
= Ej( — i+ 07 mrydr

Si I’on veut une expression du coefficient C" en fonction du champ de vitesse, cette
méthode nous parait moins avantageuse que la précédente. On a pu constater que pour

retrouver le résultat précédent (3.33), il a été plus compliqué de simplifier 1’expression (3.44b)

de C que de prendre la limite en I’infini de I’expression (3.28b) de ‘I’ill). Cette méthode a

cependant ’intérét de retrouver par un autre calcul la formule (3.33) d’évolution de la fibre

centrale, ce qui donne une vérification de ce résultat.

Malgré tout, si ’on veut uné expression du coefficient C" en fonction du champ de
vorticité, cette seconde approche est plus utile. On peut imaginer une approche dans laquelle
on essayerait de résoudre le probléme de couche limite qu’a partir de I’équation de Biot et
Savart (1.8) et des équations (1.12-1.13) de la vorticité. Si une telle approche parait
séduisante, car il suffit de choisir la forme du développement de la vorticité pour résoudre le

probléme, elle ne s’est pas révélée étre trés fructueuse.

1l1.8. Les équations a I'ordre 2 et les équations pour I’ordre principal du champ

de vitesse

1l1.8.1. Equations de compatibilité a I'ordre 2 et équations pour la partie
axisymétrique du champ des vitesses a l'ordre 0
La partie axisymétrique des équations 4 I'ordre 2 est obtenue en moyennant les

équations en ¢ a’ordre 2 et I’on obtient
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D -
0O (5,2 5D _ ) (3.462)
or
Y PN P Pe) P _
_5Y 1)y (r,5,0) 2 5,0 _ 552) s.0) (3.46b)
r or
=05 . -
—i[fi-_(’—”z]u?) 5,0 =59 @,5,0) (3.46¢)
r or
O ; - )
@D 0 s =Pt (3.46d)

ar

avec ©

0 M
@, - __—ao' (S,t) ~—5wc (r,S,t)
st (#8,t)=—-r ot r Js

s§2) (;,s,t) =

- 2 - 23\~ 2
(— -;-w(o) (r,t) + %v(o) (.t )rK 0 (s,1)

M
Lz o =220 6 o0
-l—[zu11 (r,s,t)+r o K'Y (s,e vV (r,0)
©) 2 - -
w (r’t)m_ll (r,s,t) 5w(0)_(r,t) K(O)(S’t)
VO .5 or
2
_ vgl)(;,s,t) 2 l— 5“511)(7',S,t)
. 27T 5y

w6 v (,5,1)
RO
o s
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s ¢,s,6) =
-,
ow® (r,t) gi or
8t r ar

- owd r,s,t - )
w(©® (r,t)——"= ( ) +w(©® (r,1) g9 (1)
s ot
0| 0
R )
e 1%t
as

De I’équation de conservation de la masse (3.46a), on tire :

aw l)(z,s n, 1 869 (s,1)
-—r
2

= (3.47)

r
o0 (s, )ugz) (;, 5,1) = —L .[Z
"o

Remarquons que le changement d’abscisse s = f(/,#) qui nous fait passer de X(s,?)

en X(/,¢) implique :

);(- Teo f+ Ko (3.482)
);(o f=Xed | (3.48b)
);m”) = ):cof, (3.48c)
F0=06) 2L (3.480)

Seule la composante axiale du champ de vitesse est alors changée selon la formule suivante :

VeT=w+XeT=+Xei (3.49a)

et le gradient de vitesse axiale vérifie la relation :
ws+o W +0
—_— = (3.49b)
o c
On voit ainsi comment la formule (3.47) peut étre affectée par un changement de paramétrage

de la fibre centrale.

Si Iexpression (3.47) de u§2> est remplacée dans les équations (3.46¢c-d), nous
obtenons alors deux équations avec uniquement les termes axisymeétriques d’ordre 1
4D,y D, Si on développe ces termes axisymétriques en série de Fourier selon s, le

temps ¢ n’apparait que pour la partie indépendante de s des équations. Les parties des
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équations dépendantes de s ne permettent pas de vérifier une condition initiale quelconque et

sont donc des conditions de compatibilité. Les équations (3.46c-d) multipliées par O et

moyennées selon 1’abscisse donnent la partie indépendante de s des équations, qui est :

. (0)
©)
© zl-(")) VO _150) S
v —a ;(rv; . "3 —z(rv );S(") (3.50a)
¥
(0
0)
© zl-(")) _Y»0) s
w o —a ;(rw; ;—2 = 5O (3.50b)
r/;

Ces équations pour 1’ordre principal du champ de vitesse WO et WO ajoutées a

I’équation (3.33) de 1a fibre centrale XO) | forment un systéme complet d’équations a

I’ordre principal, que nous résoudrons au paragraphe III.11.

En retranchant les équations (3.50a-b) a4 (3.46c-d), on obtient les équations de

compatibilité suivantes :

- — 0 d (0) - -
1071 - 1-S wO @5 v (r,s,0)
19770 @ 1 . 1) v (7,
ST o (ug (r,s,t) + ) ) O s (3.51a)
- o (0) -
(0) _ _ © ¢ 1 owtD
-M(ugz)(r’s’t)+ls r)=+w (r,t) We (raS,t)
or 2 5@ @ (5,0 Bs
«(® (0
- ., 0c
+w® (r’t)(_o.(O) - —S(O) ) (3.51b)
) R (X))
¥ O (s,1) Js
On prend un gradient de vitesse axiale de la forme suivante :
D@5y O
Iwe st 2| a(s.5)0® (3.52)

s

ol la constante a(s,?) correspond i un certain faux d’étirement et on décompose la partie
axisymétrique wgl)(;, s,t) de la vitesse axiale en une partie indépendante de I’abscisse et une

partie ne dépendant que de 1’abscisse :
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wiD (r,5,2) = wiD (s,0) + wP (7, 1) (3.53)
Alors (3.47) devient :
_ 1 -
uP) (5.0 =~ als,)r (3.54)

et les équations de compatibilité (3.51a-b) deviennent :

: WO G0 vO 7,5,1)

- - ® (0
onO@n1 s

Py 5 5O —a(s,0) = cOs)  Os 3.352)
. (0) -
owOFn1- - )8 1 p{@,s.t)
(— - 57 +w\(r,1) (——S(O) —a(s, )= 0! ) 2s (3.55b)

Ces équations sont des conditions de compatibilité du champ de vitesse a ’ordre 1.
Elles sont automatiquement vérifiées initialement et le restent si ’anneau a une structure telle

que

D (7 s.¢ . ©
a_%—ég’s—,L—a +a(s,00 @)

avec un taux d’étirement a(s, ¢) tel que

. (0
a(s,t)= (3.56)
£ S(o) .

et si vc(]), pc(l) ne dépendent pas de I’abscisse s : on parlera alors d’anneaux a structure

normale simple a I’ordre 1, ce qui étend la définition du chapitre 1.

Nous noterons qu’alors (3.54) devient :

: ©
@__1 -
uc = 2 S(O) r

L’équation (3.46b) qui n’a pas servi est celle qui donne pgz). Les équations (3.46) ne nous

donnent pas d’information sur vgz) ni wgz). Il nous reste & résoudre la partie non

axisymétrique des équations d’ordre 2, ce qui est le but du prochain paragraphe.
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111.8.2. Partie non axisymétrique des équations
Pour un anneau a structure normale, 1’équation de conservation de la masse a I’ordre 2
s’écrit :
on'? r,@,5,0) o”v(z) . 9,5,1)

” -
Tt )G0.5,1) (3.57)

avec :

S§2) (;’¢,S,t) =
_ ;K(O) (S, t)vgl) (;, 1) Sm(¢)
22 -
r 7O (s,t)u?])(r,s,t) 0"W(0)(;’t) i
vO @0 or e
(0)
G4y, 50
or
_2 D r
r aufl) .50 5w, 5
OOy s r

—-r 2 Kk (s,1) sin(g) cos(@)

cos(p)

© 2
_| 7@ () Lo 1 IKT(s) () P
(T 0K ()sinte) — g5 — 5= coste) r w0
. ©)
o

- 2 - oy -
- (ZrK(O) (s,2)" cos(p)+ KD s, t))rv(o) (7,) sin(@)
Nous remarquons que les seules inconnues d’ordre 2 qui interviennent dans cette équation

sont u(z), W2, L’équation (3.57) est satisfaite a l’aide de la fonction de

courant ‘P(z) (;,(a,s,t) qui vérifie :

2) = . (0
@) - 10’"1-'( )(r,q),s,t) 1- 8§
u (ra (D,S»t) = ; 5(0 - 2 r S(o) (3.583.)
@)
- Y (r.,5.0) -
ey 0,5, = R a— + v$2) r,9,5,8) (3.58b)

avec !
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- 1 _2 5“511)(;,S,t) 1 _2 2 -
vﬁz)(r,¢,s,t)=+zr K(O)(s,t)—é’-—+-£r KO0 v,
r

P -
TR ()

Z A KO (5, )W (r.¢
NOT-PRREF S COUR D)

=2
r 7@ (s,1)
+ cos(@)

- - - - 3.58¢
+rk©@ (s, t)vgl) (r,0)+rkK M (s, t)v(o) (r.t) ( )

-2 () P -
T 0 y2K06n 1 24 DO
O s,1) s vQ .0 s or

(6
5u“ (f,s,t)

-2 -
+r KO (s,t)[% +%v‘°) (r,t)J cos(2¢)

Les seules inconnues d’ordre 2 qui interviennent dans 1’équation (3.57) et dans les
équations du mouvement sur Fet 8 i 1’ordre 2 (Annexe A.4), sont 4@ > v(z), p(z) et pas
w® . L’écoulement 2 cet ordre se comporte donc comme un écoulement bidimensionnel
rotationnel et non conservatif. Une fois cet écoulement résolu, I’équation du mouvement sur
T a1’ordre 2 nous donne la partie non axisymétrique de la vitesse axiale w () 4 1’ordre 2.

Nous substituons ces relations (3.58a-b) dans les deux premic¢res équations du

mouvement sur Fet & 4 I'ordre 2 (Annexe A.4). Puis, la pression est éliminée entre les deux

relations obtenues en se servant de ’égalité :
P [ordp = Pp? | dpor .

Nous obtenons alors une équation pour ¥@) dans laguelle nous substituons la

décomposition suivante de la fonction de courant en série de Fourier :

®©
¥ (0,50 = ¥D(r,5,0) + X (#D cosing) + ¥D sin(ng)) (3.59)
n=1
et on obtient :
A¥P G5 1P EsD Ry
— +r P ) ‘~P (r,s,t)
or r (3.60a)
- - 2) = 2 o -
‘stz) (r,5,2) v ® (X)) \PrSj)(r,s;t) 8 v® (r,t) @
“3,0¢ PN P 2y
rv\? (e or v 57
ou seuls Hl(‘z'Z ) ’ (2) et H ) sont non nuls et sont donnés dans I’annexe A.9.
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Cette équation (3.60a) s’écrit également :

167 O]
2) - 2) — —_—
52‘Pij)(r,s,t) 1 ﬁij)(r,s,t) 2 . 5[, sr |

— =+ =
0,,;2 r or ;2 v(o) (r,t) or

D¢ sneg®
¥ (rs,0) = Hy

2
Remarquons que I’équation (3.60a) de la fonction de courant ‘P,;) a la méme

équation homogeéne et les mémes conditions aux limitesen » =0 :

2 -—
‘Pfy,) (F=0)=0 (3.60b)
e
2 (r=0)=0 (3.60c)
or ’ ‘

1
que I’équation (3.21a) de la fonction de courant ‘~P,,§~) .

111.8.3. Le raccord 4 Fordre £! et les conditions aux limites en I'infini de I'ordre deux
La loi de raccord asymptotique & ’ordre £l dit que le développement du champ de
vitesse extérieur en zéro a I'ordre &' est identique au développement du champ de vitesse
intérieur en I’infini & 'ordre &', ce qui s’écrit :
r=o00

(Dev,=o[v°“‘] = Dev- [v"‘m])gl . (.61)

Si I’écoulement potentiel n’a pas de contribution a I’ordre &', la formule (2.24¢) du

chapitre II donne :

VDG w,0,9 = (@3 + I Inr +[Tg + B (0,9 +14 + By ().
Ce résultat a été obtenu, soit en faisant le changement de variable r= er dans
O (r - 0,0,5), soit directement & partir de la limite en I’infini du développement intérieur

de P'intégrale de Biot et Savart.

Comme :

« (D)
. (2) - S 3, -
vmn( ) (r - w,(o,s’t) = X +V(2) (r -> ®,¢,S,t),

il vient donc :
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@ (7 - w,0,5,0) = [V oi]-

r—o
o L o
=@+ TP mer+(Ig +Ey (0. 9)r+ L +E(9)-X  |oF

=(B.E22+ﬁ0E21);

m -5 2
—Z;K(O)T(O)[lnar+g—lnS:|sin(p+(E1—X )ebsing
) _ s e
K(s)[3mer+3+g—31ns]cos¢+(E1—x Yeiicosg

m

4r

3 - - 3 _
-—l—[—K(o)zrlnar +(1 - —ms)K(O)zr]sinzq)
x| 4 4

1 - - . -
+-?:(b0E21+ii0E22)rsin2¢
1 . - .-

+§(_b°E22 +iieEyy)rcos2e

e (; — ©,0,5,t) = [{,(2) ° 6]_

r—o

oD
= [(i_,, + L) ner + (T +Ey (p.5))r + 1y +Ej(5)-X ]-e

2
. - - 1 4 kO _
=(b°E21—n°Ezz)r—a(s—2—T)r
(D)

RO O P F _% Yeb
—4”K T 1ner+6—lnS cosp+(E;~X )ebcose

o (1
m _(0) - 1 . _ 20 .
_:',;Ks —31ner—4—g—31nS sing—(E; —X )eiising

—i -%K(o)z;lne;+(-5-—élnS)K(o)2; cos2¢@
4 8 4
1 . - L= -
+5(b0E21 +ieEy;)rcos2e
1 - - I
—‘E(‘b.Ezz +ﬁ°E21)rsin2¢
et:

WG > w,,5,1) = [V o3|

r—w™

o ()
= {(L +Is)mer +(Tg +Ey (0. 9))r + 14 +E (9 -X }%
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(0)2
__mlpo2 K |
4r 2

4r 2 16

1 - -
—4—K(0)T(O)(—l+1nS—lnar)rcos;o+tOE21rcos¢>
z

-iKf’)(l-lns+me?);sin¢+i-17:22?sin¢
T

m K02

4r

cos2¢

On adonc :

.
(2)(r—)oo)—{—-K(O),:3ln£r+3+——31nS] E,-X )-ﬁ};
.
¥ G > w)= —Z—K(O)T(O)[lngr+——lnS]+(E1 X )eb(r

8

1 ~ - - -2
+Z(b.E21 +l-i.E22)r

-2 - -2
¥ (> w)=- il:%K(O)zr ln£r+(l—%lnS)K(o)2r ]

@ L BB thieBa
¥ (r > )= -Z(—b'Ezz +heEy)r

¥OGF>0)=0 nxletnz2

§ o
w(z)(r—>c>o,¢),s,t)=—ﬂ T(O)Z—K—— Iner+TeE;
LY 4 2

m 1 5 2 3 2
=z =2 _L |gO® _217(0)
+47’(l: 1n2+16 32 ]K []nZ 2]T J

1 = = -
—-EK(O)T(O)(—l+1nS—]ner)rcos¢+1:0E21rcos¢

—ZIEKEO)(I—lnS+1n£;);sin(p+i'-flzz;singp

m K(o)2
+E 2 cos2¢@
v beif i 14 Kz)‘
[ -— [ ]
(r—)w ¢353t) ( 21 n 22)r 4” S2 24 r

o)
3 _
+£([—lln2 i—f—JKZ [an—E]T(O)ZJ+(E1—X yoT

(3.62a)

(3.62b)

(3.62¢)

(3.62d)

(3.62¢)

(3.629)

(3.62g)
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Ces relations donnent les conditions aux limites en I'infini des équations aux dérivées

partielles (3.60).
111.8.4. Résolution des équations a I'ordre 2

2
La solution ‘I—'S) de I’équation (3.60) est la somme d’une solution particuliére ‘P,g-( )

. . - 2 C.
de cette équation avec second membre et des solutions générales ‘P,g-( )de son équation
homogene, ce qui s’écrit :

2
(2)+ p ).

2) _wh
v =y Yy

Nous avons les mémes résultats qu’au paragraphe II1.6.4. sur les comportements aux limites

de nos équations différentielles.

La solution ‘PE;) de I’équation (3.60) a le comportement suivant proche de zéro :

2 " o) - -
\Pfg.) ~Cy(r) +¥2"" (- 0)|pour 7~ 0, (3.63)

o C, est une constante déterminée par la condition aux limites de la solution en I’infini.
Si n#1, les conditions en zéro sont vérifiées et c’est la condition en I'infini qui permet de

@

déterminer la constante C,, et donc ‘Pnj

Si n#letn=2,onvoit que ‘Pf;) (r) =0 est solution des équations (3.60) et (3.62¢)

et donc : lI",sz)(;’) =0 n#let n+2| (3.642)

Les fonctions ‘PZ(? () sont solutions de (3.60) avec les conditions aux limites (3.62c-

d). Elles peuvent étre résolues numériquement a 1’aide de (3.63) par une méthode de tir sur la
constante C,.

La méme résolution avec variation de la constante que pour la fonction de courant a

I’ordre 1 peut étre appliquée pour obtenir des expressions intégrales de \P{% ) et ‘I’l(%) qui sont

de la forme suivante (Annexe A.9) :

¥ =@ (?,t)gmlzj); J[gv(") EHHS (t,g)]dg & | (3.64b)
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Remarquons que les équations (3.62a-b) nous donnent une condition aux limites en I’infini
qui doit s’identifier avec la limite en I’infini de ’expression (3.64b) de ‘I’g) . En fait, on
arrive toujours & avoir 1’égalité de ces deux limites, car les équations (3.62a-b) font intervenir
la fonction inconnue XV (s,2). Cétte égalité détermine alors I’équation de la fibre centrale

XW(s,#) alordre 1.

I11.8.5. Limite en Finfini de ¥{2) et w2
Le comportement prés de I'infini de ’équation homogene associée a 1’équation (3.60)
est:
Ay@ @
o1

nj n )
== ——P\ o, 3.65
r Or ;2 nj ( )

0,,;2

— — +n
Une des solutions de cette équation se comporte comme (r) et I’autre comme (r) .lLa

solution ‘Pf;) de I’équation (3.60) a donc le comportement suivant en P’infini :

2 — tn ——n (2) - —
‘Pfy_) & d,,(r) +e,,(r) +‘P,1,;- (r > ) pour r = 0. (3.66)

Pour n#2let n*2,0na:

.\ tn N -
‘I—',sz) ~d, (r) +ey (r) pour 7 = o©
et comme ‘P,sz) (r) =0 d’apres (3.64a), alors :

‘Pg):Oen;zoo pournxlet n=2.

Le comportement en I’infini de ‘I’Z(%) est de la forme :

"I”é%) = dz(;)+2 +62(;)—2 +"P2(%)p (; - oo) pour ; ~ 0.

Or, on trouve que :

et donc :

- 2
(D zdz(;)+2 +e(r) 2 +——K%;2 n(r), (3.673)
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ce qui est cohérent avec la limite (3.62c) 4 un terme en Ine prés.

(2)
2

Le comportement en I’infini de W55 est de la forme :

‘{’g) ~d, (;) 2 +ey (;) - pour r = o, (3.67b)

ce qui est cohérent avec la limite (3.62d).

11 reste 3 déterminer la limite en I'infini de W2’ et W2 2 partir de (3.64b). Le calcul

d’intégrale singuliére nous donne :
«© .
P () = n{ Iév“’)(é,r)Hl‘%)(:,r)d:)r.
0

Aprés une intégration par parties de cette relation, les termes en #  dans

11
Hl(%) disparaissent et il vient :
¥ () = n[ (6O Hs ’(é,t)dé]?, (3.684)
avec :
@ £ owOn(:© =0)
Hsj3' = v(o)(f,t) EY: T (s,0)eb‘V(s,0)
(3.68b)
wO £ ) 6KO (s,1)
O, s
De la méme fagon :
% 1 kWys,
¥ () = m[ [&@EnaR & nde+ ]{év(o)(é,t) ‘2’(5,0———%}15)
1

+ gr—?K(l) .02t -1]

’ 1)
=zr lim {va(o)(ét) (2)(§t)d§—1K (s,8) r]

r > o\0

+ 8—17[—;1{(1) (s,n[2mr-1]

Aprés une intégration par parties de cette relation, les termes en u(lll) dans Hl(f)

disparaissent et il vient :
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- [ )
TI(IZ) (OO) =7fr_1im J.fv(o) (5 t)HSI(Z)(f t)df— 1K ”(S t) ]

r—>oo\0

>

+$?K(l) (s:0[2mmr - 1]

avec .
Hsﬁ) =
28O (5, ——>=+3vO(gnkW(s,)

(0) o(0)
o o (T S (S’t)J

v &1
43

ov®

o¢
+2E6w 00k (5,010 (s,1)

+6KO s,V £.1)+2£ KD (s,2)

§K(°) (s, (&,8) OV O
O o
2 KO0 0 +wl (5,0 ow® &1y
v o
2 §K(1)(s ow @&, n ow" (5 7)
VO o
5K‘°) (s, WO (&) aw (&,1)
v &) o¢

+

111.9. L’équation d’évolution du filament a I'ordre 1 et Ia partie non
axisymétrique du champ a Pordre 2

111.9.1. Détermination de I'’équation de ia fibre centrale

(3.68¢)

(3.68d)

En égaiant les limites en 'infini (3.68) et (3.62a-b) des paragraphes I11.8.3. et II1.8.5,

nous obtenons :



III Evolution d’un anneau tourbillon 4 structure normale simple 113

P () = ,,[ [6@EnasD &, t)dé]
0
= —m—K(O)T(O)|:ln - 2 ]IIS} E 5.'((1) ob'r
=12, er+ 6 -(E; - )ebr

¥ @)=ar_lim [Iév(O)(é,t)Hsfz)(g,z)dg_l_K (1) r}
72'

r-—)co 0

RO N e 2 0
+4”rK (s,)Inr 87rrK (s,0)
" _ s .m0
= —K(o)[3ln£r+3+——3lnS]——(E1-X Yeiir
4 s 6

«(0)

18 - = o=
et —EF)— =(beEy +iieE;y)) (3.69)

On a alors :
oD r
X eii=rx lim [I:v(‘”(é,t)Hs‘z) (g,t)dg-l———K (5:1) rJ
;—)oo 0 71'

—siK(l)(s,z)+Zl;K(l>(s,t)1ne (3.70a)
T

m_ (0) 5 e
—EKS |:3]n£+3+g—31nSj|+E10n

. 1 g 1 m _(0) S =
=C2—§K()(s,t)+EK()(s,t)lne-EKs 3ng+3+=-3mS|+E o

e ®
X eb= n{ _[gv(o)(g N HsD (&, z)d§J+—K(°)T(°)[1na+% 1nS}+E10b

0 (3.70b)
PN W P 2 ] -
C1+4”K T [lna+6 InS |+E;eb
avec
[ [6OEnasP (& t)d«f} (3.70¢)
Co=r lim {Igv(o)(g t)Hsﬁ)(g,z)dg—lw rJ (3.70d)
r—->eo 0 ”
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@

On obtient alors I’équation suivante d’évolution de la fibre centrale 2 I’ordre 1 :

):( —(X o%)i=

. 1 1 m 5
—_— (l) —_— (1) - — -_— n
{Cz 3 KW (s,t)+—K\(s,t)lne Ks[31ne+3+ 31nSj)}n

| (3.712)
+{c1+ %Kr[lnﬁg— ms}}s +E - (E, oT)T
ou:
m=zx Icoz Pdr
0
est le débit axial et
Ci =n{ [8©@¢nas? («f,t)df] (3.71b)
0
. r ® )
Cy=7 lim [ [0 nms ¢ s - %E—glnrJ | 3719
7—>o\0 d
Les expressions de Hsg) et Hsﬁ) sont données par (3.68b) et (3.68d) et E;(a) par
- m
Ei@)=1- (3.71d)
KOQ@+aw@@+a)AXQ@+a")-XP @)+ 2% +a")
~ - 3
%O (a+a)-X© (a)(
[ﬁ(a +a) (X (g +a)-XO (a))](ﬁ(a +aYA (X +a)-XO (a)))
+3° —
~ ~ 3
S/fz KO (a+a")-XO (a)
- - _ - _ da’
AR [Ba +a) o X O (@ +a) - XD (@[t + ) A XD (@ +a) - X))
B - - 3
,X(o) (a+a’)- x© (a)~
©)
1 k9@? 10@0)? KO@rO@. = 3K,
— 2 _ - = A M _= a =
S T A B I R

Cette équation (3.71a) est 1’équation pour I’ordre 1 de la fibre centrale. Fukumoto et

Miyazaki® (page 373) ont écrit cette équation, mais ont oublié les termes dus a la courbure

KW 3 Tordre 1 et les termes dus a I’ordre £ de I’intégrale de Biot et Savart. Ces derniers
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termes ont tous le débit axial m en facteur. Leur résultat n’est donc valable que lorsque le

filament n’a pas de débit axial. Par I’intermédiaire de Hsg) et Hsg), on voit que la

détermination de X nécessite la connaissance des champs axisymétriques vgl) et wgl) que
I’on ne connait pas.
Remarquons que la relation (3.69) :

«(0)
1S

“250)

= (B.EZZ +ﬁ.E21) (3.69)

n’est a priori pas forcément vérifiée par la solution de ’équation (3.33) de la fibre centrale 4
I’ordre principal. Il nous faut donc revenir sur les hypothéses que 1’on a faites pour satisfaire
les équations de compatibilité a 'ordre 1. Si on abandonne la relation (3.56) :

5'(0)

a(s,t)=—5v>»

s

alors (3.69) devient :
' a(s,t)=-2 (boEyy +ieEy) (3.72a)

ce qui nous montre que le taux d’étirement a(s,t) est imposé par la solution de I’ordre
principal du probléme. Les équations de compatibilité (3.51a-b) nous donnent alors la valeur

des gradients axiaux de la partie axisymétrique du champ de vitesse 4 I’ordre 1 :

. )
wOGsn  oO ©
vL‘ (r,s’ ) =_a- (fst) 57’\’ _(r,t)l(s —a(s,t)) (372b)
Os wO@n or 25O
o"pgl) (; s,1) 0) 1- o”w(o) (; ?) ©) o 3‘(0)
—c o —y— - . 3.72
3= 006G O G e (720

En moyennant ces équations selon 1’abscisse s, et en utilisant le fait que le filament est fermé,

on obtient que la condition suivante doit étre vérifiée :

2z . (0
[e Qs a(s,0ds=5 ", (3.73)
0
2z oo - . (0)
Cest & dire -2 [0 O (s,1) BoEgy +BoBy)ds= 5 . (.74)

0
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Cette relation n’est a priori pas forcément vérifiée par la solution de 1’équation (3.33). Le
probléme de la relation supplémentaire (3.69) n’est donc toujours pas résolu.

Remarquons également qu’avec le choix d’un gradient axial de vitesse axiale de la

forme :
—___5w£1;(§, 1) = —;'(O) +a(s,t)c®,
alors :
W (r5,0) = i (s.) + W 1)
et donc :

wgl) (; —¢0,5,t) = wg.) (s,0),
ce qui doit concorder avec la limite (3.25d), qui s’écrit :
w (@ > 0,0, =0,
pour un choix du paramétrage du type :
_ @
(A-X )eT=0.
On a donc ng> (s,£) =0 et le taux d’étirement est donné par :
*(0)
o
a(s,t)=—-.
(=)=
Larelation (3.73) est alors vérifiée, mais pas I’équation (3.69) qui devient :
(0
lo

—5;(—0)"=(5°f‘322 +fieEy)

Cette relation n’est a priori pas forcément vérifiée par la solution de I’équation (3.33). Notons
que s'il existe un écoulement potentiel avec une action d’étirement, celui-ci peut modifier

I’expression de a(s,?).

111.9.2. La partie non axisymétrique du champ des vitesses a l'ordre 2

Nous posons :
- 1 -
uf%) (r.s,0)= _=\Pf%) (7.5,1) (3.75)
r

Les champs 4 I’ordre 2 sont alors de la forme suivante :
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- - . 2 .
u(?) (r,p,s,t)= ugz) (r,s,t) + uﬁ") cosgp + ug) sing + ”51) cos2p + ug) sin2¢  (3.76a)

v@ (;, @,5,t) = vgz) (;, S,t) + vﬁ) cosQ + vg) sing + vﬁ) cos2@ + vg) sin2¢@ (3.76b)

w? (r,9,5,t) = wgz) (r,s,0) + wﬁ) cos@ + wl(g) sing + wg) cos2¢@ + wg) sin2¢ (3.76c)

Nous avons déterminé tous les champs & l'ordre 2, a I’exception de leur partie
L (2 2)
axisymétrique v, et w, .
I11.10. Les équations pour la partie axisymétrique du champ de vitesse a 'ordre
1

La partie axisymétrique des équations a 1’ordre 3 est obtenue en moyennant en ¢ les

équations a I’ordre 3 (Annexe A.10). La partie axisymétrique u§3) de la vitesse radiale a
I’ordre 3 est extraite de la partie axisymétrique de 1’équation de continuité. Si on la remplace

dans les équations axisymétriques du mouvement sur ¥ et 6, nous obtenons alors deux

équations qui ne contiennent que les termes axisymétriques uc(Z),vc(Z),wc(Z) d’ordre 2. En
développant ces champs en série de Fourier de s, on remarque alors que le temps ¢ n’apparait
que pour la partie indépendante de s de ces équations. Les parties des équations dépendantes
de s ne permettent pas de vérifier une condition initiale quelconque et sont donc des
conditions de compatibilité pour I’ordre 2.

La partie indépendante de s de ces équations est obtenue en prenant la moyenne selon
Iabscisse s des équations axisymétriques (Annexe A.11). A partir des équations sur 6 et sur
(¢))

7, on extrait les équations suivantes pour I’ordre 1 axisymétrique du champ de vitesse v’ et

W(cl) :

&M 1 - 1@ _ D .-
s<°)( e _a2[:(rvgl));]_ -5$ (rvgl));=cl()(r,:) (3.772)
r
1 _ 19O (D -
s<°)[5f§ —az[%wé";):]—]‘is 3[12‘] = ol M
2 ;

ou:
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avec :
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(g 2O
DTl S 0
=35 —S(I)W o

3 .
= SO iryls -s(‘)%—

2z
1 S - - -
—| (= - ) 0 0)
+4”(ln(€)+C 4rv )JK As(s,tyeb\ds

2z
- Ia(o) A(s,0)e HUFA

(1}
«(0)
2z m 2z
Mg (s,1) S
(0) 2l \%>°J 2 __ ).,
- |o ds— o wy (s,t)ds
(-!. a s (.)[ ce

2z
5O = [oWas
0

wgl) (;, s,t) = wg) (s,0) + wgl) (;, 1).

Ces équations (3.77a-b) pour I’ordre 1 axisymétrique du champ de vitesse v(cl) et w(cl) ,

ajoutées a I’équation (3.712) de la fibre centrale X(l), forment un systéme complet

d’égquations a l'ordre 1.

que celle des équations (3.50a-b) des champs de vitesse axisymétrique v (;, ) et w® (;, 1.

Remarquons que Fukumoto et Miyazaki® (page 378) ont supposé que vgl) = 0. IIs ont essayé

de fermer le systéme a I’ordre 1 d’une fagon ad hoc alors qu’ici, nous avons proposé une

dérivation asymptotique de cette fermeture. On voit que méme si initialement wgl) (;,0) =0,

La partic homogene de ces équations (3.77a-b) de vgl) (;,t) et wgl) (;,t) est la méme

les termes sources de (3.77b) font que wgl)(;, t) ne reste pas nul.
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lll.11. La résolution des équations de I'ordre principal du champ de vitesse

Les équations (3.50a-b) de I’ordre principal du champ de vitesse sont :

o o) 2©
0 21(— 0) l[w ] S
wo—at={wo | =25 oy (3.50a)
r r/so 2 - ;S)

© «©

© _ 2 1(' (f’)) el ER YN CANE

VO _g {; vy ) -3 -2(rv )?s(°)' (3.50b)
r

De (3.50b), nous en déduisons que la vorticité axiale aJ3(°) vérifie I’équation :

«(0)
1/- (© 1(-2 18
03O - az:(m3; ) : =5(’ 603(0)) o (3.50¢)
r

111.11.1. La solution non visqueuse

-2 =2
Si a = 0, nous trouvons que w(o)/ r et a)3(°)r satisfont tous deux 1’équation :

_e®
(g- %%%)z =0 (3.78)
Les solutions des équations (3.50) sont donc :
wO@,8) = w1 SO 0)/5O (1) (3.79)
0P (.1) = w3, () SO (1)/5@(0) (3.79b)
VO @0 = vy 5O )/ 5 (0) (3.79)

avec n=rS@ /59 (0) (3.80)

Ces équations donnent les évolutions temporelles des champs a Pordre principal si le fluide

est parfait. On voit que seul 1’étirement de ’anneau change les champs. On peut désormais

préciser la définition de I’épaisseur réduite du filament par la relation :

59 (0)
5O

(1) =
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ill.11.2. La solution visqueuse et I'équation de diffusion bidimensionnelle

Si a # 0, nous résolvons ces équations (3.50) au moyen du changement de variables :

t
71 = [sO¢ ) (3.81a)

0
£=7s©@ (3.81b)

et du changement de fonction :

(& n) =S @w® (3.82a)
o
Z(& )= SO0 (3.82b)

Les équations (3.50) de WO et ng) sont alors remplacées par celles de W(éj, 1_1) et 2(5, E) ,

qui toutes deux ont la méme forme suivante :

z=a’ %(57:5) ;- (3.83)

Dans un article, Lundgren® (p.2194) a fait le méme type de changement de variables

que (3.81a-b). En effet, I’équation qu’il résout s’écrit dans le cas axisymétrique :

17- 1(-2 1
a; —V:(rm;) - =E(r co) ;7a(t). (3.84)
Si on pose :
«(0)
5
SO~ %
0)

cette équation est la méme que I’équation (3.50c) de @3, et c’est justement ce qu’a posé

’auteur, qui utilise alors les mémes transformations (3.81).

L’équation (3.83) de y est I’équation de diffusion d’un point tourbillon. A partir de la

solution élémentaire de cette équation, on sait construire sa solution qui est :

(&)= YedE , (3.85)

1 = o 2252402 3
_ 0)e~ (¢ +6 ") Ba" ) _
" 6[):(5 ) vt

olt J est la fonction de Bessel modifiée.
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111.11.3. Représentation sous forme de série de la solution visqueuse
Nous pouvons aussi exprimer la solution ,T((f,;l) de (3.83) sous forme d’une série en
se servant du changement de variables suivant :
7= ;1 + 710 (3863)

$

U=M,

(3.86b)

ou 7y¢ est une constante quelconque.

Callegari et Ting' ont tout de suite donné la transformation de z en 7; et de ren 7, qui
est la composition des changements de variables précédents (3.81) et (3.86). Ils ont utilisé les
fonctions y = ‘rl; , W= z'lﬁ’ et Z= 112, plutdt que z, W et Z, mais cela n’a pas
d’importance. Le désavantage de faire tout de suite la composition des changements de
variables précédents (3.81) et (3.86) est que I’on ne voit plus alors le lien avec le tourbillon
bidimensionnel. En ne faisant pas tout de suite la composition des changements de variables,
nous avons donné une expression de la solution de I’équation (3.83) sous forme d’une
intégrale de Green (3.85) et on a fait le lien avec I’article de Lundgren®.

Avec ces variables 7y et 77, 1’équation (3.83) devient séparable et si on pose :

2(m7) = T(w)y (), (3.87)
I’équation (3.83) donne

qui a pour solution

T= 1'1"1"1
et
dy 1 dy
d—772+(;+2n)d—”+4(2+1)y/ =0,
qui par la transformation :
A= (3.882)
B(B) = Pv([p) (3.88b)

est transformée en 1’équation de Laguerre
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d*B

ﬂ—+ (1- ,B)— +AB=0. (3.89)
dp? ag
Afin de satisfaire les conditions en 0 et I’infini de cette équation, on a:
A=neN
n n ﬂm
B(B) = Ln(p) = Z(—l)’"(mj — (3.90)
o m!

ol

(o)

sont les coefficients du bindme et L,(5) sont les polyndmes de Laguerre . Ils vérifient la

propriété d’orthogonalité suivante :

[P LB L(BYAB = Sy (3.91)

0
que I’on construit & partir de (3.89). Ici, J,, estle symbole de Kronecker.

Pour satisfaire la condition initiale, la solution de (3.83) a le développement en série

suivant :
_ )
2(nm) = X Gy L (1)e (3.922)
n
avec : C, =21 7l Ix(mMa 710 ,0) Ly, (7] Yndn . (3.92b)
0

Le champ de vitesse solution des équations (3.50a-c) est donc le suivant' :

- 2
{0 (,t)= 5O Y D5~ 1L, (n?) (3.933)
n

0, t)=S—e Zc o "L, (%) (3.93b)

- 2a2 _2 _.2 i
v<°>(r,t)=T Do(1-e"7 )+e™ T Y Dyry M (Lno1 (1)~ La(n?)) | (3.93¢)
1

avec :
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— 4a2 ‘ v
= | ©
5(r) = JS(O) ( Js )t +710) (3.942)
_r (3.94b)
=50 '
sO% (3.94c)
T1=—"""">5 .74C
! 4a?
n 2m
2\ _ ml P\

Ly(7 )-%(-1) (m) — (3.94d)
et les constantes C, et D, sont déterminées a partir du champ de vitesse initial par les
formules :

]
Co = 2807l WO (40110 / So.0) L, (7 Imdn (3.952)
0
45t © 2 2
D, =27¢ [@3 (maaP o107 So.0Ly(Pndn. (3.95b)
0
Par la relation : s(t)=¢ 8@t), (3.96)

on peut alors préciser la définition de I’épaisseur &(¢) du filament qui jusqu’ici n’était définie
qu’en ordre de grandeur.

Comme le choix de la constante 7yq est arbitraire, on n’est pas obligé de choisir la
méme pour la vitesse orthoradiale et pour la vitesse axiale. Alors pour distinguer ces deux
constantes, on les note respectivement : j; et zjg. A ces deux constantes sont associées deux
épaisseurs différentes : 6, (¢) et J,,(t). Si c’est 5,(0) qui sert de définition de la petite

longueur caractéristique / du probléme, alors 51, (0)=1 etdonc:

So
o= —2 (3.94¢)
10 4a2
Alors, C, et D, sesimplifienten:
«©
Co = 25075 WO (O L, (7 mdn
0
z.ll+l © 0)
D, =2-¢— [o3” Ly yndn-
° 9
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En prenant ¢ = 0 dans (3.93a-c), la condition initiale s’écrit :

- _‘2 e -2
0)3(0)(r,0)=S0e r Z[anlo i 1]Ln(r )
n

- 1 _;2 -
w©.0) =55 ° r Z[Cnrlo_"_l]l,n(rz)
n

YO G0 = 22 [ 1De -7 y4e 2 [Dymg  (Eua (D - 1, (?2»}.
1

Les expressions de Cy, Iy sont (Annexe A.13) :

Sg my
=—— 3.97
C="7m (3.973)
1 1
Dy=——. 3.9
0 4r az ( 7b)

111.11.4. Simplification de cette représentation en série

Afin de simplifier et d’homogénéiser I’écriture de la solution précédente, on définit

5,, et 5,1 par:

Les expressions de C, et D, sont donc :

oo}
Ty = (WO 0L, (n)ndn
0

~ 7 ©
B, = [0 O)Ly(n*ndn.
0

Les expressions de Cy, Dy sont :

= _"o
60_271'
~ 1
Dy =—.
0% 2z
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La solution (3.93) s’écrit :

0)

- s 2 e
a)go)(r,t)=§2e 1N By(1+74) " Ly(n?) (3.93d)
n
OGS0 o -1? Y & =l 2
WO =2 3 C(1+72) " Ly (3.93¢)
n

r

vO Gy = 1{50(1—5’72 Yre T Y B (1+2,) " (Lot () - Lu () | (3939

avec :

> <]
Ty = [WO 0L, yndn
0

[ <]

~ 0)

B, = [o3 (mO)L,(rP)ndn.
0

A partir de I’expression de I’épaisseur du filament :

- 5
8() = —S(g) V+7 .,

on voit bien comment intervient 1’étirement du filament et la diffusion.

Si on pose 7 = 0 dans ce champ solution, on obtient la condition initiale :
- -2 ~ -
o0 =2¢7" 3B, L, (")
n
- =2 ~ -
w0 =2e7" >.8,L, (%)
n

vO@,0) = %[an— e yre T > Bl ) - Ly (7P »].
1
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La solution écrite avec C, et D, est plus simple qu’avec C, et D, . Ting et Klein* n’ont

introduit que C,, et D,,.

ll1.11.5. Lien entre le développement en série de cette solution visqueuse et la
solution non visqueuse
L’ordre principal du champ de vitesse d’un anneau tourbillon non visqueux (a =0)

est donné par (3.79). Si on décompose la condition initiale sur les polynémes de Laguerre, on

obtient :

- -2 ~ _
o0 G0 =2e""> DL,

n

- =2 ~ —
w0 =2¢7"" Y. C,L, (%)
n

YT R PP R L S0 -2 =2
VO 0) == Dy(l-e ) +e ZI:D,,(L,,_I(r) L (r ))}.

Avec le profil initial écrit sous cette forme, on remarque que la solution non
visqueuse (3.79) associée est identique a la solution visqueuse (3.93d-f)

précédente dans laquelle on met a = 0.

Ainsi, il suffit alors de prendre a =0 ou a =0 pour étre dans le cas du fluide visqueux ou

non visqueux.

li.11.6. Expressions de C,(¢) et C,(t) a partir du développement en série de la
solution
Au paragraphe II1.7.1., nous avons obtenu I’équation (3.33a) d’évolution de la fibre

centrale, dans laquelle apparait les termes C,(f) et C,(¢). Le changement de variable

n= % dans les expressions intégrales (3.33¢-d) de C,(z) et C,,(¢), donne :

1, ~ = o -
() =+5-l@)+ lim 472 j§(5v<°) (r,t))2 de - ln(r])]

77— 0

C,(t) =872 qjg(éww) ¢ t))2 dé .
0
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En se servant de la solution (3.93d-f) sous forme de série, on voit que les expressions de

C, () et C,(¢) sont de la forme suivante :

C, () = —1n(5')+—;-(1+y—1n2)

N N
+27 9 G, (1+ ty) | +27° 27,,(1 +75)

n=1 n=2

3N
hY - —n-
Cw(t)=‘16”2[s(g)J D W, (+7,) "
n=0

olt &@,, ¥, et W, sont des constantes qui ne dépendent que des valeurs des constantes C’,, et

D, du profil initial. Les expressions précises de ces constantes sont données dans I’annexe
A.13.

A T’aide des expressions ci-dessus de C,(¢) et C,(¢), on a alors une équation (3.33a)
d’évolution de la fibre centrale qui est découplée des équations (3.50a-b) d’évolution du

champ de vitesse.

l1.11.7. Expressions de C,(¢) et C,(¢) pour un anneau non visqueux

En se servant de la solution non visqueuse (3.79), on voit que les expressions de C,(¢) et

C,,(2) sont de la forme snivante :

lc, ) = +C,(0)-n(3)|

o=y )
w(t)— w( ) S(O)

T

avee

n
cv(0)=+%+ lim [47;2 Iév%(g)dg—ln(n)J

n—o>w® 0

2 f 2
C, (0) =872 [&wo(&)” dg]
0

Si on connait le profil initial, on peut alors calculer C, (0)et C,,(0).

Le profil de vitesse orthoradiale d’un tourbillon & vorticité uniforme est :
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W@ =526 sig<l

1
=— sié&>1
Py sié>
et donc, pour cet anneau :
1 1 3
Cv(O) +E+Z—Z

Le profil de vitesse orthoradiale d’un tourbillon creux est :

v(H =0 sif<1

= E sié>1
et donc, pour cet anneau :
1
Cv (O) = +5 .

Un anneau tourbillon creux dans un liquide est une bulle d’air torique qui a une circulation
non nulle. Comme le champ de vitesse subit une discontinuité a la surface du tore, cette
surface est une nappe de vorticité.

Pour un profil uniforme de vitesse axiale de la forme :
my .
wo (&) = P &<l ’
=0 si £<1
ona:

C,,(0)=—4m} .

I11.11.8. Expression de la solution visqueuse sous la forme d’une intégrale de Green

Le champ de vitesse solution des équations (3.50a-c) se met également sous la forme

suivante :
® 2,72 ~
_ S ~ e+ e gpE
O .= 0 (0)
WO =25 JW EO 0 EE| a9
OV ~(E2+E2)iz, 3
- SO 1 0,5 € 288 > >
0P n=22"2[oPE0 Ip(ZD)EaE | 3.98b
) SOOI3<§) ey ((Gmp 12 SRCE D

ou
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Ty = 4a?

et ou Iy est la fonction de Bessel modifiée.

On a aussi :

YO, z)——ﬂr:vo@)] [I -0 +F )”auz—"f—dan:

qui aprés intégration par parties devient :
2 2, 72 ~ o~
WO =2—5 Tul® I{(Tﬂo( 208, _ 1,2 ’75)) e )/’“}dﬂfdé,
a g ta

puis en réintégrant par parties :

1S @D g
VO .0 = -= [INGE To( f’f YEQE | (3.98¢)
0 a

1l1.11.9. Lien entre la forme intégrale de cette solution visqueuse et la solution non
visqueuse

La limite quand ¢ devient nul dans les expressions (3.98a-b) donne les conditions

initiales w® (7, = 0) et »'0 (7, = 0). On a donc :

im w@@, ) =w@@,0),

t—>0
d’ot 1’on en déduit que :
s© _|s@ _
.= NG L M A
. =~ e (N~ -
tim 225 [w®(,0) Ioc )EdE = w0 (7,0).
S@) Ty Ty
t—>0 0
Comme : lim §© = Sp,

t—>0
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il vient :
-2 .72 —~
® N -(r“+&E°) g 2 - _
tim 2 [wO(E 0 1, ZEEaE = w0,
Ta Ta
t—>0 0
et comme :
lim 7z, = 40t R
t—>0
ona:
© P R 2 -
tim 2 OG0 ————1(THEE =00,
Ta
Tg —>0 0
c’est a dire :
S LY L Vi
im 2 [w®E ,0>e—1—10(£)5d5 w0 Ve (3.99)
Tqg —>0 0 @
_[s©@
On utilise alors cette relation avec ¢ =r 3 pour montrer que :
0
(0) - _ ) _
—(r L v L
0 0 So So ~ o~
im wO@F,)= lim 2— _[w( ) (£ 0)Z Io( VEdE
Ta Ta

g >0 T, >0

On retrouve ainsi la solution non visqueuse (3.79a).

La solution non visqueuse est identique a la solution visqueuse (3.98)

précédente dans laquelle on met o = 0.
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lil.12. La solution a I'ordre principale et sa représentation pour un anneau
similaire

L’anneau similaire est défini comme I’anneau tel que seuls G et Dy sont non nuls. Il
est intéressant, car tout anneau qui n’est pas similaire ne se comporte pas fondamentalement
différemment d’un anneau similaire. En effet, on remarque sur la solution générale (3.93d-f)

que dans le développement en séries les contributions non similaires (n # 0) ont le terme

s
(1+1a) (1+4 ZI—Ld J
0

en facteur. Or ce terme devient rapidement petit dans le temps et I’effet de non similarité

disparait.

li.12.1. Le systéme a I'ordre principal pour un anneau similaire

Au paragraphe I11.7.1, nous avons obtenu 1’équation (3.33) suivante d’évolution de la

fibre centrale :
+© . k© (S, ) 0
X (50)=Q" (0 +=— [~ Ing+ m(S() - 1+ G, (1) + C, (O 0V (s,1) | (3.100a)
avec :
Q" (1) = A1)~ [A(s,0) 07O (s,0)] TO(s,0) (3.100b)
S+s
AO,s,n= [oOs", nas” (3.100¢)
S
O (s TOs+5. ) AXV(s+5,0) - X0 (s,6))
iz ’ 2O o o %O (o
AGst) = i [KO6s+50 - %) . (3.100d)
A7 2l KO0 5,00 (s +5,1)

2 [OGe)

Dans cette expression, C, (z) et C,(¢) sont donnés par (3.33c-d) et sont des fonctions
connues pourvu que P’on connaisse le champ de vitesse initial. Dans le cas spécial et

intéressant de [’anneau tourbillon similaire, on a (Annexe A.13) :
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)
oL g\, (3.1012)
2zr ,
-2
w® = i"_o—(s—o)z e—(g) (3.101b)
7:52 N
C,()= %[1 +y ~n2]-1n(5) (3.1022)
i} S_o)“ m)?
Cw(t)——Z( S ( g) (3.102b)
1/2
3 S\ V2 ztS(_t') '
5(:):(?) 1+4a 6[ s (3.103)
my =27 [rw® (0,r)dr (3.104)
0
ol : 5=5/e.

Ici,y est le nombre d’Euler et S(¢) la longueur de ’anneau tourbillon. Nous rappelons que

my est I’inverse du nombre de Swirl S, =1/my.

Le probleme adimensionnel de I’anneau similaire dépend de la géométrie de
la fibre initiale et des trois paramétres, qui sont le paramétre de viscosité a,
D’épaisseur réduite initiale & du filament et le nombre de Swirl S, =1/my,

qui est l'inverse du débit axial initial.

Le champ de vitesse principal d’un anneau tourbillon non visqueux (& = 0) est donné

par (3.79). 11 est intéressant de choisir le profil de vitesse initial suivant :

A
o_1 A%
vo =5 =(-e ) (3.1052)
-2
%)
. J
w0()=@-e S0/ (3.105b)

709

pour lequel, on dira qu’on a un anneau non visqueux similaire.



III Evolution d’un anneau tourbillon & structure normale simple 133

Avec ce profil initial, la solution non visqueuse (3.79) est identique a la

solution similaire visqueuse (3.101) dans laquelle on met « = 0.

Ainsi, avec ce choix de profil initial, on peut faire des calculs avec les expressions (3.101a-b)
et 1l suffit alors de prendre & #0 ou « =0 pour étre dans le cas du fluide visqueux ou non

VISqUEUX.

[11.12.2. L'évolution d’un anneau similaire elliptique

Nous avons écrit un code en fortran (Annexe A.15) qui simule numériquement

I’équation asymptotique (3.100a) du mouvement d’un anneau tourbillon similaire :

+ . K(s,1) .
X(s,6) = Q* (s,0) + 7[— Ine+In(S(6) — 1+ C, (1) + C,y (1) ]b(s.2) (3.100a)

La méthode numérique (Annexe A.15) est une différence finie spatiale, une méthode

temporelle d’Euler implicite et une méthode de Simpson pour déterminer I’intégrale Q" (s,1)
définie par (3.100b-d).

Nous avons trouvé numériquement les différentes étapes d’évolution d’un anneau
tourbillon similaire non visqueux et sans débit axial qui initialement est dans un plan et est
elliptique :

Xo(s) = (1+ 7 cos(2s))(cos(s)€; +cos(s)€,)
Le résultat de simulation est visible sur la figure 3.1 suivante. Ce cas a aussi été simulé par
Liu, Tavantziz et Ting* et nos simulations sont en accord avec les leurs. On voit sur cette
simulation qu’initialement, 1a ol la courbure est plus grande, le filament se déplace plus
rapidement selon la binormale. I1 s’avére que le mouvement est périodique et on obtient bien
numériquement la méme valeur de période que Liu, Tavantziz et Ting'®. Au temps qui
correspond a la demi-période, I’ellipse est dans une configuration inversée pour laquelle le

grand axe a pris la valeur du petit axe et vis versa.

[11.12.3. La représentation des champs pour un anneau similaire

On définit les grandeurs réduites :

r =rlo (3.106a)

[%0)2 , (3.106b)
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avec lesquelles, on peut donner les comportements en r =0 zéro et tracer des abagques du

champ de vitesse d'un anneau similaire valables a tout temps f et pour tout anneau de ce type.

Figure 3.1: Evolution d'une ellipse
(Le mouvement va de bas en haut)

my =0.6=0.02.0=0,15 =01

. N £
On a alors les comportements réduits suivant des champs présde r =0 :

- In(2)

]7(0)(/,*.”5‘. I 477:2 O(I‘:g)

* = |- |- ol
I’(O)(I' o = E/‘ — El‘ +00(r )
8.8 1 148 b
' S e = === +O(r
W (i )G - ﬂ_/ 5 / )
3 i, 3 5 7
EY PR Z % g
a)é())(r' .T)E =;/ —;I' == +O(I‘k )
% = I 1 42 +6
ng)(/' ,t)bz =——=—r +—r 400U )
: T 2
4]
LP“ 5 3 le_ 3
=i -—G*1
kO lor T
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Ici, nous nous sommes servi de 1’équation différentielle de ‘Pil) pour obtenir son

développement en zéro, mais il aurait pu étre obtenu a partir de 1’expression intégrale de

‘Pill). Une étape intermédiaire lors de ce calcul est de prouver que ’on a :

* = C;2 5 e «4
v(r*,t)H(r ,1)52 =[—4—2+—i—]r +0@r ).
T 4

Pour un anneau similaire, nous tragons (Figures 3.2 a 3.19) les différents champs sous

(0]
b 4
forme réduite a l’ordre 0 et 1. Le tracé de E((l));z_? est déterminé soit en calculant

numériquement son expression intégrale(3.28b), soit par une méthode de Runge Kutta sur son
équation différentielle (3.21a). Dans cette seconde méthode, on utilise les deux conditions aux
limites pour r proche de zéro déterminées par :
O
‘P” _ 5 r,.,3
kKOs 16z

1 3
-=Gr' )
T

et sa dérivée selon 7.
S’il y a un écoulement potentiel, la limite en I’infini de ‘I—'S_) (n # 1) peut ne pas étre
nulle, si bien que la solution de (3.21a) n’est plus identiquement nulle. Le développement en

zéro de ‘PS,) (n#1) est alors fonction d’une certaine constante. On obtient alors le tracé de

‘PE;_) (n#1) a l’aide de d’une méthode de Runge Kutta appliquée sous la forme d’'une

méthode de tir'*, afin de satisfaire cette condition non nulle en I’infini.

Nous posons :

uld) =4V (3.1072)

Lo _ #Vesn g (3.107b)
N 5 r c &

v = 7Ky o5 (3-107c¢)

D’apreés la relation (3.18b), on a alors la décomposition suivante de la vitesse orthoradiale :

VD =y 4D 4D (3.108)



136

0.12

0.1

0.08

0.06

0.04

0.02

w(0)
0.05

I1I Evolution d’un anneau tourbillon 4 structure normale simple

0

0

2

4

6 8 10 12

Figure 3.2 w95 en fonction de »*

*
r

-0.05¢

-0.1

-0.154

0.2

-0.25

0.3}
-0.35¢

04
0.45

0

4

6 8 10

Figure 3.4 ¥ en fonction de 7

03
()3_

0.3

0.25]

0.2

0.15

0.1

0.05

Figure 3.6 )"

05

(

)

E en fonction de 7~

W® 2

G

0.3

0.5

1

15

2

25

3

35

1) *
Figure 3.3 w© G en fonction de r

032
0

-0.002
-0.004
-0.006
-0.008

-0.01
-0.012
-0.014

-0.016

-0.018
0

4

8

10

Figure 3.5 p(O)gZ en fonction de r

SOF

0.3

0.25

0.2

0.15

0.1

0.05

0

0

0.5

1

15

2

25

3

35

4r

Figure 3.7 a)3(0)32 en fonction de 7




111 Evolution d’un anneau tourbillon 4 structure normale simple 137

Figure 3.8 Champ («(¥5,v(95)
dans le plan (r*,(o)

9D
11
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2
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0
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5 11 s *
Figure 3.11 —K(O)E en fonctionde r et G
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ul) v Figure 3.13 Champ (;S(OO) , ;;S(%) ) dans le plan
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Les champs bidimensionnels (ugl),vgl)) et (u_g,l,),vg)) sont a divergence nulle (I’indice so a

été mis pour dire solénoide), ce qui n’est pas le cas de (O,v,m) . En effet, d’apres les équations
(3.18a-b), le champ de vitesse a ’ordre 1 n’est pas a divergence nulle. Il y a un terme source
producteur de matiére qui provient de 1’ordre principal.

Les figures (3.11 a 3.19) donnent les allures de ’ordre 1 des champs d’un anneau

similaire. C’est la premiére fois que des abaques de ce type sont donnés pour un anneau

g
similaire et ;(T(I))l_g n’avait jamais été tracée a notre connaissance.

1ll.13 Les termes logarithmiques

Lors du raccord asymptotique entre les problémes extérieur et intérieur, qu’il soit
effectué comme aux paragraphes II1.5, I11.6.3, II1.8.3, ou sur une zone intermédiaire (Annexe
A.8); il apparait un terme en In& qui provient du probléme extérieur. Avec nos choix (3.6-7)
de développements, le probléme intérieur n’apporte pas de terme en Ine qui viendrait égaler
ce terme extérieur. C’est pour cela que 1’on a rejeté ce terme dans 1’équation du mouvement
(3.33a) de la fibre centrale sans se poser de question.

Cependant, si on veut étre plus rigoureux, lorsqu’on fait un raccord asymptotique et
qu’il apparait une échelle que I’on n’avait pas mise initialement dans les développements ; il
faut alors changer la forme des développements en prenant en compte cette information, afin
d’avoir des développements avec lesquels il n’y a pas d’autres échelles qui apparaissent et qui
permettent de bien réaliser le raccord asymptotique. Le raccord asymptotique permet donc de
trouver les échelles a prendre dans le développement. Un calcul de développement
asymptotique s’effectue généralement en deux étapes :
B calcul avec les développements initiaux et prédiction des développements corrects a 1’aide

du raccord

B calculs et raccord correct avec les développements corrigés
Pour I’instant, pour notre probléme, nous n’avons fait que la premicre étape.

Si on veut effectuer la deuxiéme étape, pour comprendre le terme en Ing dans

I’équation (3.332) du mouvement de la fibre centrale et afin de satisfaire scrupuleusement la
- 1
régle de raccord échelles par échelles, il faut introduire un temps ¢ =1n(;)t dans les

développements. Ainsi, si 1’on adopte le développement & échelles multiples de X suivant :
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X=XO(s,1,7)+ XD (s,2,7)+..., (3.109)
alors :
2 9X3r 86X X X
= —In(g) — + — 3.110
T T A (110)

et on arrive a satisfaire exactement le raccord. On a alors les deux équations suivantes pour

I’équation d’évolution d’un filament tourbillon :

oxO© kO 7y _
57 (s,2,2)= —‘S;’_)b(o)(s,t,t) (3.111a)
% O (s.1.7 }
ﬁ (s,7)=Q" + K—%t’—”[mm)—ncv(t)+cw(z)]b(°)(s,t,t~) (3.111b)

L’équation (111a) est I’équation (10) d’induction locale dont on a parlé en introduction.

Il s’avere que ces deux équations (3.111a-b) peuvent étre combinées en une seule équation :

«(0)
X (s0)=0Q"+ K—(s—)[ ne+In(S)-1+C, 1) +C, Op®  (3.112)

11 faut aussi adopter des développements du champ de vitesse relatif avec des échelles

en In¢ :

Vi = e IVO G, 0,50+ VO (7,0,5,0)+...

- - _ N (3.113)
+In :{V(Ol) (r,@,s,t)+ £v(2) (r,¢7,s,t)+...]
ou en projection :
u™ = g7 lg = u(o)(r ¢,s,t)+u(l) (r,@,s,t)+...
+1n£[u(01) (7 @,5.0) + & L2z 7, @,s,t)+.. ]
v = gl o o v(o)(r ®,s. t)+v(1)(r @,8,t)+...
o1 12 : (3.114)
+1ne[v( )(r,¢,s t)+e L( )(r ?,8,t)+.. ]
Wi = g7l = 2~ 1,(0) (;,qz,s,t) + w(l)(r ?,8,1)+...

+1ns[v(01)(;,¢,s t)+e 1,(2) (r,(o,s t)+.. ]
On n’a pas fait apparaitre la dépendance en 7 de ces projections, car 7 n’est qu’un parameétre
implicite muet dans les équations du mouvement et de conservation de la masse, et ceci méme
lorsqu’il y a des dérivées en temps. On pourrait alors écrire des équations pour les différents
ordres logarithmiques (2 1’aide du calculateur formel) et trouver les champs associés, afin

d’avoir une solution rigoureuse vis-a-vis des termes logarithmiques.
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lll.14. Une évolution qui sort du domaine de validité du modéle ?

L’analyse asymptotique de ce chapitre a été formulée sous la condition que 1’épaisseur
effective &(¢) du filament soit bien inférieure aux autres longueurs caractéristiques de
I’écoulement. Cependant, trois autres échelles de longueur peuvent étre définies :

B le rayon de courbure minimum R,;, sur la ligne centrale &

B le minimum de distance dj; entre deux lignes centrales &; et &, s'il y a plusieurs

anneaux
H ]le minimum de distance d;, entre deux points ‘distincts’ de €, ou I’on définit
que deux points de ¢ sont distincts si la longueur d’arc entre eux le long de ¢ est

plus grande que 7 R, .

Pour que le développement que 1’on fait ne tombe pas en défaut au temps ¢, il faut que
ces trois longueurs soient de 1’ordre de la grande longueur caractéristique L. Les trois

conditions suivantes doivent donc étre satisfaites :

R .

(—‘P—“ﬁ-) >1 i=1L.N (3.1152)
é i

d 8

(%)i >>1 i=1.N (3.115b)
d::

(éf@) >>1 i,j=1.N i#j (3.115¢)

i
ou N est le nombre d’anneaux.

Si le modéle tombe en défaut au bout d’un certain temps, il faut refaire une analyse des
différentes échelles du probléme dans sa nouvelle configuration pour en cerner les différentes
régions asymptotiques et déterminer la forme des développements asymptotiques & prendre
dans ces différentes régions. II faut faire un raccord asymptotique entre ces régions et on peut

parfois étre obligé de recourir 4 une résolution numérique dans 1’une de ces régions.
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lll.15. Interaction du plusieurs filaments et filament dans un écoulement

potentiel

I11.15.1. Interaction de plusieurs filaments

Lorsque I’on a plusieurs filaments, on doit écrire une équation d’évolution de la fibre
centrale de chacun des filaments. L’obtention de 1’équation d’évolution d’un des filaments
(que I’on indice ici par i) se déroule comme aux paragraphes II1.6 et II1.7, si ce n’est que dans
le paragraphe II1.6.3, & I’expression de la limite proche du filament du développement
extérieur de la vitesse d’auto-induction du filament se rajoute celle du développement

extérieur de la vitesse due aux autres filaments :

B nbra )‘( X _

Qs =7 Y r; { —L—5 AR ds+0(e) + O(r), (3.116a)
~ ) P
j#i J |XJ

ou nbra est le nombre d’anneaux. Cette vitesse ne dépend que de s et ¢ et se retrouve avec le

« (0)
terme X  (s,¢) dans les conditions aux limites en I’infini.

Lorsque I’on a plusieurs filaments, pour obtenir I’équation d’évolution d’un des filaments, il

suffit donc de rajouter le terme
Q2(5.0)-[Q2(5,0 07V (s,0)] TO(s,0)

dans le terme Q' (s,t) deI’équation (3.100a) du filament tout seul.

Sur les figures 3.20 et 3.21, nous donnons les résultats de deux simulations numériques
des équations d’évolution de deux anneaux tourbillons. La premiere (figure 3.20) est une
simulation dite de saute mouton, dans laquelle un anneau circulaire est placé derriere un autre
anneau circulaire de plus gros rayon et de méme intensité. Au début, le petit anneau se
rapproche du grand en diminuant de rayon, alors que le grand anneau (qui se déplace aussi)
voit encore son rayon augmenter. Le petit rattrape alors le grand et passe a travers. A partir de
cet instant, le petit anneau qui va plus vite se trouve devant et voit son rayon augmenter, alors
que le rayon du grand diminue. A un moment, on se retrouve dans la méme configuration
qu’au début, mais avec des anneaux qui ont échangé leur place et leur rayon. Puis, I’histoire

recommence.
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t=(T/76) *4 1=(T/76) *55 1=(T)76) *78

Figure 3.20 : Saute mouton de deux anneaux. Période 7=82.08

my = 0,8= 0.02 SO O,R1 =2R2

La deuxiéme simulation (figure 3.21) correspond & 1’évolution de deux anneaux
tourbillons enlacés. Initialement, les deux anneaux ont la méme intensité, le méme diametre,
sont dans deux plans perpendiculaires et passent chacun par le centre de 1’autre. Ils évoluent

comme on peut le voir sur la figure en s’éloignant I’un de 1’autre tout en restant enlacés. Il
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existe cependant un point sur chacun des deux anneaux qui se rapprochent de plus en plus 1’un
de I’autre. Au temps réduit /=0.534*4, nous avons arrété la simulation, car les deux filaments
sont a une distance de ’ordre de d’épaisseur réduite & de nos anneaux, qui est notre petit
parametre. Le développement asymptotique tombe alors en défaut, comme il a été précisé au
paragraphe III.14. Dans ces deux exemples, la longueur caractéristique

d’adimensionnalisation qui a été choisie est le rayon des anneaux tourbillons.

t=0.534*1 1=0.534%2

t=0.534%4

Figure 3.21: Evolution de deux anneaux enlacés

my = O,8=0.02 ,a=O,R1 =R2

[11.15.2. Filament dans un écoulement potentiel
On considére un filament dans un écoulement potentiel :

VBack = gradg.
Si la limite prés du filament du développement extérieur de cet écoulement sur les

coordonnées locales au filament est de la forme :

VBack = VBack [X(5,0)]+ O(6) + O(r), (3.1172)
alors, tout se passe comme lorsqu’il y a plusieurs anneaux et désormais c’est le terme :

Q2 (5,1) = Vpaeic | X(s,)]. (3.116b)
qui se rajoute dans le terme Q™ (s,¢) de I’équation (3.100a) d’évolution du filament.

Si la limite proche du filament du développement extérieur de cet écoulement sur les

coordonnées locales au filament est de la forme :

Y Back (7 = 0) = ¥ gack (X(s, 1)) + O(e) + O(r)

n
= % [”nlBack (s,t) cosng +u,, Back (8> 1) sin n(o}l"

n
+ Z [v,,l Back (5:%) cosng + Vn2 gk (5 7) sin ngo]@
0
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n
+ Z [wnlBack (s,t) cosnp + Wn2 Back (s,2)sin n(p}? (3.117b)
0 ; ’
+0(¢e) + O(r)
alors les conditions aux limites en 1’infini des équations aux dérivées partielles sont changées

en conséquence, ce qui modifie la forme du champ de vitesse & 1’ordre 1. Si on note :
(V Back [X(SJ )])c ,
la partie axisymétrique de VBaCk[X(s,t)] , alors c’est le terme :
Qa (1) = (Vpack[X(5:0)]) (3.1160)

qui se rajoute désormais dans le terme Q* (s,7) de I’équation (3.100) d’évolution du filament.

I11.156.3. Filament dans un écoulement de rotationnel
On considere un filament placé initialement dans un écoulement rotationnel
ﬁOBack (,9,s) d’ordre 1. L’écoulement rotationnel Qg, ., va alors évoluer dans le temps.
C’est une inconnue du probléeme qui dépend de ¢. Il a donc un développement du type :
QBack (7, 0,5,1,6) = Qpack @ (7, 0,5,0) + €' Qo D (7, 0,5, 1) +... (3.118)
Le développement extérieur du champ de vorticité est alors :
3" (r,0,5,1,6) = Qpack D (7, 0,5,1) + €' Qpoc D (7, 0,5, 1) +... (3.119a)

et son développement intérieur est :
B 1 _ o)~ 1 _p - —(2) ~
6™ (r,0,5.1,6) =6V (,0.50+ 76V (0,50 +3?D (7,0,5,0)+.. (3.119)
£ £

Le raccord asymptotique nous donne :
8D (> 0,0,56) = 0pq O > 0,0,s,). (3.120)
Par rapport au probléme d’un anneau dans un écoulement potentiel, ici il faut résoudre
I’équation du tourbillon pour le développement extérieur de la vorticité et celui-ci est couplé
avec le probléme intérieur. A I’aide du développement extérieur de 1’équation de Biot et
Savart, le développement extérieur du champ de vitesse a 1’ordre 1 est la superposition du

(0)

champ induit par un filet tourbillon et du champ v B

" induit par I’écoulement rotationnel

extérieur Qp, (?). La limite prés du filament de ce développement est donc la limite

habituelle due a un filet tourbillon a laquelle se rajoute :
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5(0) _s0 3
¥ Back (ro>0=v Back (X(s,1)).

C’est donc le terme :

Qs =7 X, (3.116d)

qui se rajoute désormais dans le terme Q*(s,7) de I’équation (3.100) d’évolution du filament.
Lorsqu’un anneau tourbillon est placé dans un écoulement de cisaillement, on est dans

la situation décrite par ce paragraphe.

1lI.16. Conclusion

Dans ce chapitre, on trouve 1’équation d’évolution de la fibre centrale d’un anneau
tourbillon de faible épaisseur qui a une structure normale simple. On donne aussi la forme du
champ de vitesse relatif a 1’ordre principal. Nous avons décrit la résolution du probléme de
couche limite autour de la fibre centrale du filament par un développement asymptotique
raccordé des équations de Navier-Stokes. Ce chapitre illustre donc le déroulement de la
méthode qui a été présentée au chapitre I.

Nous avons donné également un systéme d’équations complet et fermé pour 1’ordre 1
du champ de vitesse et des exemples de déplacement de filaments similaires, ainsi que le tracé
du champ de vitesse associé. Pour finir, on a généralisé 1’équation d’évolution de la fibre
centrale pour plusieurs filaments ou pour un filament dans un écoulement potentiel ou dans un

écoulement rotationnel d’ordre 1.
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Chapitre IV

LES METHODES DE COUPURE ET
LEUR JUSTIFICATION

Dans ce chapitre, nous présentons différentes méthodes de coupure. Ce sont des
méthodes ad hoc qui donnent des équations d’évolutions de la fibre centrale d’un filament
tourbillon. Les intégrales qui interviennent dans ces méthodes sont singuliéres par rapport au
petit paramétre qui est la longueur de coupure (ou de cut-off). Nous déterminons les
développements asymptotiques de ces intégrales en utilisant la méthode des développements
asymptotiques raccordés d’intégrales singuliéres. Pour les différentes méthodes de coupure
envisagées, la comparaison de ces développements avec 1’équation d’évolution d’un anneau
tourbillon de Callegari et Ting donne les expressions des longueurs de coupure en fonction de
la structure et de I’épaisseur du filament. Comme on utilise I’équation de Caliegari et Ting, on
considére implicitement que le filament ne posséde pas de petites longueurs d’ondes et a une

structure normale simple au sens de ce qui a ét€ défini au chapitre I.

IV.1. Les différentes méthodes de coupure

Dans la méthode de Burgers*® I’équation d’évolution de la fibre centrale d’un filament

est:

§((s,t) _ 1 o(s ,1)T(s ,t) A(X(s,0) - X(s ,t))dsv .

~ . —— (4.13)
o2\ s—seustse]  [X&D-X(s,0)

La variable inconnue s, est un petit paramétre introduit pour éviter la singularité

logarithmique qui fait diverger lintégrale de Biot et Savart d’un filet tourbillon, qui
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correspond 4 avoir s, =0 dans I’intégrale (4.1a). Cette méthode a été appelée la ‘méthode de
coupure’ par Crow*, nom que nous généralisons a toutes les méthodes qui introduisent un
petit parameétre ad hoc s, dit longueur de coupure, pour éviter la singularité logarithmique.
Thomson™ utilise I’équation d’évolution de la fibre centrale d’un filament donnée par :
. 2z
- 1 N
Xe0=5- Jvmm (r = 5¢,5,t)dg
.(4.1b)
ds' do

1 ij 1 ZJ’-’ o (s 00T ) AR5, 1) + 5,50, 5,8) - X(s 1))
4rx o

Sor - - 3
27 5 [K(s.1) + 5.7(p,5,0) - K(s 1)

La singularité logarithmique peut aussi étre éliminée d’une facon ad hoc en

utilisant'>'>'%171® 1*¢quation suivante d’évolution de la fibre centrale d’un filament :

- 2z v . ' - ~
K(s,1) = 1 J' o(s ,0)T(s,t YA(X(s,8) - X(s ’t))d.s' , @.10)

4z 0 [(f((s,t) - f{(s',t))2 + sc?‘ ]3/2

ou bien encore'! I’équation :

1 o5 (s ) AR - R(s ) . KD -X(60) " @19
4z 0 |5((s,t) - X(s' ,t)|3 Se

g‘((s, )=

ou la fonction f(x) est choisie telle que f(y) -1 quand y — . Le choix :

WX
f(x7)= ( 2 )3,2, (4.22)
x - +1

de la méthode d’éléments de vorticité de Moore et Saffman' (VEM1), redonne 1’équation
(4.1c). Le choix :

4
=257 +merf (P)e*
4 ’
JreZ
ol erf est la fonction erreur est celui de la méthode d’éléments de vorticité de Leonard"

(VEM2).

A= (4.2b)

=
Si on note Cut(s,?,s.) le membre de droite des expressions (4.1) précédentes, toutes

ces méthodes de coupure s’écrivent de fagon générique sous la forme suivante :

. -
X(s,7) = Cut(s,t,5,) . 4.3)
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Comme on peut décrire la fibre centrale avec différents choix du paramétrage s, un meilleur

choix que le précédent est de choisir ’abscisse s telle que :

X(s,)e7=0. (4.4)
Avec ce choix de paramétrage de la fibre centrale, les méthodes de coupure (4.3) s’écrivent de

facon générique :
e - - - _
X(s,1) = Cut(s,2,s.) —| Cut(s,z,5.) ®1(s,) | 7(s,2). 4.5)

Dans toutes ces méthodes, la longueur de coupure s, est un paramétre inconnu qui
doit étre spécifié, puisqu’il n’est pas dans les données initiales de description du probléme
d’évolution du filament tourbillon. Ce paramétre est 1ié a I’épaisseur £ du filament et le choix
qui est couramment fait est de supposer que ’on a simplement :

s, =¢€. (4.6)
Ainsi, I’équation d’évolution de la fibre centrale d’un filament tourbillon d’épaisseur £,

donnée par ces méthodes de coupure, est :

* - —>
X(s,?) = Cut(s,z,&) - [Cut(s,t,e) ® I(s, t):I (s,0)) @.7

Cette équation a été postulée de fagon ad hoc de fagon 3 éviter de résoudre le probléme de
couche limite traité au chapitre III. Il se pose naturellement la question du rapport qu’il peut y
avoir entre cette équation (4.7) et 1’équation (3.332) de Callegari et Ting que 1’on rappelle
dans le prochain paragraphe.

IV.2. L’équation d’évolution de Callegari et Ting
L’équation d’évolution (3.33a) de la fibre centrale d’un filament tourbillon d’épaisseur
£ obtenue au paragraphe I11.7.1 du chapitre précédent par résolution du probléme de couche

limite est la suivante :

X(s,1)=Q (s, + %[— e+ (S -1+C, (0 +C, OPEnl  (48)

odt Q*(s,7) est donné par les formules (3.100b-d), et C, (¢) et C,,(f) sont liés au champ de
vitesse a 1’ordre principal par leurs expressions (3.33c-d). Ce champ de vitesse satisfait les

équations d’évolution (3.50a-b), dont les solutions sont données par les formules (3.79) pour

un fluide parfait et par les formules (3.93) pour un fluide visqueux. Le terme Q" (s,2) estun
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terme intégral non Jocal qui ne dépend que de la géométrie de la fibre centrale. Les termes
C, () et C,(t) sont des termes locaux qui proviennent de la structure interne du filament et
sont liés au comportement et & I’évolution locale du champ de vitesse dans cette zone
intérieure. Pour un anneau tourbillon similaire, C, () et C,(¢) sont des fonctions connues,
qui sont uniquement liées & la longueur S(z) du filament par les formules (3.102a-b) et

(3.103).

IV.3. Justification des méthodes de coupure

IV.3.1. Développement des méthodes de coupure

Toutes les méthodes de coupure (4.5) introduisent un petit paramétre s,, pour lequel
les intégrales des méthodes de coupure (appelées aussi intégrales de coupure) sont
singuliéres. Nous pouvons développer ces intégrales par rapport & s, jusqu'a I’ordre 1 en
utilisant la méthode des développements asymptotiques raccordés d’intégrales singuliéres que
I’on a déja présentée au paragraphe I1.4. Les intégrales de coupure (4.1) que 1’on doit
développer ici par rapport 4 s, ressemblent beaucoup 3 I’intégrale (2.8b), que l’on a

développée par rapport a r.

IvV.3.2. Comparaisons du développement avec I'équation de Callegari et Ting
On compare alors le développement obtenu de P’équation d’évolution du filament de la
méthode de coupure avec 1’équation d’évolution (4.8) de Callegari et Ting. Cette demiére

équation est un développement selon I’épaisseur réduite du filament ¢ jusqu'a ’ordre 1.

On montre alors que, a Iordre 1, les méthodes de coupure (4.5) sont équivalentes a
’équation asymptotique (4.8) de Callegari et Ting, si la longueur de coupure s, est choisie
telle que :

S+5¢0(5,2,€)
J.a(s*)ds* =g V- CvO-Cw() , 4.9)
s

ou les valeurs du réel NV dépendent de la méthode de coupure utilisée et sont données dans la

table 4.1. pour différentes méthodes.
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Nom de la méthode de coupure N

Burgers 1-In2
Thomson 172
Rosenhead 0

VEM1 0

VEM2 1-0.009122-1n2

Table 4.1 : Valeurs de N selon la méthode de coupure

La longueur :

5+5¢(8,1,€)
L= [6Os" nds" (4.10)

s
est la longueur de coupure pour un paramétrage qui est une longueur d’arc. Comme la
longueur de coupure s.(s,z,£) est de I’ordre de ¢, I’équation (4.10) s’écrit :
1.(1,6) = 00 (s,0)5,(s,1,8)

et la relation (4.9) se simplific en :

NG -Cw(® (4.11)

Sc(s,t,e)=¢
c(s,2,6) o

Cette relation corrige donc le lien élémentaire (4.6) entre la longueur de coupure et 1’épaisseur

du filament et on a le résultat suivant :

L’équation ad hoc (4.5) d’évolution du filament est corrigée par le systétme de deux

équations suivantes :
e - - _ -
X(s,t) = Cut(s,?,s.) —| Cut(s,t,s.) e T(s,2) | 7T(s,2) (4.12a)

eN-Cv(O-Cwl), (4.12b)

s.(s,t,8)=¢
o(s,2,8) e

qui sont équivalentes a 1’équation (4.8) de Callegari et Ting.

Les méthodes de coupure (4.12a) sont donc justifiées du moment que la longueur de coupure
sq(s,2,€) est donnée par (4.12b). Alors que dans 1’équation (4.8) de Callegari et Ting, la
structure de ’anneau est complétement priss en compte dans le
groupement [——1n£—1+ G+ Cw(t)], de facon équivalente, dans I’équation (4.12a-b),

celle-ci est complétement prise en compte dans la longueur de coupure s,.
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IV.3.3. Autres groupements équivalents et lien entres les longueurs de coupure

L’¢épaisseur apparente &, (), définie par

&)= a( eV “Cv(’)‘cw(’)) , (4.12¢)

o(s,?)
est un autre groupement intéressant qui est équivalent & 1’épaisseur de coupure. Il vérifie
I’équation :

se =¢&(1),
qui est I’équation (4.6) corrigée.

Si on compare une premicre méthode de coupure (s.,/N;) de longueur de coupure
s.1 et de constante Nj avec une seconde (sqo,N5), d’apres (4.12b), on a le lien suivant entre
ces deux méthodes :

Se1 =5, eM17N2, 4.13)
Les deux longueurs de coupures sont donc différentes d’un facteur constant prés.

Le lien exact (4.12b) entre la longueur de coupure s, et 1’épaisseur & est valable
¢galement si le paramétre de viscosité a est non nul; si bien que, pour un anneau similaire,
les méthodes de coupure (4.7) sont corrigées et généralisées au cas visqueux.

Que Pon soit dans le cas d’un anneau similaire ou d’un anneau non visqueux, C, ()

est donné par la formule (paragraphes IT1.11.7 et I11.12.1) :
C,(t) = +C,(0) - In(5) . (4.14)

1
Ona C,(0)= +5(1 +y —In2) = 0442 pour un anneau similaire et C,,(0) = % pour un anneau
uniforme. Remarquons que WidnalP** et Widnall et Sullivan® ont défini la constante
1
A=C,(0) —5 que 1’on n’utilisera pas. Pour des anneaux tourbillons similaires, la formule

(4.12.b) qui donne la longueur de coupure s’écrit :
I.(t,&) =5.(s,t,)o(s,t) = & 5N (0-Cw() , (4.15a)
ou bien sous sa forme logarithmique :

Inl, =lns, +Inc=Ing +Iné + N-C,(0)-C,(t). (4.15b)
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IV.3.4. Justification particuliére de la méthode de Burgers

Dans le cas particulier de la méthode de Burgers, 1’équation (4.1a) de la méthode de
coupure et I’équation asymptotique (4.8) se comparent directement sans que 1’on ait besoin de

faire un développement de I’intégrale de coupure (4.1a), du moment que I’on prend

1’expression (2.12) suivante de A(s,?) :

TO6+5, AKX (s+5,0) - XOs, ),

+7
1 (©)

— | —oV(s+5',0)
4 J KOs+, -X O, z)'

- 2(0) ©) ©
A(s,f)= lim +Zl— — 0O (5450, DA s+5,0-XDs,1) /| (4.16)
P KOs +57,0) - %O, t)[
- __l_K(O) (s, 1)5(0) (s,8) h(&)
4x l
s+4
avec It = ja(O) (s*,0)ds". @.17)

Si dans cette limite, la variable muette £ est notée s, la soustraction de I’équation (4.1a) de

la méthode de coupure et de 1’équation asymptotique (4.8) donne :

0= ——K(O) (5,95 (s,9) m(s / 2) Ksn) = -ne+In(S() -1+ C, )+ C,, O]B(s,1) .
avec
j O (s* 1ds", (4.18)

s
c’est a dire :
Ini, =-In2+lne+1-C, () - C, (). 4.19)
En comparant avec (4.9), on obtient que pour la méthode de coupure de Burgers, ona :
N=1-In2, (4.20)
ce qui est bien la valeur trouvée dans la table 4.1 par la méthode de développement d’intégrale
singuliére.
Ammns et Hama' ont développé I'intégrale de coupure (4.1a) par rapport 4 s.. Ils ont
retenu seulement P’ordre principal logarithmique de ce développement et ont remplacé s, par

£, ce qui donne I'équation suivante :
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>:<(s,t) =- Ine b(s,?), 421

K(st)
4z
qu’ils ont appelé 1’équation de [’approximation de linduction locale. Désormais que la
méthode de coupure est justifiée, leur procédure est justifiée et donne le méme résultat que si
nous ne retenons que 1’ordre principal dans 1’équation asymptotique (4.8) d’évolution d’un

anneau tourbillon.

IV.4. Discussion bibliographique et autres équations des filaments de la
littérature

L’idée de comparer les méthodes de coupure 2 d’autres résultats connus afin de
déterminer la longueur de coupure n’est pas récente. Par exemple, Crow* compare la
fréquence de vibration d’un filament tourbillon droit donnée par Kelvin® avec celle donnée par
la méthode de coupure de Burgers et trouve une valeur de la longueur de coupure. Il compare
également la vitesse d’un anneau tourbillon circulaire donnée par Kelvin’ avec celle donnée
par la méthode de coupure afin d’obtenir la longueur de coupure.

Widnall>*?* est le premier auteur qui a comparé une méthode de coupure avec une
€quation d’évolution d’un anneau non circulaire obtenue par un développement asymptotique
raccordé en fonction de 1’épaisseur du filament, afin d’obtenir Ia longueur de coupure. Elle a
d’abord® justifié la méthode de coupure dans le cas de 1’étude de Crow* de deux filaments
droits faiblement perturbés. Dans cet article, elle réalise le raccord asymptotique uniquement
dans le cas linéaire des faibles perturbations et détermine alors la longueur de coupure de la
méthode de Burgers en fonction de I’épaisseur et de la structure du filament dans ce cadre

linéarisé. Puis, dans un article suivant®, elle obtient 1’équation suivante d’évolution d’un

filament tourbillon :
X(s,0) = %;)[(- mﬂé(i) + Ay — %)B(s,t) + Q(s)w] ! (4.22a)
ou:
Ay = lim [ [ @%ag- ln(;)J . (4.22b)
r—©\0

Le terme Q(s)w dépend de la géométrie de la fibre centrale mais n’est pas donné. Pour
obtenir ce résultat, I’auteur fait le raccord entre le développement intérieur du champ de

vitesse déterminé comme dans Callegari et Ting et le développement extérieur de celui-ci
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obtenu a partir de la loi de Biot et Savart. Pour obtenir la limite du développement extérieur

du champ de vitesse gout® (r = 0,¢,s) prés du filament, elle somme d’abord I’intégrale de

la méthode de coupure de Burgers pour le filament avec la valeur de la limite

~out(0 . .
v°'“( )(r — 0,9,s) pour un filet tourbillon concentré sur le cercle osculateur au filament au

point considéré. Cette derniére limite a été obtenue par Tung et Ting®. Puis, a ce résultat elle

retranche I’intégrale de coupure de Burgers pour le cercle osculateur, ce qui s’écrit :

791 5 0,0,5) = Cutg; 1,50 +7% D 50,05~ Cat 423
v (r_) ,¢,S)— u Fl]ament(s, 9sc) vCerc]e (r'_) ,¢,S)— u Cercle (S,t,Sc)( - )

L’équation (4.22a) est alors obtenue a 1’aide de cette limite (4.23) en faisant le raccord
asymptotique. La comparaison de (4.22a) avec la méthode de coupure de Burgers :

bt -

X = Cutfilament (5:2,5¢) » (4.24)
lui permet d’obtenir la valeur de la longueur de coupure s, en fonction de la structure interne
du filament. Elle a obtenu la méme valeur de N que nous pour la méthode de Burgers.

De notre coté, dans e chapitre II, nous avons obtenu cette limite par la méthode de

développement d’intégrale singuliére, qui s’écrit (Annexe A.3) :

7ot @ 5 0,0,5)=E+1, (4.253)
avec: 1>>5,>>r
- -
ot E = Catpijament (5,7,5.) - (4.25b)

Le terme T est I’intégrale de Biot et Savart sur la zone de coupure ]— So ,+sc[. On détermine
son développement en faisant la dilatation de I’abscisse par rapport a la coordonnée radiale r.
Apres avoir effectué le raccord asymptotique, le terme intégral de I’équation d’évolution de la
fibre centrale que I’on obtient est donné pour un filament qui peut avoir une forme quelconque
et qui peut étre visqueux. A partir de cette équation, on justifie la méthode de coupure de
Burgers également dans le cas visqueux et en procédant de la méme fagon, on justifie d’autres
méthodes de coupure. La méthode de coupure de Burgers a été également comparée a
I’équation de Callegari et Ting’ par Lough®, qui a obtenu la méme valeur de N que nous pour
cette méthode.

Moore et Saffman'® ont trouvé 1’équation suivante d’évolution de la fibre centrale d’un

filament tourbillon'* 3 vorticité d’extension finie :
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K(s.1) = %j;—’)(lng KG) | gyss - £1672 J' & wOHwd (/,‘)df]b(s )

2¢
_ 0) 7 X(S,t)
4z Oj & wO(&defis,na T2 (4260
[ b(s,1)/ K(s,
—2 6[52 w O (&de :c‘(s’t),\z[_gol_s_ﬁ.ﬂ
+Q()ums
avec :
g 1 2 2
AMS = 472'2 J.fv(o)zdf—z— 8”2 Iéw(O) dg’ (4'26b)
0 0

ou § est I’épaisseur du filament a vorticité d’extension finie et Q(s)MS dépend de la
géométrie de la fibre centrale. Cette équation a été obtenue en faisant un bilan de forces sur
une portion de filament. Dans 1’équation d’évolution de Callegari et Ting, on constate que la
structure intemme du filament apparait sous forme d’une intégrale sur toute une section du
filament. L’application d’un théoréme intégral devrait donc permettre d’obtenir plus
rapidement 1’équation d’évolution de la fibre centrale recherchée. De surplus, cette approche
donne une description des forces qui s’exercent sur une portion de filament. Le volume de
contrdle utilisé est une portion de filament dont la surface est constituée des deux extrémités
51 de la portion du tube de vorticité et de sa surface extérieure Sg. Comme le filament est &
vorticité d’extension finie, ils écrivent 1’équation du potentiel de ’écoulement potentiel en
dehors de la zone de vorticité sur la variables radiale dilatée et la résolve. Les conditions aux
limites de cette équation est la condition de surface matérielle de la surface du tube de

vorticité et la condition aux limites en I’infini qui provient de la loi de raccord asymptotique.

<out(0)

La limite ¥ (r > 0,p,5) est obtenue a I’aide du cercle osculateur par la méme relation

(4.23) que Widnall. La force exercée sur Sg est déterminée par intégration de la pression
obtenue a I’aide de I’écoulement potentiel trouvé et de la loi de Bernoulli. La force exercée sur
St est déterminée en fonction du champ de vitesse intérieur a la zone de vorticité. Une partie
de cette force est I’intégration de la pression de la zone de vorticité obtenue par intégration de
I’équation (3.9b) qui exprime 1’équilibre entre le gradient de pression et la force centrifuge.

Les auteurs obtiennent alors leur équation (4.26a) pour la fibre centrale.
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Dans Moore et Saffman®, la longueur de coupure de la méthode de Burgers est
obtenue en comparant 1’équation de la fibre centrale de cette méthode et la vitesse générale
d’un anneau circulaire trouvée par Saffman’. Quand cette longueur de coupure, valable pour
un anneau circulaire, est mise dans I’équation de la méthode de coupure, I’équation qui est
obtenue est I’équation (4.26a) de la fibre centrale d’un anneau norn circulaire qui avait
préalablement trouvée dans cet article. Ces auteurs ont donc justifié la méthode de coupure de
Burgers et ont trouvé que la longueur de coupure qui doit étre choisie est la méme que pour un
anneau circulaire. Néanmoins, il est beaucoup plus satisfaisant d’obtenir la longueur de
coupure en comparant les deux équations® (4.24) et (4.26a) au lieu de postuler une expression
de Ia longueur de coupure et de montrer qu’avec cette longueur, ces deux équations sont
€quivalentes.

Klein et Knio® ont donné une justification d’une méthode numérique d’élément de

vortex, appelée ‘le modeéle du tube fin’. Nous pouvons dire que cette méthode numérique est
une méthode de coupure, car elle posséde une longueur de coupure 5™ appelée ‘le

paramétre numérique d’épaisseur de corps’. Ils ont spécifié 6™ en comparant cette méthode
de coupure avec le régime de Klein et Majda™ qui est un cas restrictif trés intéressant

(paragraphe V1.3) de 1’équation (4.8) de Callegari et Ting’. Ils obtiennent alors leur expression

(6.4) de la longueur de coupure 5 . Klein et Knio® ont ainsi justifié¢ la méthode de coupure
du ‘modéle du tube fin’ et ont trouvé la longueur de coupure a I’aide du régime Klein et
Majda' ; tandis que nous, d’une fagon assez similaire, nous avons justifié d’autres méthodes
de coupure 4 1’aide de 1’équation (4.8) de Callegari et Ting’ et nous avons trouvé les longueurs

de coupure associées.
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IV.5. Conclusion

Dans ce chapitre, nous avons déterminé les développements des intégrales qui
interviennent dans les méthodes de coupure en fonction d’un petit parameétre qui est la
longueur de coupure. La comparaison du résultat obtenu avec 1’équation asymptotique (4.8)
de Callegari et Ting’ en fonction de I’épaisseur de I’anneau tourbillon, nous a permis de
donner une justification de ces méthodes ad hoc. Nous avons ainsi trouvé 1’expression de la
longueur de coupure en fonction de la structure du filament. Nous avons justifié des méthodes
de coupure qui ne 1’étaient pas et nous avons étendu la justification de celles qui 1’étaient au
cas d’un anneau visqueux avec vitesse axiale.

Avec le bon choix de la longueur de coupure, la méthode de coupure est équivalente a
I’équation d’évolution déterminée asymptotiquement a I’aide des équations de Navier Stokes.
Les méthodes de coupure ont donc le méme domaine de validité que cette équation et ne
prennent donc pas en compte des ondes courtes.

La stabilité d’un anneau tourbillon circulaire peut alors étre étudiée avec une méthode
de coupure qui a été justifiée plutdt qu’avec 1’équation de Callegari et Ting. C’est ce qui est

fait dans le prochain chapitre.
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Chapitre V

VITESSE ET OSCILLATIONS D'UN
ANNEAU CIRCULAIRE PERTURRE

L’anneau tourbillon circulaire est une solution particuliére de 1’équation d’évolution de
la fibre centrale d’un filament. Il se déplace sans se déformer & une vitesse ¥ dans une
direction perpendiculaire au plan dans lequel se trouve sa fibre centrale. Dans ce chapitre, on
détermine la vitesse ¥ de cet anneau circulaire et on étudie les oscillations de celui-ci
lorsqu’il est perturbé par une perturbation dont la longueur d’onde est grande devant son
épaisseur réduite ¢. Cette étude est faite d’une part d’une fagon analytique en linéarisant
I’équation d’évolution de la fibre centrale de I’anneau circulaire perturbé vis-a-vis de
I’amplitude petite de la perturbation et d’autre part par simulation numérique de 1’équation
non linéaire d’évolution de la fibre centrale. Une comparaison entre les résultats analytiques
linéarisés et les résultats numériques est donnée.

L’équation d’évolution qui est utilisée est une équation qui tient compte de la structure
interne de I’anneau. On considére implicitement que le filament a une structure normale

simple et similaire au sens de ce qui a été défini au chapitre I.

V.1. Vitesse d’un anneau tourbillon circulaire
La fibre centrale d’un anneau circulaire de rayon R est repérée au temps / par une

représentation paramétrique X(6,7) adimensionnelle de la forme suivante :

1X(6,1) =1.(9) + d(1)&3)] 5.1
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ou ('f ,.,39,63) et 6 sont respectivement les vecteurs de base et 1’angle des coordonnées
cylindriques associées a la géométrie axisymétrique de cette fibre centrale (figure 5.1). Le
rayon R de I’anneau a été pris comme longueur caractéristique d’adimensionalisation. Le
triedre (T ,.,—i.g,é:;) est la base de Frénet liée & cette courbe et le parametre & sur la fibre

centrale est appelé le parameétre polaire. Ici, d(¢) est la position du cercle sur I’axe de symétrie

au temps 7.

Figure 5.1. L’anneau tourbillon circulaire

Lorsque le parametre sur le filament est noté @, 1’équation (4.12a-b) d’évolution de la

fibre centrale d’un filament, écrite pour une méthode de coupure de Burgers (4.1a) s’écrit :

)14(9,:) = Cut(8,4,6,) - {C_;t(@,z‘,@c) . %(9,:)} (6,1) (5.2a)

}:((Q,t) °i=0 (5.2b)

C_:xt(e,t,ec) _ ﬁ J‘ 0(9*,1)%(—9*,0 A (—)'((H;t) ;X(a*’t»d@* (5.20)
[022\[6-6,.0+6,] [X(@.0-X(6",1)

9c(9,t,e)=§ G(;’t)el‘cv(‘)‘cw“), (5.2d)

ou &, estlalongueur de coupure et T le vecteur tangent a la fibre centrale.
L’anneau circulaire (5.1) est une solution exacte de ce systéme d’équations, si bien que
’anneau tourbillon circulaire reste circulaire et se déplace dans la direction €3 de son axe de

symétrie 4 la vitesse V' (¢) donnée par :

V() = d(s) = — [ —I_—C‘”g—zde*. (5.32)

o 6 (1) [2(1 —cos 0*)]3/



V Vitesse et oscillations d’un anneau circulaire perturbé 165

Comme ici, on a o(6,t) =1, alors :
9.(6,1,¢) =§ el"Cv(-Cu () (5.3b)

Or I'intégrale qui apparait dans cette expression (5.3a) se calcule et ’expression de la vitesse

de I’anneau devient :

(5.4)

v 1 I \/§+111+cosé’c
t)=—|In—F——|.
4r JJ1—cosd,
Finalement, comme la longueur de coupure 6, est de I’ordre de grandeur de 1’épaisseur de
I’anneau tourbillon qui est petite, la vitesse ¥ (¢) de I’anneau tourbillon circulaire est donnée

par I’expression simple suivante :

v (t) =ﬁ{m;—c}=i[m§+ cv(z)—1+cw(z)] (5.5)

Que I’on soit dans le cas d’un anneau similaire ou d’un anneau non visqueux, C,, ()

est donné a partir de (4.14) par la formule suivante :

C,(t) = +C, (0) - In(5), (5.6)

- o [ 2.
avec o) = e 1+4a’t 5.7

ol « est le parametre de viscosité et & 1’épaisseur du filament déterminée par (3.103) avec

S(t) = Sy, car la longueur S(¢) de I’anneau circulaire est constante.

: 3
Pour un anneau similaire C,,(0) ~ 0442, alors que C, (0) == POl YO EpnEan de

vorticité uniforme. De méme, pour un anneau similaire (3.102b) donne :
C,, @) = 2("1—") ’
w - 5 >

alors que C,, (0):—4;113 pour un anneau de vorticité uniforme. Ici, myg est le débit axial
initial. I est non nul si la composante axiale du développement intérieur de la vitesse de
I’anneau a I’ordre principal est non nulle.

On note V(¢,a) la vitesse de ’anneau pour faire apparaitre la dépendance avec le
parametre de viscosité «. On compare alors facilement la vitesse d’un anneau similaire

visqueux et non visqueux grace a 1’égalité suivante :

V(t,o) =V (t,o = 0) — —21;1n(1 +4a’t). (5.8)



166 V Vitesse et oscillations d’un anneau circulaire perturbé

Sous forme dimensionnelle, la vitesse (5.5) d’un anneau similaire s’écrit :

V()= [m% £C(O-1+ Cw(t)} | 5.9)

47[R0

On peut la comparer a 1’équation (8) de Kelvin donnée dans I’introduction.

V.2. Description et équation d’évolution d’un anneau circulaire perturbé

Dans ce paragraphe, nous introduisons les notations et les coordonnées qui permettent
de décrire un anneau tourbillon perturbé et nous donnons 1’équation d’évolution que satisfait

sa fibre centrale.

V.2.1. Description de la fibre centrale de I'anneau tourbillon perturbé
La fibre centrale d’un anneau tourbillon circulaire perturbé de rayon R, est repérée au

temps ¢ par une représentation paramétrique 5((9,:) de la forme suivante (figure 5.2) :

X(6,1) = Xy, (8,0) + X (6,1) (5.10)

avec Xy (0,1) = 1,.(0) +d(1)&3, (5.11)
ot (i,,ig,€3) et @ sont respectivement les vecteurs de base et 1’angle des coordonnées
cylindriques associées a la géométrie axisymétrique de la solution de base )_(b(H,t) , qui est
I’anneau circulaire non perturbé étudié au paragraphe précédent. Le rayon R; de I’anneau a

été pris comme longueur caractéristique d’adimensionalisation et le paramétre & sur la fibre

centrale est appelé le parameétre polaire.

Figure 5.2. La fibre centrale d’un anneau tourbillon circulaire

et ’anneau perturbé par un mode 6
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D’apres la définition du paramétre polaire & et des vecteurs (_i.,,ig,ég,) des
coordonnées cylindriques, la fibre centrale X(6,¢) vérifie :

X(6,t)*1g(0)=0. (5.12)
Cette relation est alors également vérifiée par la perturbation X (6,7) :
X' (8,t)eig(8)=0. (5.13)
La projection de X (6,¢) sur labase (i,,ig,€3) s’écrit donc :
X' (8,t) = p(6,1)1,(8) + &(6,1)e;. (5.14)

V.2.2. Equation de la fibre centrale écrite sous la forme d’'une méthode de coupure

La fibre centrale X(6,) de ’anneau circulaire perturbé (5.10) doit vérifier I’équation

d’évolution (5.2a-b), qui s’écrit ici :

X(6,t) - [X(e,t) . ‘f(9,t)j| T(6,t) = c_ﬁt(e,z,ec) —|:C_:lt(0,t,00) o %(9,:)} 1(6,2)], (5.152)

car la relation X(6,¢)eT =0 n’est pas vérifiée. Cette équation est complétée par la condition

X(6,t)#1 9(6) = 0, qui aprés une dérivation temporelle devient :

X(6,1)e14(8)=0] (5.15b)

L’ensemble de ces deux équations peut étre regroupé dans la seule équation :

X(6,1) = c—.:t(e, t,6,) - [c-;t(e,t,a,_.) . ig(e,t)]ig(e,t)
,(5.16)
: - - = s
+ {[X(Q,t) —Cut(6,1,6, )] ° %(e,z)}i(e,z) + [Cut(e,t,ec) ° ig(g,t)ilig(at)

qui n’est pas 1’équation :
£ e ~» =
X(6,t) =Cut(6,t,6,) —| Cut(6,t,6,) ® ig(6,2) |ig(6,1), (5.17)

utilisée par Widnall et Sullivan’ lors de leur étude de la stabilité linéaire d’un anneau
tourbillon circulaire. Néanmoins, dans le cadre de la linéarisation, le terme additionnel de

(5.16) par rapport a (5.17) s’avérera €tre nul.
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V.2.3. Equation de la fibre centrale écrite a I'aide de I'équation de Callegari et Ting

La fibre centrale X(s,¢) de 1’anneau circulaire perturbé doit vérifier I’équation (4.8) de

Callegari et Ting :

2 = K(s,t n

X(s,) = Q" (s,0) + —%[— Ing+In(S(?))-1+C,(2) + Cw(t)]b(s,t) , (5.183)
ou s est le parametre sur la fibre qui vérifie :

X(s,t)®eT=0. (5.18b)

Lorsque que 1’on prend le paramétre polaire & sur la fibre centrale, cette équation

devient :
):((a,z) =Q%(6,)+ %{- Ine +In(S(1)) - 1+ C, (1) + C,, () p(6,0)
R (5.19a)
# {X- (6,0 } 7(6,1)
avec X(6,1) e i9(8) = 0| (5.19b)

V.2.4. Discussion sur les équations d’évolution de la fibre centrale

Les équations d’évolution de la fibre centrale (5.15a) et (5.19) ci-dessus sont écrites
pour un anneau similaire. Ce sont des équations équivalentes. Elles sont visqueuses ou non
suivant que le parametre a est ou n’est pas nul. Elles ne peuvent pas rendre compte de
perturbations sur le filament dont la longueur le long du filament serait de I’ordre de
I’épaisseur ¢ de I’anneau qui ici est petite.

Pour des filaments ultra-fins (—Ing >> 1), ces équations se simplifient toutes deux a

I’ordre principal logarithmique en 1’équation de 1’induction locale :

X(6,1) = —%mgﬁ(e,o. (5.20)

Cependant, on peut corriger ce résultat en prenant en compte 1’équation compléte (5.19), c’est
a dire en ne négligeant plus les termes d’ordre 1 par rapport aux termes logarithmiques. Pour
des filaments qui ne sont pas ultra-fins (— Ine = O(1) ), elles ne se simplifient pas : on ne peut
plus prendre I’équation d’induction (5.20), il faut prendre 1’équation compléte (5.19). Cette
discussion revient 4 donner les différentes régions de simplification de 1’équation (5.19) sur

un axe gradué selon le parameétre — Ine (Figure5.3).
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équation équation
d’induction || de Callegari et
locale Ting complete

filament filament filament
ultra fin fin épais

f > —Ing
-lne<<1l O(1) -lne>>1

Figure 5.3 Les différents régimes d’épaisseur du filament

Lorsque 1’on connait une solution particuli¢re de ces équations (5.15a) et (5.19), on
peut simplifier les équations vérifiées par une perturbation de cette solution si son amplitude
est de ’ordre d’un petit paramétre d. Cependant, I’équation simplifiée que 1I’on obtient dépend
de ’ordre de grandeur de d par rapport a celui de Ine. On représente alors les différentes
régions de simplification de 1’équation (Figure 5.4) dans un plan (-In¢, d) de la méme fagon
que I’on représente les différentes zones de simplification des équations de Navier Stokes
compressible’ dans un plan (nombre de Reynolds, nombre de Mach).

dﬂ

d=x (1/Ing)?

> —Ine
—lne<<1 o(1)

filament filament
ultra fin fin

Figure 5.4 Les différents régimes selon I’épaisseur &

et un autre petit parametre d

Avec ce nouveau petit paramétre d en plus de —1/1In¢, trois types de limites peuvent
étre envisagées dans ces équations pour les simplifier'” :

i) d>02al/ln¢ fixé, puis 1/Ine -0

il) 1/lne—> 0 adfixé,puis d >0

iii)d >0 et 1/Ine— 0 avec le lien d =« (1/Ing)? od ¥ = O(1) est une constante

et a en exposant réel a préciser.
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Le cas i) correspond 4 iii) dans lequel on fait ¥ — Oet le cas ii) correspond a iii) dans lequel
on fait ¥k — .

Notons pour finir que dans le cas i), on réalise successivement les limites d - 0 a
1/In¢ fixé, puis 1/Ine — 0 dans les équations (5.152) et (5.19) que I’on a obtenues a partir

des équations de Navier Stokes en effectuant la limite £ — 0 a d fixé.

V.3. Etude numérique des oscillations d’un anneau circulaire perturbé

Le code fortran qui simule numériquement 1’équation (5.18) du mouvement d’un
anneau tourbillon, dont on a déja parlé aux paragraphes II1.12.2 et II1.15.1, est légérement
modifié afin de simuler 1’équation (5.19) avec un paramétrage polaire €. On prend alors

mieux en compte la géométrie de I’anneau circulaire.

Nous avons trouvé numériquement les différentes étapes d’évolution d’un anneau
tourbillon similaire initialement de la forme suivante :

Xo(8) = (1+ 7y cos(nO))i, . (5.21)

Cet anneau est donc initialement dans un plan. Il est non visqueux ou visqueux suivant que «

est nul ou ne I’est pas.

V.3.1. Le cas non visqueux
La simulation numérique de 1’équation (5.18) pour un anneau elliptique n=2 a déja été
présentée au paragraphe II1.12.2. La simulation de 1’évolution de la fibre centrale de cet

anneau elliptique réalisée avec la nouvelle équation (5.19) redonne bien le méme résultat.

Figure 5.5 : Vue perspective de la simulation numérique
d’un mode »=3 (de bas en haut)
my =0,6=0.02,a=0,1p =01
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Vue de dessous

. vue de dessous
vue perspective

vue de face

t=T/4

vue de dessous

vue de face

vue de dessous

vue de face

vue de gauche

t=T/2

t=3T/4

vue de dessous

vue de face

vue perspective

vue de gauche

t=T

Figure 5.6 Détail de la simulation numérique d’un mode n=3

mg =0,6=0.02 ,a =0,ry = 01
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Les figures 5.5 et 5.6 montrent le mouvement d’un mode 3. Comme pour I’anneau elliptique,
on observe que le mouvement est périodique. Au temps qui correspond a la demi-période,
I’anneau tourbillon est dans un plan et a la méme forme qu’initialement mais inversée. Pour
les modes supérieurs, on observe aussi une période d’oscillation et un passage par une

configuration plane inversée a la demi-période.

V.3.2. Le cas visqueux
Lorsque I’anneau tourbillon est visqueux (a # 0), les simulations donnent le méme
type de comportement que dans le cas non visqueux. Si I’anneau est initialement dans un plan,

il reprend une forme plane au bout d’un temps Tl% , puis retrouve sa forme initiale au temps

79, Cependant le temps T 0 est plus grand que le double du temps Tl%. On passe donc
toujours d’une configuration plane a une autre, mais en des temps qui deviennent toujours de
plus en plus grand. La vitesse moyenne de 1’anneau, selon la binormal de 1’anneau non

perturbé, diminue dans le temps.

V.4. Etude analytique linéaire des oscillations d’un anneau circulaire perturbé
Dans ce paragraphe, nous faisons une étude analytique linéarisée des oscillations d’un
anneau circulaire perturbé. Dans les conditions de cette linéarisation, les amplitudes p(6,?) et

£(6,t) de I’expression (5.14) de la perturbation de la fibre centrale sont petites.

V.4.1. Les équations des amplitudes de la perturbation

Nous recherchons une solution linéaire perturbée de la forme suivante :
X’ = p(t)e™i, (6) + &)™ %, (5.22)

ou le nombre entier n est le mode de la perturbation et i 2-_1.0na représenté sur la figure
5.2 une perturbation avec six lobes. Elle correspond 4 un mode rn=6.

Les équations d’évolution de la fibre centrale (5.15) et (5.19) ne sont valables que pour
des perturbations dont la longueur d’onde est grande devant 1’épaisseur réduite & de I’anneau.

Ceci impose au mode » de vérifier la relation :

1
n<<—| (5.23)

Or, d’aprés I’expression (5.2d), 6, est de I’ordre de ¢ . Il satisfait donc la relation :
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ng, <<1. (5.24)
En remplagant cette expression (5.22) dans les équations (3.103) et (5.2d) d’un anneau

similaire, on obtient :

S(t) = Spase (t) = So (5.252)

(1) = Gpase (1) = eV1+4a’t (5.25b)

b = Opp,,(1- pE™%) (5.25¢)
5 1-cv(0)+2(5:—°)2

Orpase =5 © (5.25d)

C, (0) ~ 0442 (5.25¢)

Puis, si on remplace 1’expression (5.22) dans I’expression (5.2c) de I’intégrale de

coupure, ainsi que 1’ont fait Widnall et Sullivan’®, on obtient :

Cut = g3 +41iy + 4283 +437p, (5.26)
avec :
1
90 =2 -[F(O - F(D] (5.27)
1
e F()- E[F(n +1)+F(n-1)
q1=7-5¢" (5.282)
+ En[F(n +1)=F(n-1)
2F(n)— %[F(n +1)+ F(n-1)]
g = i pem®| — F(1) - %n[F(n +1)— F(n-1)] (5.28b)
% |:F(0)+F(n)-F(1) . %[F(n +1)+ F(n-1)]
1
T E[F(n +1) = F(n-1)|-nF(n)
g3=~i~¢ 0 n (5.28¢)
% E[F(n +1)+F(n-1)]
g cosnf" *
et Finy=2 [ —d6". (529)

6, {2(1 —cosf" )}
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Au premier ordre en p et &, nous pouvons remplacer €, par GCbase dans gy, g5, g3 tandis
que I’expression (5.27) de g devient :

1 )
=V, 1n9, 5.30
gy =k # 7 _pe (5-30)

ou ¥} est la vitesse de I’anneau circulaire non perturbé donnée par les expression (5.3a) et

(5.5) dans lesquelles 6, est remplacé par Bcbase' Nous redéfinissons ainsi g et g, par:

qo = Vb (5318)

1 in6
= . 5.31
g2 =43 + 47[/93 ( b)

Au premiére ordre, on retrouve ici la vitesse d’évolution d’un anneau tourbillon circulaire,
c’est a dire que ’on vérifie bien que I’écoulement de base avec la vitesse trouvée au

paragraphe V.1. est solution des équations. On déduit alors les relations :

[C:t(@,t) . "E(B,t)] (6,0 = (g5 +V} Riine""g )ip(6) (5.322)
0
F{- %‘J T= £ inein? )ig. (5.32b)
Ry
On adonc:
» - > _.
[x- i} - [Cuto E] T+ [Cuto i,,} ip =0. (5.33)

Dans ce cas linéaire, I’équation (5.15a-b) d’évolution du filament se simplifie bien en
I’équation (5.17).

Finalement, en remplagant 1’expression (5.22) des modes dans les équations (5.17)
d’évolution de la perturbation, on obtient les équations suivantes d’évolution des amplitudes

de la perturbation :

p=Vg (5.34a)

&=V,p} (5.34b)

avec
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; | FO)~= %[F(n +1)+ F(n-1)]

e (5.35a)
o %[F(n +1)= F(n-1)]
2F(n)— %[F(n +1)+ F(n-1)]- F(1)
V,= Zl; - %n[F(n +1) - F(n-1)] . (5.35b)

. % [F(0)+F(n)—F(l) - %[F(n +1)+F(n- 1)]} +1

Les équations (5.34) et (5.35) des amplitudes de la perturbation sont dues & Widnall et
Sullivan’. Par rapport 4 leur étude, nous avons mieux écrit I’équation non linéaire de coupure
(5.15a) associée au parameétrage polaire utilisé et nous avons montré que I’expression (5.33)
n’a pas de contribution dans le cas linéaire. Cependant, lors d’une étude analytique faiblement
non linéaire ou lors d’une étude numérique non linéaire, il ne faudrait pas oublier ce terme
supplémentaire qui pourrait avoir son importance. Notre équation (5.25) posséde le parameétre
de viscosité a qui permet d’étudier les effets de la viscosité, ce qui n’avait pas été introduit
par les précédents auteurs.

Comme 6, est petit et que n6, <<1, I’expression de F(n) est une intégrale singulicre
par rapport au petit paramétre 6,. Par un calcul de développement d’intégrale singuliere
comme on a fait déja plusieurs fois dans ce mémoire, on peut donc développer F(n) par

rapport a 6, . Son expression se simplifie et devient (Annexe A.14) :

1 4
F(n)= > +k(n)In +1(n)+ O(HCZ) (5.36)
¢ base € base
avec :
1 2
k(n) = Z —-n (5.37a)

_ __1_ 3 2cos(nf) B k(n) _ 2
I(n)= = +k(n)1n4 + 3 7 |913

0 [2(1 - cose)]f

6. (5.37b)

En particulier, on a : /(0) = /(1) =0.
Notons que si ’on avait fait I’étude avec I’équation d’évolution (5.19a-b) de la fibre
centrale perturbée au lieu d’utiliser ’équation équivalente (5.152-b), le calcul d’intégrale

singuliére aurait déja été effectué et on serait arrivé a ce méme résultat (5.37).
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Widnall et Sullivan® ont désingularisé 1’intégrale d’une fagon un peu différente. Ils

n’ont pas tabulé la fonction /(n), mais une autre fonction qu’ils ont appelée G(n).

Cependant, leur résultat est équivalent a (5.36) si on enléve le terme In(1+ n2) qui est de trop

dans leur formule.

Thomson®, a fait une étude similaire & la précédente mais uniquement pour des
filaments ultra-fins pour lesquels —Ilne>>1. Comme 6,46 =O0(g), il vient
—1n6, pase >>1, c’est a dire qu’il a limité le développement (5.36) a son ordre logarithmique.
L’apport complémentaire de I’étude Widnall et Sullivan’ précédente est de donner la
correction d’ordre 1 2 cette étude de Thomson® pour des filaments ultra fins et de généraliser
cette étude a des filaments non ultra-fins pour lesquels le terme logarithmique est alors du
méme ordre de grandeur que le terme d’ordre 1.

Dans la linéarisation que 1’on a faite, les amplitudes p et £ sont de 1’ordre d’un petit
parametre d et on a effectué la limite :

d—>0al/lne fixé (5.38)
Pour des anneaux fins (—1/Ine = O(1)), I’étude précédente et le résultat (5.34) est valable
tant que d est assez petit :
4 <<1]
Pour des anneaux ultra fins (—1/Ilne <<1), le résultat (5.34) n’est pas uniquement valable

dans le cadre de cette limite (5.38). D’apreés la discussion du paragraphe V.2.4, il doit étre
aussi valable dans toute une région a e]ac,+oo[ en ordre de grandeur pour laquelle on a le

lien d =« (—1/1ng)?. Le domaine de validité de I’étude, pour ces anneaux, est donc :

d<< (-1/ln¢g)% |,

L’¢tude qui vient d’étre faite n’est plus valable pour la valeur critique a., pour laquelle

I’équation (5.19) de Callegari et Ting dégénére différemment et dans la région a e]O,aC[ 5

pour laquelle I’équation du filament doit dégénérer en 1’équation de I’induction locale. I1 serait

intéressant de déterminer cette valeur critique a, et de voir comment 1’équation (5.19) se

simplifie alors dans ce régime critique. On pense que ce régime correspond a :
d=0(-1/Inne)

et qu’il est I’équivalente pour I’anneau circulaire du régime de Klein et Majda qui a été

déterminé pour un filament tourbillon droit (paragraphe VI1.3).
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- 7 (m) 7 (m)
2 1.665 2.333
3 2311 2.666
- 2.695 2.920
5 2.967 3.124
6 3.178 3.294
7 3.350 3.440
8 3.496 3.568
9 3.623 3.6815
10 3.734 3.745
11 3.835 3.844

Table 5.1 : Valeurs de ¥ ~(n) etde V' * (n)

177

Lorsque nous substituons cette expression (5.36) de F(n) dans les expressions (5.35a-

b) de Vg et Vp , nous obtenons :

ol ’on a définit le paramétre ¥, que I’on appelle paramétre de structure par :

Ve= —inz[ﬁ— I7+(n)]

v, = i(n2 —1)[17+I7‘(n)],

et ol les expressions de V_(n) etV (n) sont :

avec :

7 =lIn(z—)
ecbase
i _gp(n)
B = o =]
_ gz(n)

1) - %[l(n +1)+I(n-1)]
ge(n) =
% En[l(n +1)-(n-1)]

(5.39)

(5.39b)

(5.40)

(5.41a)

(5.41b)

(5.422)
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21(n) - %[l(n +1)+I(n-1)]- 1)
gpm)=|- %n[l(n +1)=I(n-1)] ) (5.42b)
% [1(0)+l(n)-l(l) - %[l(n +D)+I(n- 1)]} +1

Les valeurs de 7'~ (n) et ¥ ¥ (n) ont été calculés et sont données dans la table 5.1.

Dans la limite des grands n, les expressions (5.41) de ¥ ~(n) et ¥ *(n) deviennent :

3ln+y+2m2-1

" 1
77(m=lnn+y+2I2--~ 5 O(n™* nn) (5.43a)
n

14
3lnn+7+21n2—1~—

I7+(n)=1nn+7+21n2—5+—

-4
. — +0(m™*nn). (5.43b)

Ces expressions ne sont pas mauvaises depuis #=2.

Widnall et Sullivan’, ainsi que Thomson®, n’ont donné la formule (5.39) de VeetV,

que pour des filaments ultra-fins pour lesquels V >>1. Pour ces filaments, la formule (5.39)

devient :

Ve =$[— n217] (5.442)

1t 5 ..o

v, = E[(n -17]. (5.44b)

Widnall et Sullivan® n’ont pas donné les formules (5.39a-b) de Ve et V,, et pour continuer
I’étude, ils se sont servis des expressions (5.35a-b) de Ve et V,, de leur développement de

F(n) duméme type que (5.36) et des valeurs du terme G(n) qui est équivalent & notre I(n).

11 est bien plus agréable de travailler avec les formules (5.39a-b) et les valeurs de /(n).
Thomson® n’a pas utilisé la méthode de coupure de Burgers (4.1a), mais la méthode de

coupure (4.1b). D’apres la formule (4.13) et la table 4.1, le lien entre sa longueur de coupure

G- Thomson €t 12 longueur 6, de la méthode de Burgers est :

4 1
n—=Ih— —1+1112+5 (5.45)
qu’on écrit :

o = 1
7 = Phomson —1+I2+7, (5.46)
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ou I’on a posé :
. 4
VThomson = ln—————g ; (5.47)

cThomson

Ainsi, si Thomson® avait tenu compte des termes d’ordre 1, il aurait obtenu :

1 = |
Ve =—E"2!:V'I‘homson —1+1n2+§—V+(n)} (5:482)
1 5, - [
Vp =E(" =1)| ¥Thomson _1+m2+E+V (n) |- (5.48b)

Les équations (5.48) et (5.39) différent donc d’une constante, mais ne sont pas écrites avec le
méme paramétre de structure. Le lien entre le paramétre de structure et la structure de 1I’anneau
différe aussi de cette constante entre les deux méthodes de coupure et ne peut étre connu que
si ’équation de coupure a été reliée a I’équation de Callegari et Ting. Ce lien n’était pas connu
de Thomson pour sa méthode de coupure. On I’a donné au chapitre IV précédent. Il était par
contre connu de Widnall et Sullivan’ pour la méthode de Burgers.

Puisque la longueur de coupure 6, est donnée par (5.25d) et la vitesse 73, d’un anneau
circulaire par (5.5), le parameétre de structure ¥ d’un anneau tourbillon similaire vaut alors :

o 8 Emy 2
7 =4nVy =In(z) -1+ C,(0)- 2(7) , (5.49)

avec C,,(0) = 0.442.

La structure interne du filament est prise en compte intégralement par
les deux groupements équivalents ¥ ou 6, qui sont définis par les

formules (5.40) et (5.25d). Les effets de la structure de ’anneau sont

complétement décris par ces groupements.

Au lieu de donner I’expression (5.39) de Vs et V), en fonction du paramétre de structure 7,

on peut la donner en fonction de la longueur de coupure g, par la formule suivante :

Ve= —inz[lnei—f*'(n)] (5.50a)
14 =i(n2 =1 lni+l7—(n) (5.50b)
P 4r 6. '

avec I’expression (5.25d) de 6, .
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V.4.2. Le cas non visqueux

Si I’anneau tourbillon est non visqueux (& = 0), alors le paramétre de structure 7 est

indépendant du temps et son expression (5.49) devient :

I7=]n(§)—1+Cv(0)—2m02. (5.51)

Les amplitudes solutions des équations (5.34a-b) sont alors de la forme :
p(t) = ppe?! (5.52a)
&) = &P’ (5.52b)

ou le taux de croissance S est donné par :

p=x 77z . (5.53)

Suivant le signe du produit ¥V, le mode solution est soit stable soit instable. Lorsque le

mode est stable, il est purement oscillant et lorsqu’il est instable, il n’est pas oscillant.

n

8

75|

6.5|

4 : . = . . i
28 29 3 3.1 3.2 33 3.4

<t

Figure 5.7 Domaines de stabilité et d’instabilité

La condition (5.23) peut s’écrire :

| 554)

La zone d’instabilité de la figure 5.7 est située pour des valeurs de » de ’ordre de n = O(eV ).
Elle sort donc du domaine de validité¢ de 1’étude. Ce graphique n’est plus valable non plus

pour des valeurs trop grandes de 1’épaisseur &, ce qui correspond a des valeurs petites ou
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négatives du paramétre de structure 7. S'il n’y a pas de débit axial, la relation (5.49) indique

qu’a la condition & << 1 correspond la condition :

7 >2]| (5.54b)

V.4.2.1. Les modes instables

Lorsque le mode est instable, il est de la forme suivante :
- - - Vo
X(6,t) = d(t)e3 + i,.(6) + 2 py cos(nb)(cosh(S 1) i, (6) + 7sinh(,8 1e3). (5.55)

La figure 5.8 montre I’évolution et la forme de cette expression (5.55) pour un mode 4

instable.

Figure 5.8 Evolution d’un mode 4 instable (de bas en haut)
£=027429 ,my =0et 2py =025

Le taux de croissance £ du mode instable n est :

= i\/n%nz “)-[7 -7 @] -7 )| (5.56)

ot ¥~ (n) et ¥'*(n) sont donnés par les formules (5.43a-b) ou la table 5.1. L’abaque de la

figure 5.9 représente alors la forme de ce taux de croissance en fonction du parametre de

structure ¥ et du mode 7.
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47r£

@
©

0,6}

. N

0,5}
0.4t
0,3r
0,2
0.1t

0
15 2 2.5 3 35 V

Figure 5.9 : Taux de croissance £ suivant le mode

n et le paramétre de structure 7

Pour des filaments ultra fins et sans correction d’ordre 1, Thomson® a obtenu les
équations (5.44). L’anneau tourbillon est alors toujours stable. Pour des anneaux fins, mais
non ultra fins, ou pour des anneaux ultra fins, mais en tenant compte de la correction d’ordre
1, I’étude de Widnall et Sullivan’® ou I’étude suivante montre qu’il existe des modes instables.

Si I’anneau a une structure non visqueuse similaire connue (épaisseur ¢, débit axial
mg et C,(0) ~ 0.442), on peut alors calculer son paramétre de structure ¥ 4 1’aide de la
formule (5.51). Alore, a I’aide de la figure 5.9, on détermine facilement quel mode n est
instable.

Néanmoins, comme les méthodes de coupure ont été justifiées par comparaison avec
I’équation asymptotique d’évolution de Callegari et Ting, qui ne peut pas rendre compte des
ondes courtes, les méthodes de coupure ne sont pas valables pour des variations courtes le

long de la fibre centrale de 1’ordre de 1’épaisseur de corps. L’étude précédente ne peut donc

S 1
pas dire si les ondes courtes sont stables ou pas. Pour des modes tels que n= 0(;), le

graphique 5.9 n’est plus valable, c’est & dire qu’il faut que :

n<<e’.
Ce graphique n’est plus valable non plus pour des valeurs trop grandes de I’épaisseur ¢. Il
faut donc que : V>2.
D’apres la figure 5.9, on trouve toujours un mode instable, mais pour des valeurs de n

qui sont grandes. C’est pour cela que Widnall et Sullivan’ ont qualifié dinstabilité fictive de
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Widnall’, T'instabilité qu’ils ont trouvée et dont le taux de croissance est représenté sur la

figure 5.9.

V.4.2.2. Les modes stables

Lorsque le mode est stable, il est de la forme suivante :

- = - 14
X(6,1) =d(t)e3 + Ryi, (6) +2cos(nb) py(cos(awr)i, (6) + —psin(a)t)é3) , (5.57)
@
ou @ est la pulsation définie par :
f=tio. (5.58)
La figure 5.10 montre 1’évolution et la forme de cette expression (5.57) pour un mode 4 stable

qui est initialement dans un plan (figure 5.10a) ou qui ne I’est pas (figure 5.10b).

a b

Figure 5.10 Evolution d’un mode 4 stable (de bas en haut)
pour &= 027429 ,my =0et 2p5 =025
initialement dans un plan (a) ou pas (b)

La forme (5.57) des modes explique les résultats numériques des figures 5.5 et 5.6.
D’aprés cette forme, les points d’intersection initiaux entre le cercle de I’anneau non perturbé
et la fibre de ’anneau perturbée restent toujours a la méme place dans le référentiel lié a

I’anneau circulaire non perturbé. Si nous suivons un point pour une valeur fixe du parametre



184 V Vitesse et oscillations d’un anneau circulaire perturbé

@, il tourne autour de la fibre circulaire comme nous le voyons sur la figure 5.11. Ainsi, si
nous regardons le tourbillon perturbé depuis la direction €3, il est initialement dans un plan
avec n boucles. Au temps 7' /4, ou T est la période d’oscillation, il ressemble a un cercle. Au
temps 7/2, il est dans un plan comme initialement, mais avec les boucles a I’opposé d’ou
elles étaient initialement. Au temps 37/ 4, il ressemble de nouveau a un cercle et au temps T,

il a la méme forme qu’au début.

-.=-. fibre centrale non perturbée
= fibre centrale perturbée

L] point fixe

[ point tournant

Figure 5.11 : Oscillations d’un anneau tourbillon
La période T d’oscillation :

] (5.59)

du mode 7 est :

87?2

T=
Vo2 e [T -7+ w7 -7~ @) |

(5.60)

ol le paramétre de structure ¥ est donné par la formule (5.51) et ¥~ (n) et ¥ (n) par les
(5.43a-b) ou la table 5.1.
Si on néglige ¥~ (n) et ¥ (n) dans (5.60), on retrouve la période donnée par
Thomson® ou Da Rios’ pour des anneaux tourbillons ultra fins :
872

T
7\@0? - 1)n®

Dans le cas n=2, cette expression (5.60) de la période est en accord avec celle de Dahnak et

(5.61)

De Bemnardinis®, qui ont utilisé les résultats de Widnall et Sullivan’.
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L’abaque de la figure 5.12 représente alors la forme de cette période en fonction du

paramétre de structure ¥ et du mode ».
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Figure 5.12 : Période d’oscillation suivant

le paramétre de structure ¥ et le mode

On voit sur cette figure que la période de I’anneau diminue si son épaisseur diminue et si son

mode augmente.

V.4.3. Le cas visqueux
Dans le cas visqueux (@ # 0) I’expression (5.49) montre que le paramétre de structure

7 dépend du temps. Les termes ¥, et ¥, sont des fonctions du temps.

6 - - —— T

0 a
0 0.2 0.4 0.6 0.8 1

Figure 5.13 : Période d’oscillation visqueuse en fonction
du paramétre de viscosité & pour le mode n=3

(- étude linéaire, x simulation numérique)
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Les équations (5.34a-b) s’écrivent alors :
p=Vr(0)E
. : (5.62)
E=V,(1)p

Les solutions de (5.62) sont déterminées numériquement en utilisant une méthode de Runge

Kutta. On obtient alors I’évolution de la figure 5.13 pour la période en fonction du paramétre

de viscosité « . La premiére période et la premiére demi-période augmentent en fonction du

parametre de viscosité.

V.4.4. Le champ de vitesse d’un anneau circulaire perturbé

Jusqu'a présent, on a obtenu 1’évolution de la fibre centrale d’un anneau tourbillon
circulaire perturbé, mais rien n’a été dit sur le champ de vitesse associé. Dans ce paragraphe,
on donne sa forme a une distance du filament grande par rapport a son épaisseur, puis 4 une
distance de I’ordre de son épaisseur. Remarquons que dans I’étude analytique de stabilité
linéaire qu’on vient de faire, seule la fibre centrale a été perturbée et pas le champ de vitesse

relatif a cette fibre centrale.

V.4.4.1. Le développement extérieur du champ de vitesse

Dans coordonnées cylindriques (g,6,z), associées & la géométrie de 1’anneau circulaire, le

champ de vitesse de I’anneau circulaire sans débit axial est axisymétrique.

q

Figure5.14 Lignes de courant du champ de vitesse extérieur

dans un plan méridien d’un anneau circulaire
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Dans un plan méridien (g,z), la fonction de courant y de I’écoulement est donnée

par la formule :

T *
q cos@ *
V@ =2k [-— -6, (563)
0\/2 +g“ +1-2gcosf

pour un anneau de rayon 1 situé en z = 0. Les lignes de courant du champ de vitesse dans un
plan méridien sont représentées sur la figure 5.14. Ce champ est le développement extérieur

du champ de vitesse. Il est singulier en un point de la fibre centrale de I’anneau.

V.4.4.2. Le développement intérieur du champ de vitesse
Pour compléter le champ de vitesse de la figure 5.14, il faut donner le développement

intérieur du champ de vitesse. Il est décomposé selon la formule (1.5) :

V(%,1) = ):((s,t) +V(x,1). (5.64)

Les figures du chapitre II1.12.3 nous donnent la forme du champ de vitesse relatif V(x,7) et

®
I’étude précédente V.4.2 et V.4.3 nous donne la vitesse X(s,¢) de la fibre centrale, puisque

I’on connait comment celle-ci se déplace.
Seules la partie axisymétrique du champ de vitesse a ’ordre 1 et la partie de la vitesse

X(s,¢) de la fibre centrale selon la tangente T(6,#) n’ont pas été données. Pour un anneau

circulaire, la contribution Xe% de la vitesse tangente due a I’intégrale de Biot et Savart est
nulle. Pour un anneau circulaire perturbé, on peut obtenir sa valeur analytique & partir de la

formule (5.28c) :

Y - _ _ e

XeT T=|Cut(h,t)eT(6,t) |T(6,t) = —¢V,ie" iy (5.65)
avec

- %[F(n +1) = F(n—-1)]|-nF(n)

v, = Zl_ (5.66)
g %[F(n +1)+ F(n=1)]-n[F(0) - F(D]
et nous trouvons :
e 4n3)[17 7 ”(n)] (5.67)
87
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Ve(n =-% (5.68)
avec g, (n) = —%[l(n +1)=I(n=1)]-ni(n) + g[l(n +1)+1(n-1)] - n[1(0) - 1(D)] .
Pour n grand, ona :

VC(n)=%2m2+1:2"+7—2+0(-1’%f). (5.69)

Nous avons déterminé une fois pour toute les valeurs de 7 (), dans la table suivante :

7em
0.07
0.05
0.04
0.03
0.024
0.019
0.016
0.013

OO0 QN[ w3

Table 5.2 : Valeurs de 7 (n)

Dans le cas des oscillations stables, (5.65) s’écrit :

[)‘(- %’(9,1‘)} T(6,t) = -2 py L cos(nB) sin(at)ig (5.70)
avec
VoVz v, 1 (n?-1) V-V (n)

__P _ __P=__ 3 _fFc

e C AR ) o A P
L

7o n=2

54 n=3

104 e

Figure 5.15 : Evolution du parameétre L
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Nous avons représenté I’évolution du coefficient L avec le coefficient de structure sur la figure
5.15.
Le champ de vitesse axiale di a ’intégrale de Biot et Savart est représenté sur la figure

5.16.

Figure 5.16 : Champ de vitesse axiale dii a ’intégrale de Coupure

Pour ce mode 3, initialement il n’y a pas de vitesse axiale due & Biot et Savart, puis il
se forme trois points d’étirements et trois points de compressions qui correspondent aux
points d’inflexions de la ligne centrale. Nous rappelons que ce sont des points immobiles dans
le référentiel 1ié a 1’écoulement de base. Cette vitesse est d’ordre 1 et elle se rajoute donc a la

vitesse relative axiale a ’ordre 1.

V.5. Comparaison entre les simulations numériques et I’étude analytique
linéaire

Nous pouvons comparer les résultats de ’étude analytique linéaire du paragraphe
précédent avec des simulations numériques réalisées avec un profil initial (5.21) dont

I’amplitude 7y =0.01 de la perturbation est petite. Le cas &=0.02 du paragraphe V.3

correspond & ¥ = 5433 et & une amplitude r, plus grande.

V.5.1. Le cas non visqueux

Pour un anneau non visqueux, la comparaison entre la période analytique et la période
trouvée numériquement est en trés bon accord. Sur la figure 5.17, la comparaison est faite
pour le mode 3 en fonction du paramétre de structure ¥ . Nous avons également réalisé la

simulation d’un mode 4 instable non visqueux avec &=027429, ry =0.01 et nous avons
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trouvé un taux d’amplification de B =0.16 qui est en bon accord avec la prédiction linéaire de

B=014.

35 7 15 5 55 4
Figure 5.17 : Période d’oscillation suivant

le parametre de structure ¥ et le mode

(- étude linéaire, x simulation numérique)

V.5.2. Le cas visqueux
Dans le cas visqueux, le tourbillon initialement dans un plan, est de nouveau dans un
plan au temps i/, que nous appelons la ‘demi -pseudo-période’, puis au temps T que nous

appelons la ‘pseudo-période’ du tourbillon.

6

0 a
0 0.2 0.4 0.6 0.8 1

Figure 5.18 : Demi-période d’oscillation visqueuse en fonction
du paramétre de viscosité « pour le mode n=3

(- étude linéaire, x simulation numérique)
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La figure 5.18 donne la demi-période d’oscillation du tourbillon pour un mode 3 avec
£=0.02 en fonction du parametre visqueux «. Il y a un bon accord entre la simulation et

I’étude analytique linéaire.

V.5. Conclusion

Dans ce chapitre, nous avons étudié numériquement les oscillations de grandes
longueurs d’onde d’un anneau circulaire de faible épaisseur. Une étude analytique linéaire a
donné une formule pour la période d’oscillation de I’anneau tourbillon qui est en bon accord
avec les simulations numériques.

Ce chapitre compléte 1’étude linéaire de Widnall et Sullivan®, car ces auteurs n’ont pas
donné de résultat sur la période d’oscillation et n’ont pas fait de comparaison avec des
simulations numériques. Il généralise leur étude, car il prend en compte une vitesse axiale et

que I’effet de la viscosité a également été étudié.
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Chapitre VI

LE FILAMENT NON FERME

Dans ce chapitre, on étudie un filament non fermé, dont la fibre centrale £ est décrite
paramétriquement 2 1’aide d’une fonction X = X(s,7) avec s e]— oo,+oo[. Il est représentée

sur la figure 6.1.

M(r,p,s)

x€ X8,

Figure 6.1 La filament tourbillon non fermé

Pour ce filament, nous obtenons les résultats équivalents & ceux que nous avons
déterminés dans les chapitres II, III, IV précédents pour un anneau tourbillon. On détermine
d’abord les développements extérieur et intérieur du champ de vitesse induit par le filament
tourbillon, puis I’équation d’évolution de sa fibre centrale. On justifie alors les méthodes de
coupure pour ce filament. Apres avoir étudié un filament droit soumis a sa propre induction
ou a un étirement longitudinale, on étudie le régime de Klein et Majda, les oscillations d’un

filament droit et la stabilité de deux filaments parall¢les.
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VI.1. Champ de vitesse induit par un filament tourbillon non fermé

Ce paragraphe est I’équivalent du chapitre II. Nous cherchons les développements
intérieur et extérieur du champ de vorticité ainsi que du champ de vitesse induit. Nous
déterminons également le comportement prés du filament du développement extérieur du
champ de vitesse, ainsi que le comportement loin du filament du développement intérieur du
champ de vitesse.

On ne peut pas se servir directement des résultats du chapitre II obtenus pour un
anneau tourbillon de longueur S, car ces résultats font apparaitre la longueur S du filament qui
ici est infini. Cependant en séparant le filament en un morceau fini sur lequel on peut se servir
des résultats du chapitre II et en deux morceaux semi-infinis, on trouve les résultats désirés.
C’est ce comportement de 1’abscisse s qui peut devenir infini qui distingue les résultats de ce
paragraphe a ceux du chapitre II.

Comme pour le chapitre II, on s’intéresse a un filament tourbillon, qui n’a pas de
petites longueurs d’ondes. On donne également les résultats simplifiés pour un filament dont
I’ordre principal du champ de vitesse est axisymétrique et indépendant de I’abscisse. A part
dans le sous-paragraphe VI.4, tous les champs de ce chapitre sont donnés pour la

configuration initiale a =0 et on omettra systématiquement de mettre I’indice 0 qui doit le
signaler. On étudie un filament tourbillon avec une fibre centrale initiale X de la forme

” . - 1 _q0 -
X(a) et un champ de vorticité initial ® de la forme ® == (0)(r,¢7,a), ou a est le
£

parameétre sur la fibre centrale.

VI.1.1. Le développement extérieur du champ de vitesse

Comme pour un anneau tourbillon, le développement extérieur (£ — 0 & % fixé) du

champ de vitesse ¥(x,¢) est:

0 1
v, 0,a,6) = ‘7°“‘( ) (r.@,a) + gv°‘“( ) (r,p,a) + O(£?) 6.1)

5out(0) T 1 Ii(a') A (R(a) +rF(p,a)) - X(a ) -l

a T3 (6.2)
e |K@+rpa)-X@)

avec

L’ordre principal du développement extérieur du champ de vitesse est donc une distribution

de Dirac 847 concentrée sur la fibre centrale.
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VI.1.2. La limite prés du filament du développement extérieur champ de vitesse

Pour déterminer le développement proche de la fibre centrale de 1’ordre principal

~out(® . B . -
v (r,@,a) du développement extérieur du champ de vitesse, nous utilisons la méthode

des développements asymptotiques raccordés des intégrales singuliéres comme pour un

anneau. On rappelle que dans cette méthode, nous développons d’abord 1’intégrant par rapport

’

a -a

ara fixé dans un voisinage du point M(r,,a), puis nous intégrons selon a' (Figure

6.2a). En dehors de ce voisinage, nous développons I’intégrant par rapport a 7 2 a’ —a fixé et

nous intégrons selon a’ (Figure 6.2b). On obtient alors le résultat voulu en sommant les deux

<

NS

a
fixé r—>0aa —a fixé

=
a b

développements obtenus.

Figure 6.2: Schéma de la méthode de développement

: : oo —out®
de I’intégrale singuliere v°' ~ (r,0,a) .

Pour un filament ouvert, le calcul différe sensiblement de ce qui se passe pour un
anneau. En dehors du voisinage du point M(r,@,a), on est obligé de séparer I’intégrale en
deux parties. Une partie sur une longueur L de I’ordre de 1 autour du point M(r,¢,a) qui se
comporte comme pour un anneau tourbillon. Puis, une partie qui est composée de deux

morceaux semi-infinis (Figure 6.2b). Sur celle-ci, le comportement est différent, car le terme

K(a)b(a)
2a’| >

T(a+a") A (X(a) - X(a+a")
|f((a) -X(a + a’)|3

que ’on retranche a
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1 J-?(a +a") A (X(a) - X(a + a)) K(a)b(a) 6.3)
4r

pour que I’intégrale :
])—((a) -X(a+ a')l 2a’|

soit convergente en a' = a, introduit une singularité logarithmique lorsque a’ est infini.

- 0
Si on choisit L =2, le développement de Vout( . (r,0,a) pour r voisin de zéro est

(Annexe A.3):

Sout(0) _ 1=z K| 2 }5 X =
v (r—0,¢,a) = 9+4”[1n 1 +4”cos(¢)9

+A

. = 2 4| 1
3 X2 (rsm2(p+9c052(p){ln ——3:|+290052¢

16 = —r (6.42)

o
Ee +—(B 3C-9)

1 2 E
+—r(K, singp— KTcosqo)[ln— - 1}:
4 r

+O(r2 Inr)

T T(a+a) A (X(a)-X(a+a")
K@ -K@+a) |y, (6.4b)

K(a)b(a)
2la’|

- 1
A(a)= E =@
- H(1~[a")

1 J' T(a+a") /\(X(a) X(a +a ))
4u %(a) - X(a +a")’

ok Ir(a+a)A<X<a) X@+a)) (6.4¢)

A(a)= lim
10 47[_@ IX(a) X(a+a')|

‘i&a;&ﬂ”“(ij

B T(a+a)
|5((a) - X(a + a')l3

+00

B(p,a)=F(p,a) A | (K, (a)i(a) ,2 2’ (6.4d)
|+ H-a) - 13 (i(a) + K(a)ii(a)a’ +| + K(a)T(a)b(a) |—

—%Kz(a)t(a)
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| Hea)eKlara) - X@hr, 4o (Rea+a') - %@
Coar= || T 2 (640)
, K*(a) b(a)cosg
4 o

Pl H-la')

ou H est la fonction d’Heaviside.

Si on compare ces relations avec celles d’un anneau tourbillon, on voit que les
formules (6.4b), (6.4d) et (6.4e) changent par rapport aux formules (2.11b), (2.11c) et (2.11d),
car les intégrales sont sommeées sur ]— oo,+oo[ au lieu de ]—S /2,48 / 2[ et qu’elles font
apparaitre la fonction d’Heaviside. Les formules (6.4a) et (6.4c) sont les mémes que les

formules (2.11a) et (2.12) avec la longueur S remplacée par 2.

VI.1.3. Le développement intérieur du champ de vitesse

Comme au paragraphe précédent, le calcul du développement intérieur du champ de
vitesse du filament tourbillon ouvert différe sensiblement de ce qui se passe pour un anneau.

On est obligé de séparer en deux parties I’extérieur du voisinage du point M(»,¢,a). Une

partie sur une longueur Z de 1’ordre de 1 autour du point M(r,p,a) qui se comporte comme

pour un anneau tourbillon. Puis, une partie qui est composée de deux morceaux semi-infinis

(Figure 6.3).

o "‘““‘ﬁi‘
B ARy

e
T AR

T

a z
&— 0 avec — fixé &— 0 avec a fixé
Figure 6.3: Schéma de la méthode de développement
de I'intégrale singuliére 9(r,0,a, £) .
Le développement intérieur du champ de vitesse du filament tourbillon ouvert est I’expression

(2.16) d’un anneau tourbillon dans laquelle la longueur S est remplacée par 2 et [’expression

de A par (6.4D).
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VI1.1.4. Généralisation des résultats

Dans le méme cadre que le paragraphe II.7, ’expression (6.4b) de A(a) est

généralisée au temps ¢ par :

1O+ HAXQs+5,0)-XO(s,0)
N = 3
1X(0) (s+s',t)— x© (S,l‘)‘

- (s+s',1)

1 +00
A(S,f)=a J.

© (5,1) O (5,1)0 @ e
55 —H(l—’l(o) (s,s’,t)l) K\ (s,8) bV (s,8)0\ (s + 5',1)
i 2 2O (s,5",1)
s+s'
avec 2 (s,8',0)= J.O'(O) (s*,t)ds* , (6.6)

S

VI.2. Evolution d’un filament tourbillon & structure normale simple

Presque tous les calculs du chapitre III pour un anneau tourbillon restent valables.
Nous n’avons cependant plus le droit de développer les fonctions en série de Fourier selon
I’abscisse s, car celles-ci ne sont plus forcément périodiques. Les équations de compatibilités
sont aussi satisfaites pour un filament dont 1’ordre principal des parties axisymétriques des
champs sont indépendantes de 1’abscisse. Les parties non axisymétriques des équations se
résolvent comme pour un anneau et le raccord asymptotique se passe de la méme fagon, a part
que pour le réaliser, nous nous servons des résultats du paragraphe précédent.

L’équation d’évolution du filament est donc :
S e e 2 *o ==
X—(X“C)‘C=(E 1n;~1 +KC )b+A—-(AeT)T , 6.7)

avec pour A et C" (¢) les expressions (6.5) et (3.33b). Cette équation d’évolution est celle
d'un anneau tourbillon dans laquelle ['expression de A est remplacée par (6.5) et la
longueur S par 2.

Par rapport au paragraphe II1.8.1, les équations qui changent sont les équations (3.50a-
b) d’évolution de I’ordre principal des champs. Les parties axisymétriques (3.46a-d) des
€équations sont toujours valables, mais on ne peut plus les développer en série de Fourier selon
I’abscisse s, car la périodicité n’est plus vérifiée. Si on les moyenne selon 1’abscisse s, il reste
les valeurs en I’infini de 1’ordre 1 des champs. Les équations d’évolution de 1’ordre principal

des champs sont (ce point nécessiterait d’étre vérifié) de la forme suivante :
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O,
=
ot

Py = c(t)=0] (6.82)
7

~

1 (_ Gv® (;,z)] vO | 15 vQF,0
s _ e
& 2 or

ot r

w0 a[-ow®G.n]  1-3 WO
w1 a_{er(r)l _73{%2”)}-_6@ =0] (6.8b)

ol ¢(¢) est un taux d’étirement indépendant de 1’abscisse. Pour chaque valeur de c(t), on a
une évolution différente de la structure interne du filament et ce sont les conditions aux
limites imposées aux extrémités du filament qui fixent c(t).

En prenant un gradient de la forme :

owd(r,st)  =O
—M%lz—a +a(s,t)0'(0),

on a alors les équations de compatibilité suivantes :

2Oy o Onon@cn1
a == (e() - 6.9
Is Oen  ar  2cnasi) (6.92)

op)(
0

rs.t) ow9 (0
s r

@ (s,t)(%l—‘ wO (7, 0)c@) - a(s, 1)), (6.9b)

qui donnent I’expression des gradients axiaux de ’ordre 1 des champs. L’expression de a(s,?)

* (0)

qui remplace la relation (3.56) doit étre donnée par (3.72a) ou par a(s,t) = ainsi qu’il a

o __
-

été discuté au paragraphe I11.9.1.

VI.3. Le régime de Klein et Majda
On cherche comment se simplifie 1’équation (6.7) d’évolution du filament non fermé
pour un filament droit perturbé (Figure 6.4) de la forme suivante :

X(a,1,d) = atg+d*XP(a =a/d,1 = t/d?) + o(d?), (6.10)

ot d? est ordre de grandeur de ’amplitude de la perturbation et d celle de sa longueur
d’onde. Le filament droit non perturbé est Xo(a) =at(. Nous appelons ce filament, /e

filament de Klein et Majda. Le petit paramétre d que 1’on rajoute ici en plus de I’épaisseur &

du filament satisfait la condition 2¢ << d << 1.



200 VI Le filament non fermé

Re<<d <<l

Figure 6.4 Le filament de Klein et Majda

VI1.3.1. Simplification de 'équation d'évolution
Pour le filament de Klein et Majda. I'équation (6.7) d’évolution du filament devient

(Annexe A.16):

ai(~ D) a>‘<<2’(~;) L (KB)da, 1) ~ (g A J(@.1) + O 6.11
—— (s F) = =—{d 1) =—= da,n - AJ@, a 1
Brt ar'l 7\ X (To ( a)
avec :
i IR
(X @+h.n-XPa, ) -hZ = (@+nrn
o0 3
jan=— | i I (6.11b)
LS4 (7,“((2)
- s
al a(
‘+H(1v}/1]) BT |
l 2d
0?=1/(—{1n—(—1}+€) 6.11¢)
4 £
(Kb)(da.t) = To /\X{m (@,t) +0(d) (6.11d)
et = t/(/2 .
Si & >>d . onestalors dans le cas de /’approximation linéaire et (6.11a) devient :
@,n= 0N X(,u (a. r) -7 /\J(a r) (6.12a)

S@) = ey 12 ~
Comme X' )c'co =0, la courbe de la perturbation X est dans un plan et I'on peut la

remplacer par sa représentation complexe que nous notons w . D’aprés (6.12a), w vérifie
alors :

! 1 .
171//; = Ewﬁ a=JdW), (6.12b)
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(w(@+h,1)- y/(E,;))-—h%(E+h,;)
Inl?

1 +00
ol Jw)=7= [ 5 k. (6.13)
~ @.n
ad
20

+H(1-|H))

11 est alors intéressant d’introduire le changement de variables suivant :

t=t/a. (6.14)
Les équations (6.12a-b) s’écrivent alors :
55((2) . % 5(2) ~ — =5
e @, 71)=19 A Xzz(@,7)—atog A J(@,7) (6.152)
1 s
W= az —aJ(y)| (6.15b)

VI.3.2. L’équation de la fonction filament y

A partir de la relation suivante de définition de la fonction complexe y

&
v = Kexp(i [Tds), (6.16)
0

dite transformation d'Hasimoto, ou X, T et s sont respectivement la courbure, la torsion et

I’abscisse sur le filament X(s,?) ; Hasimoto® a montré que 1’équation :

X =
=, (51 = (Kb)s,1) (6.17a)

peut étre transformée en I’équation de Schrodinger non linéaire suivante pour la fonction fibre

v
1 1, 2
Vi =Wws 5w (6.17b)

De fagon générale, si la transformation d'Hasimoto®® est appliquée a I’équation

(6.11a), nous obtenons 1’équation suivante :
1 1 1, 12
v ==Waz +d* Syl ) - +0w@), (6.18)

oi t=1t/d? et y=0(l).
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11 est alors intéressant d’introduire le changement de variables suivant :
t=1t/a. (6.19a)

L’équation (6.18) de la fonction fibre y s’écrit alors sous la forme plus intéressante :

1 2 1 2 ~
Ve =vaa +d Gl v)-@ W)+ 0@)| (620)

l

V1.3.3. Les différentes dégénérescences de I'équation de la fonction filament
La premiere dégénérescence intéressante de 1’équation (6.20) est obtenue lorsque

& >>d?. L’équation (6.20) devient alors 1’équation (6.15b) du cas linéaire :

1 - .~
Ve=vaz-@Jy) sia>d’ (6.212)

1
En effet, le terme non linéaire d? 5|w|2w disparait, car il est de 1’ordre de termes que 1’on a

négligés pour que le terme non local A(s,z,d) devienne — J(y) & I’ordre 1.

On obtient une correction faiblement non linéaire de 1’étude linaire jusqu'a 1’ordre d d

1 -
en gardant le terme d? E'WIZW et en cherchant le développement de A(s,z,d) jusqu'a d?
dans le cas@ = O(1) et jusqu'a I’ordre d dans le cas @ = O(d) .
La deuxiéme dégénérescence intéressante de 1’équation (6.20) est obtenue lorsque 1’on

est dans le régime de Klein et Majda’ pour lequel @ = O(dz). L’équation (6.20) de la

fonction fibre y devient alors :

1 2 1 2 _— 2
¥ e=vag +d> Gl v -Iw) si@=0?) (6:21b)

avec K=c7/d2=0(1).

Le cas k=1 est celui traité par Klein et Majda’. Dans cette équation, le terme local de
I’équation de Callegari et Ting fait intervenir des non linéarités au méme ordre que le terme
non local, qui est devenu linéaire, car on est dans le cas de perturbations de petites amplitudes.

La troisiéme dégénérescence intéressante de 1’équation (6.20) est obtenue lorsque

& <<d?. L’équation (6.20) devient alors:

1 2 1 2 o~ 2
“Ve=va+d Gl y) si @<<d’| (6.21¢)
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C’est le cas de I’approximation de ’induction locale pour laquelle le terme intégral non local

est négligeable devant la non linéarité locale.

VI.3.4. Zoom sur le filament de Klein et Majda

Sur la figure 6.4, on remarque qu'avec la longueur caractéristique
d’adimensionalisation qui a été choisie pour représenter la forme (6.10) du filament de Klein
et Majda, il n’apparait pas d’échelle de longueur d’ordre 1. Si on dilate toutes les échelles
I’aide du paramétre d en prenant comme nouvelle échelle caractéristique 1’ancienne multipliée

par d, les nouvelles variables spatiales sont les anciennes divisées par d :

X(a,1,d)=X(a,1,d)/d
g=¢ld.
Si ’on prend la circulation I comme autre grandeur caractéristique d’adimensionnalisation,
le nouveau temps ¢ est’ancien ¢ divisé par d 2.
t=t/d?.
Le filament a alors la nouvelle forme suivante :
X(a,7,d) = a7 o +dX P (7,7) +o(d). (6.22)

A cette échelle, on le voit comme sur la figure 6.5.

Figure 6.5 Zoom du filament de Klein et Majda

C’est un filament droit perturbé par une perturbation d’amplitude d et de longueur
d’onde de I’ordre de 1. La description & ’aide de la nouvelle longueur caractéristique est plus
simple que celle donnée par (6.10) et la Figure 6.4. On constate encore une fois I’importance

de la longueur caractéristique dans la description d’un probléme.
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Le régime de Klein et Majda & = O(dz) nécessite d’étre dans le cas des filaments

£ - =
ultra fins pour lesquels In—a; =1Ing& >>1. En effet, pour ces filaments, on a alors & << 1. Dans

le cas d’un filament non ultra fin In—=1Ing =O(1) etona & = O(1).

L
d
V1.3.5. Discussion des différents régimes pour I'équation de la fonction fibre

Sur la figure 6.6, on a représenté les différentes simplifications que prend 1’équation de

Callegari et Ting en fonction du rapport qu’il existe entre I’amplitude d 2 4u filament (6.10)

de Klein et Majda et son épaisseur ¢ . On fait apparaitre ce rapport dans le nombre :
1 1/(1 {1 2 1}+c*)
=1/(—|In—- ;
- 4 &

Sur cette figure, d, est la valeur de la racine de I’amplitude de la perturbation a partir de
laquelle on ne peut plus négliger la premiére correction non linéaire dans le développement

asymptotique du terme non local A(s,#,d) en fonction de d.

Régime de I’induction locale (LIA)

1 1
TV =Vaa +d25|w|zv/

~ » )
a <<d”

Régime de Klein et Majda

TVe=var-@ Jy)

2
a >>d°

| Régime linéaire m m

Filament ultra fin
0.2 4 0.4 0.6 0.8 ]

& =0(d?)

Figure 6.6: Zones de simplification de 1’équation de Callegari et Ting
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11 apparait trois zones de simplification :

B ]a zone d’induction locale : d > \/@/d
B ]a zone du régime de Klein et Majda : d =./@/d; et d <d;

® ]a zone linéaire : d <W et d <d;

La zone complémentaire a ces trois zones est celle de 1’équation compléte de Callegari et Ting
pour laquelle la non linéarité du terme non local A(s,?,d) intervient. Dans ces trois zones, on
peut remplacer 1’équation de Callegari et Ting par 1’équation (6.20) et suivant la zone,
I’équation se simplifie encore en une des équations (6.21).

A épaisseur de corps fixé (@ fixé ) et a@ << 1, lorsque I’amplitude d? augmente, on
passe progressivement du régime lin€aire au régime de Klein et Majda, puis au régime de
I’induction locale. Il faut faire attention que la linéarisation du régime de Klein et Majda n’est

pas le régime linéaire. Le régime de Klein et Majda n’est valable que pour d = O(\/a: ) et pas

pour d <<J&@ ou d>>&. A épaisseur de corps fixé (@ fixé ) et @ = O(1), lorsque

I’amplitude d? augmente, on passe progressivement du régime linéaire au régime non

linéaire complet. Le régime de Klein et Majda n’est alors jamais applicable.

a
d x "J;

a
==
dJ

AT N NN NN N N NN NN N NN NN N NN NN AAAAAAAAAR
0.9 A oo
08 EXRT0A] terme local non linéaire W
A ] terme non local non linéaire ;YA
0.7 S R
5 oo Moo
M crTTTR A A
A
T
06r A
e O A A iza
terme local non linéaire 0.5} terme local linéaire ?
terme non local linéaire  —4—__ | terme non local linéaire

premiére correction non 0.4
linéaire du terme non local

premiére correction non
linéaire du terme non local

0 02 4 04 06 0.3 1

a

Figure 6.7: Description de la zone de I’équation compléte de Callegari et Ting

Remarquons, qu’a géométrie fixée et donc a amplitude d . fixée, lorsque I’on diminue
I’épaisseur du filament et donc @, on finit alors par étre dans le domaine de I’induction

locale. A amplitude d fixée et d << 1, lorsque 1’épaisseur de corps augmente ( & augmente),
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on passe progressivement du régime de I’induction locale au régime de Klein et Majda pour
finir dans le régime linéaire. A amplitude d fixé et d = O(1), lorsque I’épaisseur de corps
augmente ( @ augmente), on passe progressivement du régime de I’induction locale au
régime de 1I’équation de Callegari et Ting compléte.

On peut compléter la figure 6.6 en présentant ce qu’il se passe dans la zone de
I’équation compléte de Callegari et Ting dans laquelle on pourrait chercher des

approximations faiblement non linéaires. C’est ’objet de la figure 6.7.

V1.3.6. Un temps court logarithmique ?
Si on utilise I’adimensionnalisation du paragraphe VI.3.4, on remarque que pour les

équations de Callegari et Ting simplifiées, on a utilisé le changement de temps 7 = tl&

avec :
07—1/(i . 1}+C')
T an 2 ’
Si —Ing >>1, alors @ <<1 et 7 est donc un temps court logarithmique. On peut également

faire ce changement de variable sur 1’équation de Callegari et Ting compléte (6.7), qui

devient :

5{—(3‘(-%)% =b+a[A-(AeT)i].
Dans I’étude précédente, on s’est placé sur le temps court logarithmique t et nous
avons négligé 1’évolution lentement variable selon un temps long z. Profitons de cette
occasion pour souligner que le temps long n’est pas obligé d’intervenir. En effet, en prenant le

développement suivant non polynomial de la fibre centrale :
e = N 1 - —~ s - - -
X(s,7 =-Ine £,6) =XO(s5,7) + m_gx(m) 5,9+ XV (s, F) + -lfgx(”) (5,7 )+..., (6.23)

on arrive de satisfaire exactement le raccord asymptotique échelles par échelles en
s’affranchissant d’un temps long. On obtient alors les équations suivantes de la fibre centrale

aux différents ordres :

b (@ (s,7)

—(s,1)

ox@ kO
ot B 4

a%x (D KOs, 7) [
4

S ()= Q*(s,7)+ In(S@)) -1+ C, () + C,, ) (s,7).
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Dans le cas —In& >>1, nous n’avons encore pas réussi a conclure si le bon
développement solution du probléme d’évolution de la fibre centrale d’un filament tourbillon
est (3.109), ou bien (6.23) ou un mélange de ces deux développements. Peut-étre que ces deux

développements sont des fagons équivalentes de décrire la solution de notre probléme.

VI.4. Les méthodes de coupure

Pour un filament infini, la méthode de coupure de Burgers s’écrit :

% (5.6)= 4_17[_ . a(s',t)f(_s',z) A ():((s:t) = X(s,1) 2 624)
SO ., [%(s,) - X(s',1)
De la méme fagon, les autres méthodes de coupure sont les formules du paragraphe IV.1 dans
lesquelles on remplace I’intervalle [0,27:'[ par ]+ oo,—-co[.

En soustrayant ces équations avec 1’équation (6.7), la contribution des intégrales sur
Iintervalle |+oo,~oo[\[0,27] disparait, si bien que I’on n’a plus qu'a comparer leur
contribution sur I’intervalle [0,272{. La comparaison de ces équations se raméne donc a celle
d’un filament de longueur fini qui a été étudié au paragraphe IV.3.

Pour un filament tourbillon non fermé, les méthodes de coupure s’appliquent comme

pour un anneau tourbillon et on a le méme lien entre la longueur de coupure et |’épaisseur.

VLS. Le cas bidimensionnel
En imposant une courbure et une vitesse axiale nulle dans 1’équation (6.7), on doit
retrouver le cas bidimensionnel du paragraphe 1.6.2.
Si le filament est placé dans un écoulement potentiel ¥,y (7), I’équation (6.7) s’écrit :
% (3‘(- i= (%I:ln%—l +KC )p+A—(AeT)T+Vpu(r=0). (6.25)

Si la courbure est nulle et si le filament n’a pas de vitesse axiale, cette équation devient :

X = Py 7 = 0)} (6.26)

L’équation (6.8) donne alors 1I’équation suivante du champ de vitesse :
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Remarquons que si on impose S(z) =Sy dans I’équation (3.50a) du champ d’un
anneau tourbillon (Paragraphe III.11), on obtient (6.27). A I’aide de I’équation (3.93f), on

déduit alors que I’expression du champ de vitesse solution de (6.27) est :
Ol 5 yee™ S5 -n 2 2
VOE == Dyt ) +e™™ Y By(1474) " (Lnor ()~ L") | (6:282)
1

avec

5(t) =1+ 1, (6.28b)

r

=55 (6.28¢)
z =407t (6.284)
G, = [WO @0 L, (n*)ndn (6.28¢)

0

~ % (0

= fws( (10)L, (7% )ndn (6.281)

0

T]2m

Ly(7*) = Z( -1) ( ] — (6.28g)

Pour un filament similaire, on a simplement :

NOM L_(l_e'[gz)

2xr

5(t) =V1+4a%t (6.29b)

A T’aide de (3.98c), la solution de (6.27) s’écrit aussi sous forme d’un opérateur

(6.292)

intégral de Green :

—(r +§ )/Ta 2 5

YOGn=-1 [v 1 e (G 3 (6.30)
0

‘!ll

avec Ty = 4a’t.

D’apres la formule (3.28b), ’ordre 1 de la fonction de courant est nulle :

¥ =0 (631)
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Nous retrouvons donc les résultats8 du paragraphe 1.1.6.2 pour un point tourbillon.

VI.6. Le filament droit étiré
Autour d’un filament dont la fibre centrale X(s,#) est droite, on impose un écoulement
potentiel d’étirement de la forme suivant :
Vback 7,8) =arcosp T+ rsing 6+ y s7 (6.32)
avec
a+f+y=0. (6.33)

Le paramétre s sur la fibre centrale est celui qui vérifie

xl °
[ ]

Al

]

o

(6.34)

®
Comme la fibre centrale est droite, on a alors o =0 et finalement o =1 vis-a-vis de
la condition initiale. L’abscisse sur le filament est donc une longueur d’arc. Comme le

filament est dans un écoulement potentiel, son équation d’évolution (6.7) s’écrit :

% (;‘(- i= (é[m% = 1] +KC")b
+A—(AeT)T (6.35)
+ Vack (7 = 0,5) = (Voack (r = 0,5) o %) T

et comme la courbure est nulle, cette équation devient :

X=0. (6.36)
La fibre centrale est donc immobile avec le choix du paramétrage (6.34) que I’on a fait.

Cependant, avec ce choix, le filament a une vitesse axiale a ’ordre 1 qui vérifie :

w(r,s,0)=ys +w(r,0), (6.37)
Le gradient axial de vitesse axiale est donc donné par :
Q) ¢
o ) (6.38)
s

La relation (3.47) donne alors la valeur suivante de la partie axisymétrique de la vitesse

radiale a ’ordre 2 :

- (D _550 -
0(0)(s,t)u£2)(r,5,l) =-—= I i (Z < t) %rﬁa (s,1) =L

= S, =5 (639

Les équations axisymétriques (3.46c-d) deviennent :
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OEH L1 o - WEA | o e 2
o1 ° 7(r<v“<m»;);‘;—2 =Oe0;3
w0 a?(- - -3 WO
L0 O () PPl e i L N 4
5~ 0G| =7 SRR

Si on définit S(z) par la relation :

>

vt e

}/:

S=é",

on a

(6.40a)

(6.40b)

(6.41)

Les paragraphes I11.11 et II1.12, nous indiquent que ce systéme a une solution similaire de la

forme :
-\2
3)
R (ET A
r
-2
L
o __1 '(3)
1] =—e€
3 252
-2
© _ ™o (5_0)2 e_(=J
752\ S
avec

— 1 4a? v
o(t) = ‘/z[HT[ert _1D :

(6.422)

(6.42b)

(6.42¢)

(6.43)

L’¢épaisseur du filament tend donc exponentiellement dans le temps vers la valeur constante :

3(t—+ «ﬂ =

4a2

(6.44)

et les champs tendent trés rapidement vers les profils stationnaires du vortex de Burgers :

72
=y
yO = . T4a?
27r
=2
2
o0 =L 4
4ra
w® =0.

(6.452)

(6.45b)

(6.45¢)
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On retrouve donc ['équation aux dérivées partielles (3.40a) et la solution (6.45a) de 'article

de Moffatt et all’.

VI.7. Oscillation d’un filament droit

Dans ce paragraphe, nous étudions la stabilité d’un filament droit d’épaisseur ¢. La

solution de base de I’étude de stabilité est un filament droit immobile dont la fibre centrale

)—(b (x,2) est:

o0 =] (649

ol T est un vecteur unitaire sur le filament droit.

Figure 6.8 Le filament droit et sa perturbation

Pour une perturbation d’amplitude 4 et de longueur d’onde de 1’ordre de 1, la fibre centrale a

la représentation suivante :

X(x,t,d) = Xp (x) + X (x,1,d) = X, +dX P (x,1) . (6.47)

Le filament perturbé est représenté sur la figure 6.8. Nous sommes dans le méme cadre

d’étude que dans le paragraphe V1.3.4 avec les variables @,7,&,X qui sont respectivement

notées ici x,¢,&,X.

VI1.7.1. L’équation de la perturbation

Dans ce paragraphe, nous recherchons 1’équation vérifiée par la perturbation x@.

A T’aide des développements suivants :
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Xx _:E()+—d5(§‘2).+o(d)
Rl o +ax®)

T(x+x')=

>

X(x+x") - X(x) =x'"Ty + dX® (x +x7) - X3 (x))

Tx+x) AR +x) - X(®) _ Fg n XD (x+x") - X@ (x)) - xXP (x + x") )
%G+ 21 - X Je?

5Z,\'x zdigc) +o(d)
(Kb)(x) = =25 = g7y AP +o(d).

X,

I’équation (6.24) d’évolution de la fibre de la méthode de Burgers donne I’équation suivante

de la perturbation :

o (2) +0 3z (2) o _%(®2) —xx@) '
% (x0) =—L‘_co N XM (x+x",)-X (x;t)) XX (x+x ’[)dx’ (6.482)
4 x|
[IC ,+oo[u]—oo,~lc]
avec : Inl, =-In2+Ine+1-47C" (6.48b)
et I’équation asymptotique (6.7) donne 1’équation suivante de la perturbation :
» (3 1. . }
X (n)==%onA XD (x,6) =%y AT (x,0)], (6.49)
: a3 1 2 *
ol & =1/(—{1n——1}+c ). (6.50)
dr| ¢

L’expression de J est donnée par la formule (6.11b) du paragraphe V1.3.1 sur le régime de
Klein et Majda.

Lors de la dérivation I’équation (6.49), nous avons supposé que & >>d , afin que le

terme d’ordre O(d/&) << 1 du développement de :
1 Kb 1 " d
Sl e (2 2
74 (x,d) &to A XS +0(&,),
soit négligeable devant : ~To AJ(x,2).
Comme on choisit un paramétrage de la perturbation tel que X® oz 0 =0, la courbe

de la perturbation X® est dans un plan et on peut la remplacer par sa représentation

complexe y, que nous appelons la fonction fibre de la perturbation. D’apres la relation

(6.49), cette fonction fibre i satisfait alors I’équation :
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1 1
Y == -J
i‘/’t a'//xx (w)

ol I’expression de J(y) est donnée par (6.13).

VI1.7.2. Etude des modes solutions

Nous recherchons des solutions linéaires perturbées de la forme suivante :

X (x,1) = p(1)e™&, + &1)e™ &), (6.51)

ou p et & sont les amplitudes de la perturbation dans les directions €, et €; perpendiculaires
au filament droit non perturbé et & est le nombre d’onde de la perturbation.
D’aprés (6.51),ona:
o AXP) = ik(p(r)E; - £(1)&;)e™
= (2 2 = - ]
o AXD) = k2 (p(0)%; - E)E )™
et I’équation (6.49) d’évolution de la perturbation donne les équations suivantes d’évolution

des amplitudes p et & :

¢ 1 5 EREE_ g K 6.524
p=zk €+47[—Ioo—lh|3 —H(l—IhI)Z'hldh (6.52a)
=——k?p-+— -HQ-|W)==dn, (6.52b
§=-Zkp = 3 ( ll)ZIhI ( )
c’est a dire :
°_ ﬁ+ﬂ’2 £ (6.53a)
P a 4z
I L ) (6.53b)
& "ax (7
avec :
G(k)=k2(%—y—lnk), (6.54)
car
(cos(h) - 1) + hsin(h)
3
k2] It h= k2 =y —ink)- (6.55)
|#. 1 2
O |-H1-D)

k2
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Nous définissons le paramétre de structure V par :

~ 1
V= amal (6.56a)
Remarquons que 1’on a alors :
7 =In(-)» (6.57)
lC

ou /, est défini par (6.48b) et correspond a la longueur de coupure de la méthode de coupure

de Burgers. Pour un filament tourbillon non visqueux similaire, ce paramétre vaut :
- 2 5
vV =—l—1n;+Cv(O)+2m0, (6.56b)

avec C,(0) ~ 0.442.

La structure interne du filament est prise en compte intégralement par les trois groupements
équivalents &, 7 ou / > qui sont définis par les formules (6.50), (6.57) et (6.48b). Les effets
de la structure du filament n’interviennent que par ces groupements et 1’un ou I’autre de ceux-

ci peut étre choisi pour les décrire.

Alors, les équations (6.53a-b) d’évolution des amplitudes p et £ deviennent :

e Vet (6.58a)
2= V,0} (6.58b)
avec :
Ve= ﬁ{sz % G(k)} (6.59a)
1 V.20
v,= -;{k 7+ G(k)} (6.59b)

G(k) = kz(% -y -Ink)| (6.60)
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Pour un filament non visqueux (& = 0), les solutions sont de la forme suivante :
p(t) = poe” (6.612)
&(t) = &, (6.61b)
ou le taux de croissance S est donné par :
PtV 7z . (6.62)
Comme Ve=—Vy la solution est donc toujours stable. Nous introduisons la pulsation
@ définie par :
f=tio. (6.63)

Les modes non visqueux sont oscillants et s’écrivent :
o _ Vp
X(x,t) = xT ¢ + 2 cos(kx) py (cos(ar)€, + = sin(wt)ez). (6.64)
Lapériode T d’oscillation :
Fe— (6.65)

@

de ’onde de nombre d’onde k est donnée par :

87?2
T= (6.66a)

_ 1
k2(V+§—;/—1nk)

ol y est le nombre d’Euler. Le parametre de structure V' est donné par (6.562). Pour un
filament non visqueux similaire d’épaisseur £, on a:

2
7=-1->+C,(0) + 2m3 (6.66b)

ou le terme my est le débit de vitesse axiale.
Cette formule (6.66a) est 1’analogue de la formule (5.60) pour un anneau circulaire

perturbé.
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VI.8. Stabilité de deux filaments tourbillons paralléles contrarotatifs

ig(.\'z,f‘([) s
2e<<d <1

Figure 6.9 Les deux filaments droits paralléles contrarotatifs et leur perturbation

Comme on I'a vu au paragraphe 1.6.1, deux filaments contrarotatifs paralléles se
déplacent en translation sans se détormer. On étudie ici la stabilité de cet écoulement de base.
Le point difficile de cette étude est le calcul de la vitesse d’auto-induction d’un filament sur lui-
méme en fonction de la structure du filament, car ce calcul fait apparaitre une intégrale
singuliere. Comme ce probléme a été résolu dans le paragraphe VI.7 précédent, il est alors
facile de traiter la stabilité des deux filaments, car I'interaction d’un filament sur I"autre ne fait
intervenir que des intégrales réguliéres.

On adimensionnalise le probleéme en prenant la longueur L entre les deux filaments

comme longueur caractéristique. La solution de base est les deux fibres suivantes :

_ _ |
le(.\'l,f)-:xl'to*';';fe?, (6.67a)
= . 1 -
Xa, (¥2.1) = X7 +;—7;ze3. (6.67b)

Les fibres centrales des deux filaments perturbés ont la représentation suivante :
il(.\'l ,I,(/) = le(.rl,t)+ Xll(.xl,l‘,(/) = 5'(1/) +(]X1(2) (Xl,f) (6684)
f(z (xp,t.d) = )—(Zb (xp.8) + iz‘(.vz,f.(]) = XZ/J + L;/Xz(z) (x9.,1) (6.68b)

Pour deux filaments non visquewx, nous recherchons des solutions linéaires perturbées

de la forme suivante :
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X, (x),1) = peP 11, + P 1HiR1g, (6.692)
%, (x3,1) = ppef 2%y + el 112, (6.69b)
ou £ est le nombre d’onde de la perturbation, S son taux de croissance et p, et &, sont les

amplitudes de la perturbation dans les directions €, et €3 perpendiculaires aux filaments

droits non perturbés.
On remplace ces expressions dans 1’équation (6.48a-b) d’évolution d’un filament
tourbillon. En se servant des résultats du paragraphe précédent, nous obtenons les équations

de dispersion suivantes, qui relient le taux de croissance £ au nombre d’onde & :

27 Bp =-& + V(K& - k2B (kTG (6.70a)

27 BE =—py + X(k)py + k2B (k7 )py (6.70b)

27 Bpy =+& —W(k)G + k2o (k,7)E (6.70c)

2288 =+py = X(k)py - 2Bk, 7 )y (6.70d)

avec X(k) = kK (k) (6.71a)
W(k) = k*Ko(k) + kK, (k) (6.71b)

5(k,7)=%(7+%—7—1nk), (6.71¢c)

ou Ky(k) et Ky(k) sont les fonctions de Bessel modifiées de seconde forme. La fonction &,
dite de self induction, fait apparaitre le paramétre de structure V , qui est relié a ’épaisseur &

et a la structure du filament. Il est défini comme au paragraphe précédent par :

gLl (6.563)

4na

Pour des filaments tourbillons non visqueux similaires, ce paramétre vaut :
= 2
14 =—1—ln;+Cv(0)+2mg, (6.56b)

avec C,(0) = 0442. Le terme my est le débit de vitesse axiale.
Dans 1’étude linéaire que 1’on vient de faire, les amplitudes p et £ de la perturbation
sont de ’ordre d’un petit paramétre d et on a effectué la limite :
d—>0al/lne fixé.
Pour des anneaux fins (—1/1Ing = O(1)), le résultat (6.70) est valable tant que d est assez

petit : -
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Pour des anneaux ultra fins (—1/Ing << 1), le résultat (6.70) n’est pas uniquement

valable dans cette limite. D’aprés le paragraphe V.2.4, il est valable si @ >> d?, c’est a dire si

1
= ike)}

d

Ces filaments ultra-fins vérifient 7 >> 1 et la fonction de self induction devient :

&
3k 7)=57

si on ne prend pas en compte la correction au premier ordre.

Au paragraphe précédent, le paramétre de structure 7 a été relié a cette longueur de

coupure s, de la méthode de Burgers par la relation (6.57) :
7 =In(—). (6.72)
Se

Au lieu de donner ’expression (6.71c) de la fonction de self induction & en fonction du
paramétre de structure ¥, on peut la donner en fonction de la longueur de coupure s, par la

formule suivante :

5(k,sc)=%(—lnsc+%—7—lnk), (6.732)

ou s, est défini par (6.48b) :

Ins, =-In2+Ine+1-4zC". (6.74)
Comme pour le paragraphe précédent, la structure interne des filaments est prise en compte
intégralement par les trois groupements équivalents @, ¥ ou s.» qui sont deéfinis par les
formules (6.50), (6.72) et (6.74). On peut choisir I’un ou I’autre de ces groupements pour
décrire les variations en fonction de la structure.
Crow’ a obtenu le méme systéme (6.70) d’équations de dispersion, mais avec une
fonction de self induction & qui vaut :

(cos(ks.)—1) sin(ks,)
(ksc)? ksc

s )= %[ _Cy(ks, )] , (6.73b)

ou C;(s.) est le cosinus intégral. Comme s, est petit, on peut simplifier cette formule, qui

devient la formule (6.73a) :

(B(k,sc)=%(-lnsc +-;-—y—1nk). (6.732)
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Alors que Widnall et all’ utilisent ’expression simplifiée (6.73a) et ont une longueur de
coupure qui est reliée a I’épaisseur et a la structure interne du filament, Crow” a utilisé (6.73b)
et le lien avec la structure du filament est moins bien précisé. Pour notre part, nous sommes
partis de I’équation de Callegari et Ting' pour faire I’étude linéaire, alors que Widnall et all®
font I’étude asymptotique en fonction de 1’épaisseur du filament en méme temps que 1’étude
linéaire. IIs ne font le raccord asymptotique entre la zone intérieure et la zone extérieure que
pour le cas particulier de filaments droits faiblement perturbés. Leur étude asymptotique n’est
valable que dans ce cas linéaire. Notre étude qui procéde en deux étapes est plus simple a
suivre et se généralise facilement pour un filament visqueux.

On définit les modes symétriques, dits modes §, comme les modes tels que :

Ps=pP2— P (6.75a)

s=6+4 (6.75b)
et les modes antisymeétriques, dits modes 4, tels que :

Pa=pPr+pP (6.76a)

E=56-4. (6.76b)

Avec les équations de dispersion (6.70) et sa fonction de self induction (6.73b), Crow’
a obtenu le diagramme d’instabilité de la Figure 6.10a pour les modes symétriques et de la
Figure 6.10b pour les modes antisymétriques. Sur ces diagrammes, on a choisi d’utiliser la
longueur de coupure s, pour décrire la structure des filaments.

Si les deux filaments ont une structure non visqueuse similaire connue (€paisseur &,
débit axial myg et C,(0) = 0.442), on peut alors calculer leur paramétre de structure V oetla
longueur de coupure s, a 1’aide de la formule (6.56b) et (6.72). Puis, a ’aide des figures 6.10
a et b, on détermine facilement pour quels nombre d’onde les modes symétriques et
antisymétriques sont instables.

On rappelle que ces résultats ne prennent pas en compte les ondes courtes sur le
filament. Pour des nombres d’ondes tels que k& =0(1/¢), le graphique n’est donc plus

valable. Il faut k& <<1/&, ce qui s’écrit :

k<<—

ou

N

k<<d’|
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Il n’est plus valable non plus pour des valeurs trop grandes de I’épaisseur &, ce qui
correspond 2 des valeurs petites ou négatives du paramétre de structure ¥ et a des valeurs de

la longueur de coupure s, de I’ordre 1. Il faut donc :
<)
c’est a dire : .
Les zones d’instabilité qui apparaissent en haut a droite sur les diagrammes de la

figure 6.10 ont été jugées comme fictives par Crow?, car elles sont dans une zone ou

I’épaisseur du filament n’est pas petite et ou la longueur d’onde est petite. On sort du domaine

de validité de I’étude.
k k
5
4
3
2
1
0 02 0.4 06 0.8 1 s, 0 0.2 0.4 0.6 0.8 1§,
(@ ()

Figure 6.10 Diagramme de stabilité avec la fonction de self induction de Crow.
(2) mode symétrique S (b) mode antisymétrique A
La ligne en pointillés est la ligne & =0

instable

Se 0 0.2 04 0.6 0.8 1 Sc
(@) (®)
Figure 6.11 Diagramme de stabilité avec la fonction de self induction (6.73a)
(a) mode symétrique S (b) mode antisymétrique A
La ligne en pointillés est la ligne & =0
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Avec les équations de dispersion (6.70) et la fonction de self induction (6.73a), on
obtient le diagramme d’instabilité de la Figure 6.11a pour les modes symétriques et de la
Figure 6.11b pour les modes antisymétriques. Sur ces diagrammes, on retrouve les mémes
résultats que précédemment pour des valeurs petites du paramétre de coupure s, et les zones
fictives d’instabilité qui apparaissent sur les graphes de Crow” ont disparu. Cependant, malgré
tout, les résultats ou les graphes des figures 6.10 et 6.11 sont différents ne sont pas valables,
car ils se trouvent dans la zone ou I’étude tombe en défaut. A partir de ces graphes, on ne peut
rien dire sur ce qu’il se passe si le nombre d’onde est grand ou si 1’épaisseur n’est pas petite.

Sur la figure 6.12, on trace ces graphes en fonction du paramétre de structure ¥ au

lieu de s, d’une fagon analogue a ce qui a été fait pour un anneau tourbillon au paragraphe

Vil:3.
k k

10 10
s 9
8 8
7 7
6 6
5 5
4 4
3 3
2 2
1 1
0 0
05 0 05 1 15 2z 25 7 5 z g 7 7

(@
Figure 6.12 Diagramme de stabilité avec la fonction de self induction corrigée.
(a) mode symétrique S (b) mode antisymétrique A
La ligne en pointillés est la ligne & =0

Pour un anneau tourbillon, le paramétre de structure ¥ s’interpréte comme la vitesse
d’évolution de I’anneau non perturbé. Ici, il n’a pas d’interprétation simple : c’est la vitesse
d’évolution d’un anneau qui aurait la méme structure que notre filament et dont le rayon serait
la distance entre nos deux filaments. C’est également la pulsation (multipliée par 47) d’une
onde de longueur d’onde 1 sur un filament ultra-fin, lorsque I’on ne prend en compte que

I’ordre principal logarithmique.
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VI.9. Conclusion

Dans ce chapitre, nous avons montré comment les résultats d’'un anneau tourbillon
doivent étre modifiés lorsque 1’on étudie un filament tourbillon non fermé. Pour ce filament,
les résultats équivalents a ceux des chapitres II, III, IV ont été donnés. L’équivalent du
chapitre V est I’étude des oscillations d’un filament droit perturbé. La période d’oscillation
obtenue pour ce filament droit perturbé est valable pour des filaments fins tels que
—1In(1/e) = O(1). Ici, & est I’épaisseur initiale réduite du filament vis-a-vis d’une longueur
caractéristique liée a la longueur d’onde de la perturbation. Pour des filaments ultra-fins tels
que -In(l/&)>>1, suivant l’ordre de grandeur de I’amplitude de la perturbation
comparativement a la structure du filament, on peut étre soit dans le régime linéaire, soit dans
celui de Klein et Majda, soit dans celui de I’induction locale. Lorsque 1’on annule la courbure
dans I’analyse tridimensionnelle, on retrouve bien les résultats connus pour les filaments
droits qui sont étirés tangentiellement ou ne le sont pas. Des diagrammes de stabilité de deux
filaments tourbillons parall¢les contrarotatifs ont été donnés. Ce chapitre ne prend pas en
compte des ondes dont la longueur d’onde est de ’ordre de grandeur de 1’épaisseur du
filament. A part dans le paragraphe VI.1, I’on a toujours un filament a structure normale

simple au sens de ce qui a été défini au chapitre 1.
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CONCLUSION

Le travail présenté dans ce mémoire est une contribution a 1’étude du mouvement des
filaments et des anneaux tourbillons de faible épaisseur. Dans cette conclusion, nous
rappelons l’ensemble des résultats obtenus dans cette thése, puis nous proposons un certain
nombre d’extensions possibles de ces résultats.

Dans le chapitre I de ce mémoire, aprés avoir rappelé les coordonnées curvilignes
locales associées & une courbe mobile en trois dimensions ainsi que 1’écriture des équations
sur ces coordonnées, nous avons montré que la courbure d’un filet tourbillon (épaisseur nulle)
introduit une singularité de type couche limite qu’il est nécessaire de résoudre. La démarche
de résolution, qui utilise la méthode des développements asymptotiques raccordés, a été
présentée succinctement. Dans cette présentation, la régle de raccord asymptotique n’est pas
présentée comme la condition qui donne 1’équation de la fibre centrale du filament, mais
comme la condition qui donne les conditions aux limites en I’infini des équations aux
dérivées partielles des composantes du développement en séries de Fourier du champ de
vitesse intérieur. C’est la partie des équations en cos(@) et sin(¢) qui donne I’équation
d’évolution de la fibre centrale, car leur résolution ne nécessite pas de conditions aux limites
en linfini et que la condition aux limites qui est associée a chacune de ces équations fait
apparaitre la vitesse de la fibre centrale du filament. Nous avons également insisté sur les
différentes formes que peut prendre le probléme et les développements asymptotiques
associés lorsque 1’on change les grandeurs caractéristiques d’adimensionnalisation. Ainsi, le

lien immédiat entre I’étude faite dans ce mémoire et d’autres études de la littérature peut &tre
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masqué par des notations différentes et surtout par des choix différents de ces longueurs
caractéristiques. On a insisté également sur la définition de la fibre centrale du filament, sur
I’existence d’un temps dit normal et d’un temps court d’oscillations rapides. On souligne
Pintérét d’utiliser le calcul formel pour se libérer du grand nombre de calculs longs et
fastidieux, qui sont sous-jacents & la méthode de résolution. Pour finir ce chapitre I, une
description des différents types de structures de filaments en allant de la plus générale a la
plus simple est donnée, grice & quoi on peut mieux préciser les hypothéses qui sont alors
faites suivant les études.

Dans le chapitre II, on s’est servi de notre écriture de 1’équation de Biot et Savart en
trois dimensions sur les coordonnées curvilignes locales donnée au chapitre I (équation qui
n’est pas donnée dans la littérature), pour calculer proprement la limite extérieure et intérieure
du champ de vitesse d’un anneau tourbillon dont on connait le champ de vorticité. On a donné
le premier ordre du développement extérieur, alors que d’habitude seul 1’ordre principal est
donné, et nous avons démontré que ’ordre principal correspond uniquement a un Dirac de
vorticité tangentielle concentrée sur la fibre centrale. Le petit paramétre de développement est
ici I’épaisseur réduite du filament tourbillon. Lorsque 1’on s’approche du filet tourbillon, la
limite du champ de vitesse du a ce Dirac fait apparaitre une intégrale singuliére, dont on a
trouvé le développement & 1’aide de la méthode des développements asymptotiques raccordés
des intégrales singuliéres’. Le petit paramétre de développement est ici la distance au filet
tourbillon. On retrouve le méme résultat que dans la littérature en précisant en plus les
expressions des termes intégraux globaux i I’ordre r, ou 7 est la distance au filet tourbillon.
L’intérét de cette méthode est qu’elle est systématique et qu’on peut étre soulagé d’un grand
nombre de calculs fastidieux en s’aidant d’un calculateur formel. Le calcul de la limite
intérieure dans I’équation de Biot et Savart, qui est trés rarement faite dans la littérature, est
déterminée dans ce chapitre dans un cadre trés général. Celle-ci fait apparaitre une intégrale
singuli¢re, dont on calcul le développement par la méme méthode et avec les mémes outils
que pour déterminer la limite, prés d’un filet tourbillon, de sa vitesse induite. Le petit
paramétre est désormais 1’épaisseur du filament tourbillon. Ce calcul montre la forme des
échelles asymptotiques qui interviennent dans le développement du champ de vitesse non
relatif a la fibre. On trouve une échelle en Ing, ou ¢ est ’épaisseur réduite initiale du
filament. Nous avons aussi montré que le développement extérieur de la loi de Biot et Savart

se raccorde bien avec son développement intérieur : le développement pres de la fibre
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centrale du développement extérieur de l'intégrale de Biot et Savart est égale au
développement en linfini du développement intérieur de cette intégrale. C’est ce
développement qui donne les conditions aux limites en I’infini des équations aux dérivées
partielles dont on a précédemment parlées.

Dans le chapitre III, nous avons obtenu [ 'équation d’évolution d>un anneau tourbillon
en utilisant la démarche qui a €té décrite succinctement au chapitre 1. La limite en I’infini de
la solution de la partie des équations en cos(p) et sin(@) fait intervenir une intégrale
singuliere dont le développement peut étre obtenu par la méthode systématique du
développement asymptotique raccordé des intégrales singuliéres. C’est en identifiant le calcul
de cette limite avec la condition aux limites en I’infini de ces équations que I’on obtient

I’équation d’évolution de la fibre centrale de Callegari et Ting'. On a également démontré que

si on détermine la valeur en 7 = 0 du développement intérieur de I’intégrale de Biot et Savart
et que I’on se sert de la solution de la partie des équations en cos(@) et sin(p), on peut
retrouver également 1’équation d’évolution de la fibre centrale de Callegari et Ting'.
Cependant, cette méthode nous semble moins adéquate que la précédente, car elle nécessite
plus de calculs. On a aussi donné une équation d’évolution de ’ordre 1 de la fibre centrale qui
rectifie celle donnée par Fukumoto et Miyazaki®. A 1a formule de ces auteurs, il se rajoute une
contribution qui avait été oublice et qui provient de la limite prés du filament de 1’ordre & du
développement extérieur. Ce terme est proportionnel au débit axial dans le filament et est non
nul si ce débit axial existe. Des équations d’évolution pour la partie axisymétrique du champ
de vitesse & I’ordre 1 sont données, ce qui ferme rigoureusement le systéme d’équations &
Pordre 1, au lieu de faire des fermetures approchées comme l’avaient fait les auteurs®’
précédents. Le fait d’obtenir les équations a ’ordre 1 a permis également de réfléchir sur le
déroulement de la résolution asymptotique en montrant comment le calcul se passe ordre par
ordre. On constate qu’a chaque ordre apparait des équations de compatibilité pour la partie
axisymétrique du champ de vitesse et on vérifie que les ordres supérieurs z ‘apportent pas
d’incohérences sur les calculs qui ont été menés & I'ordre principal. Pour vérifier cette
cohérence, il est important également de vérifier le raccord asymptotique pour toutes les
parties des équations aux dérivées partielles intérieures et pas uniquement pour les équations
en cos(@) et sin(¢), qui donnent I’équation d’évolution de la fibre centrale. On souligne que
seule la partie axisymétrique du champ de vitesse a tous les ordres a des équations

d’évolution temporelle. Les autres parties sont directement fonctions de tous les ordres de
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cette partie axisymétrigue. Pour obtenir 1’équation d’évolution d’un filament, un des calculs
difficiles est le calcul des intégrales singuliéres que nous avons effectué dans notre chapitre II.
Ce calcul n’est qu’un calcul de cinématique, mais il n’est pas simple et d’aprés nous, il a été
souvent minimisé et effectué d'une fagon pas forcément claire. Dans ce chapitre III, nous
avons également donné des représentations graphiques du champ de vitesse relatif a I’ordre
principal pour un anneau similaire et des simulations numériques de 1’équation d’évolution du
filament & I’ordre principal pour un filament elliptique, pour deux anneaux en situation de
saute mouton et pour deux anneaux enlacés.

Dans le chapitre IV, nous avons déterminé les développements des intégrales
singuliéres de coupure par rapport au petit paramétre qui la longueur de coupure. La
comparaison du résultat obtenu avec I’équation asymptotique d’évolution d’un anneau
tourbillon de Callegari et Ting', nous a permis de donner une justification des méthodes ad
hoc de coupure. Nous avons ainsi trouvé 1’expression de la longueur de coupure. Nous avons
justifié des méthodes de coupure qui ne I’étaient pas et nous avons étendu la justification de
celles qui I’étaient au cas d’un anneau visqueux avec vitesse axiale.

Dans le chapitre V, nous avons étudié numeériquement ’évolution d’un anneau
circulaire perturbé, que nous avons comparée avec une étude linéaire analytique. Nous avons
montré que la période d’oscillation trouvée numériquement concorde avec I’expression de
cette période trouvée par I’étude linéaire. L’expression que I’on a obtenue est valable pour
tous les modes et prend en compte une contribution intégrale globale du filament. L’étude
linéaire de Widnall et Sullivan™ est généralisée au cas visqueux et au cas d’un anneau avec
vitesse axiale. Nous présentons des résultats pour les modes stables oscillants de ’anneau,
alors que Widnall et Sullivan® n’ont donné des résultats que pour les modes instables. Notre
¢étude compleéte donc la leur.

Le chapitre VI donne, pour un filament ouvert, les résultats analogues aux chapitres II,
IIT,IV,V. On a constaté que le lien entre la longueur de coupure et 1’épaisseur du filament
n’est pas affecté par le fait que le filament est ouvert. Cependant, on a observé que I’équation
asymptotique d’évolution de la fibre centrale change 1égérement par le fait qu’il faut faire
intervenir une fonction d’Heaviside et qu’il n’y a plus la longueur de I’anneau dans cette
expression qui devient :

X-(;‘M)i = (ﬁ[]n%—l]+KC*)B+Z—(Z&oi)i
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Cette équation est 1’équivalent pour un filament infini de I’équation de Callegari et Ting'.
Klein et Majda' ont obtenu une équation d’évolution pour un filament tourbillon, dont la
géométrie est un cas particulier de la géoméirie générale des filaments que peut aborder
I’équation précédente. On I’a appelé le filament de Klein et Majda. Leur équation fait
intervenir également une fonction d’Heaviside et on a montré par un calcul assez court que

pour ce filament particulier 1’équation ci-dessus se réduit bien a la leur. Pour des filaments de
. d .
Klein et Majda ultra-fins tels que 1/ (1:111;]— 1) <<1, ol ¢ est I’épaisseur du filament et d

I’amplitude de la perturbation, on a vu que (suivant I’ordre de grandeur de la perturbation) on
peut &tre soit dans le régime linéaire, soit dans celui de Klein et Majda'®, soit dans celui de
I'induction locale. On a également vu que ’on retrouve bien la résolution bidimensionnelle
lorsque 'on annule la courbure dans ’analyse tridimensionnelle dans le cas ou il n’y a pas
d’étirement’’ tangentiel du filament, puis dans le cas oli il y en a un®®. Pour finir, nous avons
donné les diagrammes de stabilité de deux filaments tourbillons paralléles contrarotatifs.

Soulignons que les programmes de calcul formel, qui ont été écrits, représentent un
potentiel intéressant. En effet, si on veut reprendre 1’étude qui a été faite pour un filament
tourbillon plus général, il faut refaire bon nombre de calculs. Si I'on n’avait pas ces
programmes de calcul formel, cela nous prendrait beaucoup de temps, alors qu’avec les
programmes, qui ont été écrits, on peut aller beaucoup plus rapidement. I1 suffit d’affaiblir une
hypothese que ’on avait faite dans le programme, ce qui est presque instantané a faire, et le
calculateur refait pour nous rapidement bon nombre des calculs. Pour I’instant, nous n’avons
malheureusement encore pas eu le temps de profiter pleinement de ces programmes, sauf pour
I’obtention d’un ordre de plus dans les équations d’évolution d’un filament tourbillon.

Pour finir, vis-d-vis du travail qui a été présenté dans ce mémoire, nous présentons les
différentes perspectives d’études qui s offrent & nous.

L’anneau circulaire sans débit axial est un probléme axisymétrique dans des
coordonnées cylindriques liées 4 la géométrie circulaire de la fibre centrale. Des études ont
été menées dans ce cadre particulier par plusieurs auteurs, dont Fraenkel* pour I’ordre
principal et récemment Fukumoto’ pour les ordres supérieurs. Nos résultats étant valables

pour une fibre de géométrie plus générale, il serait intéressant de voir ce qu’ils donnent pour
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ce cas circulaire et de les confronter avec les leurs. Il serait bien également de trouver un
exemple simple pour lequel les équations a I’ordre 1 se résolvent.

L'Helicité H est un invariant non visqueux de l'écoulement qui est défini par la
relation: H = I(B eVdv ol Uintégration porte sur tout le domaine de I'écoulement.
Motfatt™** a relié cet invariant 2 la topologie de la vorticité de I'écoulement en montrant par
exemple que pour deux anneaux enlacés, on a: H =—2I1T"y ol I'j, I sont les circulations

de chacun des anneaux. Puis, ce résultat a &té rectifi€” et précisé par des termes

complémentaires qui avaient initialement été oubliés.

AL c,

Figure 1. Représentation de deux anneaux enlacés

Pour cette configuration, le domaine d’intégration de l'intégrale de I'Hélicité se réduit aux

24,25

deux anneaux tourbillons. La résolution qui a été faite™ = par ces auteurs passe sous silence le
faite que si I'on suppose les anneaux tourbillons sans épaisseur, la vitesse qui intervient dans
cette intégrale est infinie avec tous les problémes de couche limite qui sont associés et dont on
a amplement parlés dans ce mémoire. Les auteurs précédents ont obtenu leur résultat en
intégrant cette vitesse infinie, ce qui fait que leur démonstration nous semble un peu délicate &
comprendre et que 'on pourrait I'améliorer pour éliminer toute ambiguité et en facilité la
compréhension. Lorsque 'on a résolut le probléme de couche limite et que I'on connait
I'expression asymptotique du champ de vitesse en fonction de son épaisseur, il est plus facile
de déterminer rigoureusement I’expression de cette Hélicité. Nous pouvons également obtenir
son développement en fonction de 'épaisseur du filament et avoir un filament qui posséde un
débit axial. Comme la viscosité peut étre introduite dans I’étude, on peut obtenir la valeur de
I'Hélicité et son évolution dans le cas visqueux. Il semble alors intéressant de regarder si la

dérivée temporelle de I'Hélicité passe continfiment de sa valeur dans le cas visqueux 2 sa
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valeur nulle du cas non visqueux. On a déja réalisé une partie de ce travail. On I’a mis
uniquement en annexe (Annexe 17), car nous n’avons pas eu le temps de commenter nos
résultats en les confrontant et les reliant & ceux-des précédents auteurs.

Lors de I’étude d’un anneau circulaire perturbé, seul le régime linéaire pour un anneau
de faible épaisseur ou un annean ultra fin a été présenté dans ce mémoire. 1l serait intéressant
de faire apparaitre le lien en ordre de grandeur, entre ’amplitude de la perturbation et
I’épaisseur de I’anneau ultra fin, pour lequel on aurait un régime semblable au régime de
Klein et Majda pour un filament droit et de trouver comment 1’équation de la perturbation
s’écrit alors dans ce régime, pour ensuite 1’étudier.

Les filaments tourbillons, que I'on a étudiés dans ce mémoire, ont une structure
principale indépendante de 1’abscisse le long du filament et n’ont pas d’ondes courtes. On les
a appelés des filaments a structure normale simple dans notre chapitre I. 11 ﬁarait intéressant
d’avoir également une équation d’évolution pour un filament & structure normale (i.e. un
filament sans ondes courtes) qui pourrait avoir des variations selon 1’abscisse tout en vérifiant

des conditions de compatibilité initiales (Figure 2).

Figure 2. Anneau avec variations axiales

Dans un article, Lundgren®™ a simulé des équations de filament avec variation de 1’abscisse.
Ces équations ont été obtenues & partir de I’article de Moore et Saffman”. Lors de la
dérivation de 1’équation d’évolution d’un filament avec un ordre principal axisymétrique,
Moore et Saffman®’ ont écrit des termes qui dépendent de I’abscisse, termes qu’ils ont
éliminés par la suite. Ils n’ont cependant pas écrit tous les termes qui dépendent de 1’abscisse
et en ont oubliés qui étaient du méme ordre de grandeur que ceux qu’ils ont &crits. Mais cela
ne dérangeait pas, car leur but était d’éliminer ces termes par la suite puisqu’ils ne
s’intéressaient qu’a une structure axisymétrique indépendante de 1’abscisse. Dans leur article,

il apparait donc des équations intermédiaires qui dépendent de I’abscisse et c’est ces
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équations que Lundgren® a reprises pour faire ces simulations. Il serait donc intéressant de
refaire une recherche systématique de tous les termes qui dépendent de 1’abscisse. D’autres

182122 o*intéressent aussi & un filament avec variation de I’abscisse, mais d’une facon

auteurs
également ad hoc. Par contre, Klein et Ting™ ont écrit un systéme d'équations obtenu par une
résolution asymptotique pour un filament 4 structure normale avec variation de I’abscisse a
l'ordre principal. Ils ont montré que si ce champ de vitesse vérifie les conditions de
compatibilité a I’instant initial, alors il les vérifiera 4 tous temps et ont les équations
d’évolution de ce champ, ainsi que de la fibre centrale. Les équations obtenues sont un peu
compliquées. Il serait intéressant de trouver un exemple simple d’utilisation de celles-ci ou
d’avoir des simulations numériques de ces équations équivalentes 2 celles de Lundgren®. 11
sera nécessaire également d’interpréter physiquement, dans ce cas, les conditions de
compatibilité sur le champ de vitesse. |

Les filaments tourbillons que ’on a étudiés dans ce mémoire ont une structure
axisymétrique a l'ordre principal. Il parait intéressant d’avoir également une équation

d’évolution pour un filament & structure non axisymétrique (Figure 3).

Figure 3. Anneau de section non axisymétrique

Lundgren' a étudié une structure non axisymétrique en spirale pour un filament droit étiré.
Comme au la vu au paragraphe V1.6, cet auteur a utilisé la méme transformation du temps
sous forme d’une intégrale que Callegari et Ting' et il serait peut-étre possible de combiner
ces deux études en rajoutant de la courbure dans le modéle de Lundgren® ou, ce qui revient
au méme de la non axisymétrie dans le modéle de Callegari et Ting'.

Les filaments tourbillons que I’on a étudiés dans ce mémoire ont une structure qui ne

dépend pas d’un temps court en ¢/ g2, Onlesa appelés des filaments a structure normale au
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chapitre I. Un modele & double échelles de temps a déja été développé en deux dimensions
pour un filament droit par Ting et Tung®. Ce travail n’a jamais été généralisé en trois
dimensions ou apparait en plus le probléme des courtes longueurs d’onde en s/&. D’aprés

Moore et Saffman”, ces petites longueurs d’ondes doivent se déplacer trés rapidement le long

du filament sur des temps en /&%, mais ils ne Pont pas vérifié. Cette vérification
nécessiterait une étude a 1’aide d’une méthode d’échelles multiples & double échelles de temps

et d’espace. La non axisymeétrie, dont on a parlé précédemment doit également intervenir sur

des temps en ¢/ P , mais il faudrait le vérifier.

X(s.)

Figure 4. Filament avec des ondes de petites longueur d’onde

La stabilité linéaire d’un anneau tourbillon a été étudiée sur un temps normal pour des

grandes longueurs d’ondes par Widnall et Sullivan®, en ne perturbant que la fibre centrale et

pas le champ des vitesses relatif, alors qu’elle a été étudiée sur un temps court en ¢/ &2 pour

des courtes longueurs d’onde en §=-Z— (Figure 4) par Widnall et Tsai*. Un modéle non

linéaire & double échelles de temps et d’espace permettrait de faire la synthése de ces deux
études. Dans ce mémoire, on n’a pas fait la synthése sur les études de stabilité des ondes sur
les anneaux et les filaments tourbillons, qui sont étudiées dans bon nombre d’articles (Annexe
18).

Fort de notre connaissance des développements asymptotiques sur des courbes, et de
nos programmes de calcul formel, il serait possible de faire une étude (du méme type que
celle qui a été faite dans ce mémoire) pour déterminer 1’évolution d’une concentration

linéique de dipdles sur une courbe tridimensionnelle. Le probléme ne serait plus caractérisé
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par une circulation, mais par 1’intensité du dipdle. En deux dimensions, une telle étude a déja
été entreprise par Ting et Bauer® .

Le phénoméne d’éclatement tourbillonnaire, qui a été présenté en introduction (Figure
14), correspond & une déstructuration d’un jet tournant ou d’ﬁn filament tourbillon avec débit
axial. Il est étudié d’une part par les personnes qui s’intéressent a I’étude de jets et d’autre
part par celles qui étudient les filaments tourbillons. Méme si les chercheurs arrivent de
mieux en mieux a le simuler numériquement, son mécanisme d’apparition n’est encore pas
bien compris. Sur la figure -5, on a représenté une coupe méridienne d’un éclatement
tourbillonnaire axisymétrique de type bulle. Dans ce plan de coupe, qui passe par 1’axe de
symétrie, on a représenté les lignes de courant des composantes axiales et radiales du champ
de vitesse dans les coordonnées cylindriques associées & ’axe de symétrie. La composante

orthoradiale de la vitesse se rajoute & ces vitesses et n’est pas représentée ici.

Figure 5. Coupe méridienne d’un éclatement

tourbillonnaire axisymétrique de type bulle

Du point de vu des personnes qui étudient les filaments tourbillons et vis-a-vis de notre
chapitre I, cet écoulement correspond 4 un filament tourbillon avec variation de ’épaisseur du
_ filament et donc avec variation selon [’abscisse. La théorie des filaments de faibles épaisseurs
peut étre sirement étendue pour étudier cette configuration. Dans cette voie, nous pouvons
citer les travaux de Sychev® et de Schmitz?. Pour notre part, on a été troublé par certaines
ressemblances qui existent entre Iarticle de Leibovich, Brown et Patel et celui de Callegari
et Ting', sans que ni I’un ni 1’autre de ces auteurs ne se fasse alors référence dans ces articles
ni dans ceux qui ont suivi. En effet, tous deux s’intéressent aux grandes longueurs d’onde de
perturbation de la fibre centrale du filament. Les premiers utilisent une longueur
caractéristique liée & I’épaisseur du filament et écrivent des développements en fonction de
I'inverse de la longueur d’onde sur le filament, qui est alors un petit paramétre. Les seconds,

eux, utilisent une longueur caractéristique liée a la grande longueur d’onde sur le filament et
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écrivent des développements en fonction de 1’épaisseur du filament, qui est alors un petit
parametre. I1 y a donc une dualité, entre ces deux études, qui se concrétise par le fait que les
deux utilisent un développement asymptotique raccordé suivant la distance radiale a la fibre
centrale. Les premiers font intervenir une variable radiale extérieure et les seconds une
variable radiale intérieure. Nous n’avons malheureusement pas eu le temps de nous étendre
plus longuement sur ce sujet.

Nous ne pouvons pas finir cette présentation des différentes perspectives d’études,
sans rappeler I’intérét que peut avoir ces études de filaments tourbillons pour étudier la
stabilité des filaments tourbillons®*'“'**>® pour développer des méthodes numériques du
type éléments tourbillons*'**'?, pour comprendre les mécanismes de certains écoulements en
modélisant le champ de vorticité associé et en expliquant la dynamique de son évolution, et
méme pour aider 2 modéliser les écoulements turbulents™* ou pour arriver 4 généraliser en
trois dimensions ce qui a été fait pour la turbulence en deux dimensions® avec toutes les
difficultés liées a la courbure des filaments que 1’on a essayé de présenter modestement dans

ce mémoire.
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Annexe 1

A.1. Obtention des éguations sur les

coordonnées locales

Cette annexe montre comment s’écrivent les équations dynamiques et 1’équation de
conservation de la masse sur les coordonnées curvilignes locales 4 la courbe X(s,7) définies
au paragraphe 1.2.2 et sur la figure 1.2.

La transformation entre les coordonnées Cartésiennes orthogonales M(xy,x;,x3) avec

les vecteurs de base associés (€,€;,€3) et les coordonnées locales M(r,p,s) avec les

vecteurs de base associés (F,0,7) satisfait :

- -
% = OM = X(s,1) + (9, 5,¢) (A.1.1)

Cette transformation dépend du temps. Ce n’est pas qu’une transformation spatiale, comme
lorsque ’on fait un changement de coordonnées entre des coordonnées cartésiennes et des
coordonnées cylindriques ou sphériques, ...

La vitesse ¥ en tout point du fluide est décomposée selon la formule :

V(r,@,5,1) = X(5,2) + V(r,0,5,1) (A.1.2)

[ ]
olt X(s,?) est la vitesse de la courbe X(s,7) et V la vitesse du fluide relativement a cette

courbe. Cette vitesse relative par rapport a la courbe est projetée sur les vecteurs de base

(7,6,7) des coordonnées curvilignes :

V= uF +18+ i (A13)
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A I’aide de (A.1.2), I’équation de conservation de la masse
divw =0 (A.1.4)

devient

divv + div):( =0 (A.1.5)

Comme D’opérateur divergence n’est qu’un opérateur spatial, la dépendance de la
transformation (A.1.1) avec le temps n’intervient pas pour transformer 1’équation (A.1.4).

Si ® est la coordonnée angulaire définie par Callegari et Ting (1978) :

O=¢9-0 (A.1.6a)

d®g = oTds, (A.1.6b)

alors (7,0,s) sont des coordonnées curvilignes orthogonales dont la métrique a été précisée

au paragraphe 1.2.3. A P’aide d’un formulaire sur les expressions des opérateurs dans des

coordonnées orthogonales quelconques, on trouve :

rhadivV = (urh3), + (h3v)g +rws (A.1.72)
rhydivX =rX e (A.1.7b)

Finalement, & I’aide de la relation (A.1.7a-b) et aprés un changement de variables de © en ¢,

I’équation (A.1.5) devient :

(urh3), +(h3v)p +rws —oTrw, +rX e7=0 (A.1.8)

Notons & le référentiel Galiléen. On définit la dérivée temporelle d’un vecteur

I = £;&; dans ce référentiel @ par :

d®f  df; _
7=d—;e"' (A.1.9)

Dans ce référentiel &, les vecteurs (€;,€,,€3) ne dépendent pas du temps, la vitesse ¥ est la
vitesse du fluide et & son accélération.

On veut trouver la transformée de 1’équation de Navier-Stokes

3 = —gradp + vAV| (A.1.10)

par le changement de coordonnées (A.1.1). Ici, p est la pression divisée par la masse
volumique. Les termes gradp et AV de cette équation sont des opérateurs spatiaux. Ils sont

transformés 4 ’aide de (A.1.2), de la méme fagon qu’on a transformé I’opérateur divergence
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de I’équation (A.1.4). Par contre, comme 1’accélération
d®v _[5®v
i= = v dv
A= ( ot ) Tvegra

(A.1.11)
x1,x2,x3

fait apparaitre une dérivée temporelle, on doit prendre en compte la dépendance par rapport au
temps de la transformation (A.1.1) pour modifier cette accélération. Ici, (0" / o”t)

est
la dérivation partielle par rapport au temps £ & xj,%5,x3 fixés.

X1,%2,%X3
Notons 2 le référentiel pour lequel les coordonnées curvilignes (r,p,s) et les
vecteurs de base associés (F,0,T) ne dépendent pas du temps. On dit qu’ils sont fixes. On

définit la dérivée temporelle d’un vecteur f = Y+ fgé + f,7T dans ce référentiel 2 par:

a7 _df, dog &:.

L g Pl T
ad _a aa" (A-1.12)
La vitesse ¥ est la vitesse relative du fluide dans ce référentiel 2 et a son accélération
. relative :

(A.1.13)
r,@.s
Ici, (0 /1)

. est la dérivation partielle par rapport au temps ¢ a 7,@,s fixés.

Soit ¥, le champ de vitesse du référentielle 2 par rapport @ . On I’appelle ‘le champ

de vitesse d’entrainement’ de 2. Les définitions de V et ¥ associées 2 la transformation
(A.1.1) conduisent 4 la loi de composition des vitesses :

V=V +¥ (A1.14)
ol
Vo = X+rF (A.1.15)
On applique la loi de dérivation des fonctions composées et (A.1.11) devient :

5=[%J +€'rogradi"

(A.1.16)
r,@,5

A T’aide des relations (A.1.11), (A.1.14) et (A.1.16), ou a 1’aide de la loi de dérivation des
fonctions composées, on trouve que :



A.1. Obtention des équations sur les coordonnées locales

240
i = é +V,egrad A1.17
ot | ot e & (A-1.172)
r’¢95‘ xl ’x2 ,x3
On passe de la dérivée temporelle dans @  celle dans 2 par la relation :
Pk Pkl _
—_ =|— +V dv
Y o1 ® graav, (A.1.17b)
r,g,s r,Q,s
carona:
ut+vB+wi=Vegradv, (A.1.18)
A partir de (A.1.16) et (A.1.17b), on obtient la loi de composition des accélérations :
d=d,+3,+2 (A.1.19)
ou
a Zah2 ZahZ v av A.1.20
= e °
a, 5 5 +V,egradv, (A.1.20)
’,%S xl ’x2 7x3
est l'accélération d’entrainement,
i, =2Vegradv, (A.121)

est l'accélération de Coriolis et @ est I’accélération relative donnée par (A.1.13).
A T’aide de (A.1.14) et (A.1.19), la transformation de I’équation de Navier-Stokes

(A.1.22a)

(A.1.10) est :
d=—gradp+vAV+v AX
avec :
i= [7 T+ X+ (V-ri)e grad(V +X) (A.1.22b)
r,@,s

RV . =
+uf+vO+w
A Tlaide d’un formulaire sur les expressions des opérateurs dans des coordonnées

(A.1.23a)

orthogonales quelconques, on trouve :
(A.1.23b)

Mie
0
o
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Finalement, 1’équation de Navier-Stokes (A.1.22) devient :

- . v 12
a=—gradp+vAV + Z(E Xs)s (A.1.243)
_ (#*v - S
i=|—- +ur+v6+w1:+X+(V—rr,)0gradV+h—(w—rro1:) (A.1.24b)
r,.Q,s 3
ol I’on rappelle que :
RV M. Ny w
g =L, 2.2 A.1.24c
( P dr+a9+dt ( )
re.s

A TPaide d’un formulaire sur les expressions des opérateurs dans des coordonnées
orthogonales quelconques, on trouve les expressions des opérateurs gradp, gradV et AV

sur les coordonnées curvilignes.

L’équation
dive =0 (A.1.25)
vérifiée par la vorticité
@ = oF + 026 + 037 (A.1.26)
s’écrit
(o17h3), + (h3an)p +ra03; — O'Tra)3¢ =0 (A.1.27)
et I’équation de la vorticité
Al . .
(——"i +¥ o grad® —&  gradv = vAG (A.1.28)
x1,x2,x3
devient :
aé & . L . ° .
= + @) T+ @y 0+ w3 T+(V—X—-7F)e gradds — & ® gradv = vAG (A.1.29)
r,Q,s
La relation entre la vorticité et la vitesse :
® = rotv (A.1.30)
devient :
- - T 2
) =rotV+h—AXs, (A.1.31)
3




242 A.1. Obtention des équations sur les coordonnées locales

car rot X = hi AKX (A.1.32)
3

A Tlaide d’un formulaire sur les expressions des opérateurs dans des coordonnées

orthogonales quelconques, on trouve :

rotV = t—¢+2—:Ksinq)—(%—cT§—;)%]F
+ -(%— GT%)%—%+ %Kcosgo:lé (A.1.33)
(1ow 18ul.
+_7E‘?EE]‘
Si nous utilisons
V= VT +1,0 + 147, (A.1.34)

au lieu de la vitesse V, les équations (A.1.8) et (A.1.24) du champ de vitesse ont les

expressions plus simples suivantes :

(vlrh3), + (h3v2)¢, +rV3s - O'TrV3¢ =0 (A.1.352)

3 = —gradp + vAV (A.1.35b)

at

2o . o . M .
§=(é’ v] +v] T+ vy 8+ v3 T+ (V- X~ rF) ® gradv (A.1.35¢)
r.g,s
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| Annexe 2

A.2. Les développements extérieurs
des champs de vorticité et de

vitesse

On considére un anneau tourbillon dont le champ de vorticité est :

_ 1 _(0)-
&= 8—2(.0(0) .0,2) (A2.1)

ot 89 estun champ décroissant exponentiellement ou d’extension finie. Ici, (r,@,a) sont
les coordonnées curvilignes locales i la fibre centrale X(a) et r= r/¢ est la variable radiale
dilatée. Ces coordonnées et la fibre centrale sont définies au paragraphe 1.2.2 et sur la figure
1.2. La projection de la vorticité sur les vecteurs de bases associées & ces coordonnées est
donnée par :
- (0) _ - =< -
0" = O)F +@70 + w37 (A22)
Cette annexe détermine le développement extérieur @ °®™ du champ de vorticité @ ,

ainsi que le développement extérieur v°™ du champ de vitesse V induit par cette vorticité
connue @ . Le développement extérieur est défini par la limite £ — 0 & r fixé.

Puisque la vorticité décroit au moins exponenticllement, le développement extérieur
du champ de vorticité donné par (A.2.1) est nul partout, sauf sur la courbe £ ot il est infini.
Ce champ limite n’est pas une fonction, mais une distribution au sens mathématique.
Définissons alors par

50 p.0)
(T5.9) = [[[60@ax =] I——;%——¢(r,¢,a)rh3drd¢da, (A2.3)
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la distribution Tz canoniquement associée au champ de vorticité © . Ici, ¢ est une fonction
test régulicre :
¢X) e D(R3 )= {fonctions tests usuelles ¢, C* et a support compact}
Aprés un changement de variables, ’intégrale (A.2.3) devient :
(15.9)= [[[6©¢.0.0)d(er.0,0)h3drdpda (A2.4)

Le développement extérieur T %™ de Tj est alors de la forme suivante :

(15°2,6) = [[[6© 7. 0,0)p(a)rdrdpda + OCe) (A2.5)
que ’on peut écrire :

[#(aye(a) [[w3rardp da

|+ 4@ [[3© -[6© o2fpyrdrap da

Sur des variables dimensionnelles, 1a définition de la circulation I" est :

(T5°%,9) +0(6) (A26)

T = [[osrdrdp, (A.2.73)
et devient
[[@srdrap=1 (A.2.7b)

sur des variables adimensionnelles. Lorsque cette relation est remplacée dans (A.2.6), nous

trouvons le développement extérieur suivant de la vorticité :
T = 5,57 + 54D(a) + O(e) (A.2.8)
o B(a) = [[G@ -[6© eTfyrdrdp (A.2.9)

et 56 est la distribution de Dirac définie sur € par

(60.6)= [d(r.p.a)da (A.2.10)
e

En fait, on va montrer que D(a) = 0. Pour cela, la relation :

6@ - [di @, 7:']"6 = oF + 0,0
= (@) cosp — @, sing) i (A2.11)

+ (@ sin@ + @, cos @)b

est remplacée dans la définition (A.2.10) de D(a) , qui devient :
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D(a) =i ”(a)l COSQ — @y sin ¢);d;d<p +b ”(wl sing + @, cos¢);d;d¢

i - - - ) - -
=% Ha)_o,a rdrdp+b H(a)l sing + @y cos@)rdrde
i -~ - ==
= Ela +b ”(wltp cosp —(@1r); sing)rdrdg
=b ‘U(col«J cos@ — (@ ;); sinq));d;d(a
oll nous avons utilisé la relation (2.3b) :
- K[a)l COSQ — @y sinq)] +aos, - Tw3¢ =

du paragraphe II.1. Si on développe @, en série de Fourier :

@
wy = Z“’l g1 COSHP sinng ,
1

I’expression (A.2.12) de D(z) devient

D(a) = bfzﬂ:wllz + @y, 7 ) ]rdr

¥/3
N 1 .
ou oy = J‘wl sinpdg
0
Aprés une intégration par parties, I’équation (A.2.15) devient :

D(a)=bz lim a)lu;z
F >

Or lim a)l;z =0,
r—ow
car la vorticité est & décroissance au moins exponentielle et

- ov 1
wlrz—s 1rwq,+rzc;;—3Ksm¢ r (——o- é’_;)h_
lim wr® =0

=S

(A2.12)

(A.2.13)

(A.2.14)

(A2.15)

(A.2.16)

(A.2.17)

(A2.18)

(A.2.19)

(A.2.20)

Ainsi, nous avons toujours D(a)=0 et finalement le développement extérieur de la

vorticité est :

T = 5,57 + O(e)

(A.2.21)
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A Tordre principal, le développement extérieur &°™ du champ de vorticité (A.2.1)

correspond donc exactement 4 la distribution de Dirac 7 sur €.
La vitesse induite par le champ de vorticité (A.2.1) est donnée par la loi de Biot et

Savart, qui aprés un changement de variables devient :

89¢,d0) A [i—(i(a')+ er F')}

- hyr dr dp da' (A222)

95,6 = {f

’i —(X@)+er F)
Le développement extérieur ¥°" de ¥ est alors :

860G a0 AlE-X@)| ., _,
VOUt(i,é‘):Zl‘m 4 [3 ] r dr do da’+0(€) (A.2.23)
d Ii—)‘((a')l

En se servant des relations (A.2.7b) et (A.2.10), I’expression (A.2.23) devient :

(T)(O)(_"a':¢') A i_X(a') v ' 1}
V(5,8 = L —— [3 l; i dp dd 10w (A224)
|i-5((a')|

Finalement, comme ﬁ(a') =0, le développement extérieur %" de la vitesse induite par le

champ de vorticité (A.2.1) est :

FOU (% £) = 1 J’

4z _ oo, !
e ‘x—X(a)

T(a)AE- Xga ) 42’ +0e) (A.2.25)

A Tordre principal, le développement extérieur du champ de vitesse correspond a la vitesse
induite par une distribution de Dirac 57 concentrée sur la fibre centrale. C’est un filet

tourbillon.
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| Annexe 3

A.3. Calcul d'intégrales singuliéres et
limite prés du filament du
développement extérieur de la

vitesse

Dans cette annexe, nous déterminons le développement selon la coordonnée radiale »

de I’ordre principal

Sout(0) _ 1
v (r.p,a) = .

jﬂa')A«i(a)+rf(a,¢»~5<<a')> a (A3

- _ _ .3
2 |X@)+ri@o)-R(a)
du développement extérieur du champ de vitesse.

Si nous posons brutalement » =0 dans I’expression (A.3.1), une singularité apparait

lorsque a =a.le développement de cette intégrale par rapport au petit paramétre r est donc
singulier. Pour le déterminer, nous appliquons la méthode des développements asymptotiques

raccordés d’intégrales singuliéres dont le principe a été présenté au paragraphe I1.4.
Avec le changement de variable a =a-a , la singularité dans (A.3.1) passe de

a =aia =0et(A3.1)devient:

S/2 .
<out(®) I N
v (r,p,a)= yy IK(r,(D,a,a Yda (A3.2)
-5/2
ol I’on a posé :
Rrp.aa’)= Fa+a’) A (X(a) +r(a,p)) - X(a+a")) (A33)

(X(@)+ i@ o)-Kia+a")|
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Nous définissons un petit paramétre 7 tel que :

et séparons I’intégrale (A.3.2) comme suit :

0 - =
v @ 0oy =E+1

ou
E=E +E*
I=1"+I"
avec :
1 .
E"=— [Rda
4
-S5/2
1 +5/2
Ft=— |Kda"
v
+7
I'--l Kda"
4z
-n
17
It =— |Kda"
4z o

On fait alors la dilatation @ =a" /7 dans les intégrales (A.3.7¢c-d) qui deviennent :

0
-~ 1 =4
I'=—r7r J‘K(r,gp,a,ﬁ)dﬁ
4z
-nfr
+1/r
I+ -l—r J‘I:E(r 0,a,a)da
4” bR s had ] >
0
oul’on aposé :

I:E(r,q),a,iz") = K(r, 0,a,rd)

(A.3.4)

(A3.5)

(A.3.6a)

(A.3.6b)

(A.3.73)

(A.3.7b)

(A.3.7¢)

(A3.7d)

(A.3.83)

(A.3.8b)

(A3.9)

Sur [-5/2+S/2[\[-,+7], nous cherchons le développement extérieur ( r —>0 a

a fixé) de I’intégrant K, puis nous I’intégrons en utilisant (A.3.7a-b). Au contraire, sur

[— 77,+77] , nous cherchons le développement intérieur (r >0 a a = aIr fixé) de I’intégrant

K , puis nous I’intégrons en utilisant (A.3.8a-b).
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Le développement extérieur de K :

Le développement extérieur de K est:

Iﬁ = f(a‘,a) + g(a‘,a,r,(p) + E(a',a,r,qo) + O(rzj

ol :
X(@)-X(a+a")
[X(a) -X(a+d" ),3

f(a*,a) =7T(a +a*) N

%(a+a.)

[X(a) -X(a +a")[3

g .a,r,p)=—1 Fa

h(a",a,r,p)=-3rh(a",a,0) T(a+a") A[X(a +a’)- X(a)]
X(a +a*) -X()
lf((a + a*) - )-((a)|5

ha",a,p)=F(p,a)e

L’intégration de ce développement :
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(A.3.10)

(A.3.113)

(A3.11b)

(A3.11c)

(A3.12)

Apres avoir intégrer le développement (A.3.10) de K avec la formule (A.3.7a-b), on

obtient le développement suivant de E :

B = (F+G+)+002)
4r
avee .
F=F"+F"
G=G*+G~
H=H"+H"
et:
572
Ft= J.f(a‘,a)da*
7

-7
F = J._f(a*,a)da*
-8/2
S/2

G* = Ié(a*,a,r,¢)da*
7

=n
G = I’g’(a*,a,r,?p)da*
-8/2

(A3.13)

(A.3.14a)
(A.3.14b)
(A.3.14c)

(A.3.152)

(A.3.15b)

(A.3.15¢)

(A.3.15d)
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S/2
A = [ia",a,r,p)da" (A3.15¢)
7
-ﬂ * *
i = [i@arpda (A3.156)
-S/2
Comme r << 77 << 1, d’apres (A.3.4), nous développons alors (A.3.15) selon 7 :
F=47A(a)-K(a)In 3 b(a)+ O(n”) (A.3.16a)
~ - 1 4 3 5, 2717
G =4zrB(p,a) + r(ﬂ—2 - F + '4—K h1-§~)9
. 2n.
+r(-singK, +cos¢>KT)1n?‘c (A.3.16b)
+0(nr)
- - 6 2 27] -
H=-3rdzC(p,a)— ZrK cosq)ln?b +0(nr) (A.3.16¢c)
ou:
Ha+a)r(X(a)-X(a+a"))
+S/2 % = n3
A@=— | l_ (@-X(@+a) da’ (A.3.173)
4z -s2|_Kb
2 |a']
_ T(a+a") 1
|}—((a) -X@a+ a’)‘3
+5/2
B(g,a)=F(p,a) A | K, (a)ii(a) L (A.3.17b)
Sy, —I—IP—(i(a) + K@i(@a' +| + K@T@h(@) | )
2
-2 K@i
l'(%‘i) hd (X(a +a—)— f(a» {'t'(a +a,)/\ (X(a +al) _ i(a»]
- +512 IX(a +a')- X(a)l A3.17
Cw.a)= | ; ' | (A.3.17¢)
-5 . K“(a) b(a)cosg
4 |a’]
Le développement intérieur de K :
Le développement intérieur de K est:
= —t 0 -1 ( r2 ]
K=f +8 +h +0| ———~ A3.18
4 1+22)"? ( )
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ou

f'———-———é
r(l+a2)3/2

" 3 Ka? cosob Ka? :

=———F 75 cospl——F—>
21+a2)2 ¢ 2(1+22)32
i 2
# K 7
15 5 _4 coszqa
TR Gy
h =7

+£3¢72 KEzcos:p -
2 2 201+3%)%?

EZ(KTcoqu—K,, sinp)T +a%K%0

i 2(1+3%)3/? ]
L’intégration de ce développement :
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(A.3.192)

(A.3.19b)

(A.3.19¢c)

Apres intégration du développement (A.3.18) de K avec la formule (A.3.8a-b), on

obtient le développement suivant de T :

- 1 ) - .t 2
I=—(F +G +H)+0(%)
avec :
F Bt FT
G =G*+G"~
B -f" A"
et:
nl/r
F*= |faz
0
0
F-= |fda
-n/r
nl/r
G*= [gaa
0
0
G = J‘ga’a
-nlr
n/r
H*= |hda

(A.3.20)

(A321a)
(A321b)
(A.3.21¢)

(A3.222)

(A3.22b)

(A3.22c)

(A.3.22d)

(A3.22¢)
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0
A= [ide (A.3.220)
-nl/r
Comme 77/r >>1, d’aprés (A.3.4), nous développons alors (A.3.22) selon 77 /r
= 2§(a) r = 3.3 r
F = -—8(a) +——6(a) + O(—5) (A.3.23a)
T 47 7
3(r 2
G =Kcosg 1-—5(;) 0(a)
Y iy (A.3.23b)
+ —1+1n2+1n2+—(—) +0()
r 4 n n
2
Ko 3 5, o 4 7
—-—0(@)-—K“cospb(@) | -——+In2+In—
8 4 3 r
H =-2r +[KTcoqu—K sin¢](—l+1n2+ln2) i@
4 r 2 (A.3.23c)
2
K n 3 2 - 7'5
+—|-1+In—+In2-—cos® ¢ {68(a) + O(—)
2 r 4 1]6

0
Le développement de ;,out( ) (r,@,a) pres de ’anneau tourbillon :

Lorsque le développement de la partie extérieure (A.3.13) de I’intégrale est additionné

au développement de la partie intérieure (A.3.20), tous les termes en 7 disparaissent et on

0
i’r°‘“( ) r.¢,q) :

0 1 - K S . K Y
> 000255+ | nT e et

+A

obtient le développement suivant de

= S 4] 1.
3 (Fsin2¢+0 cosZ(p)[ln— - —] +—-0cos2¢
3K r 3] 2
(A.3.29)

+—=—r
167 |, 15,25 3e-2p
+186+3(B 3C S29)

1 ) S L
+ Z;r(K“ sing - KTcos¢)[m S I:I'c

+0@? Inr)

ol les expressions de A, B et C sont données par les formules (A.3.17a-c).
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0
Le développement de V°“t( ) (r,p,a) prés d'un filament non fermé :
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Pour un filament tourbillon non fermé, on obtient le développement suivant de

_out® . . .
U (r,@,a) pour 7 voisin de zéro :

-out(o) __1_"
v (r—>0,¢,a)—2ﬂr9+

3K
16 = d

4z

K

4

1

+—

18

I L K I
[m7—1};+ 47zcos((o)9+A

- 4 - . 4.
6+—(B-3C-—6
3K2( 2 )

~

1 . L
+—rt(X, sm¢—KTcos¢)':ln7— le+ O(r2 Inr)

= I 4] 15
(Fsin2¢p+6 c052¢)[m7 - EJ + :2—9 cos2p

(A.3.25)

avece !

+L/2

H(a+a)A(X(e)-X(a+a")

A@=Ll-in  [R@-%@+a)]

da'’

¥l K@b(a)
2a’|

+

4x
I

_ T(a+a)
I)-((a) - X(a + a’)I3

- +L/2
Bp.a)=F(p.a)n |

-L/2 1
la?

THa+a')

+¥@,a) Al ]~ — 3 da'
I |X(a)-X(a+a')

1 J"E(a +a") A (X(a) - X(a +a")) o
Ii(a) - X(a + a’)l3

K, (a)ii(a)

32
- 4K (a)T(a)

2
+——= (3(a) + K(a)ii(a)a' + | + K(a)T (a)B(a) aT)

Yo’

(A.3.262)

(A.3.26b)
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_ | Hea)e (X(a +a') - X(a))
Coa) +sz [X(a +a’) - X(a)]
@.a)= a’
-in . k*(a) b(a)cosp (A.3.26c)
4 la’|

[r@@+a") A (X(a+a") - X(a))]

. J‘ (a,p)* (X(a +a") - X(2))

— = [:E(a +adyAX@+a’)- X(a))]}a '
11 [X@+a)-X@)|

ou I=)- o4 /[~ L 12,4L72] et I est une longueur de I’ordre 1 qui

permet d’éviter la singularité en I’infini.
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Annexe 4

A.4. L’ équation de conservation de /a
masse et de Navier Stokes aux

différents oradres

Dans cette annexe, nous donnons les différents ordres du développement intérieur

(e>03a r= % fixé) de I’équation de conservation de la masse (A.1.8)

(wrhs), +(h3v) g + w5 — oTrwy, +7X 0T =0 (A4.D)

et des équations de Navier Stokes (A.1.24)
- - v 15
ad=-gradp+vAV+—(—X;), (A4.22)
h3 "hy

avec ©

5{‘9—:}] FubevBewie X (V- ri)o grad¥ + X uoried)  (A42D)
3
rp.s

RV Pu_ Ovs Ow.
— ==—F+—0+— A42
( ot FTAR T P (4429
r,p,s
On remplage les développements asymptotiques (3.6) du champ de vitesse :

£ = g = g 1,(0 (;,q;,s,t) +u® (;,¢,s,t)+...

Pt ) (7, @,5,1) + »( (r, @,S,)+... (A.4.32)
Wi = £ 15 = g7 1y(0) r,0,5,8)+ w® (7, @,5,0)+...
et (3.7) de de la fibre centrale :

X(s,2,8) = XO(s,6) + £ XD (5,0)+... (A.4.3b)
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dans ces équations préalablement écrites sur la variable dilatée intérieure r =r/ &

Ces calculs sont réalisés a 1’aide d’un calculateur formel. Les équations (A.4.1) et

(A.4.2) sont entrées dans le calculateur en programmant les formules des opérateurs

différentiels qui nous intéressent sur des coordonnées orthogonales générales, puis en

indiquant la métrique (paragraphe 1.2.3) de nos coordonnées. Une procédure fait alors la

dilatation de la coordonnée radiale . Nous remplagons les développements (A.4.3a-b) sous

forme de séries tronquées dans les équations, nous développons en séries de & et nous

rassemblons les termes suivant les ordres du petit paramétre £. Nous obtenons alors les

différents ordres des équations qui sont donnés dans ce qui suit.

Equations a Pordre 0 :

A Pordre 0, I’équation de continuité et les équation de Navier Stokes sur (¥,8,%) sont :

O, t)ﬁ—i,v@ ¢.0,5,8) =0

|v(°)(;,¢,s,t) lz 3 (o).~
- +_—-.p( )(r7¢,s9t)=0
ar

r

10 - 2 7 -
—_Z |, LA () =

) _é (0) -
v (r,@,s,t wY N (r,@,8,t)=0
(r.@,s,1) 5 (r.@,5,1) A

ol nous avons utilisé (3.8) :4© (;,¢),s,t) =0,

Equations a Pordre 1 :

(A4.42)

(A.4.4b)

(A.4.4c)

(A.4.4c)

A Tordre 1, ’équation de continuité et les équation de Navier Stokes sur (F,6,7) sont :

orpst) 3VGosn o
Py + g™ =581 (r,@,8,1)

- ZV(O) (;5 @,S, t)v(l) (;9 ¢ysst)

0050 _op"C0sn

+vOF, 0,50 o +r e =sG.0,5.1)

Y

[ - -
Y 0G.0,500D,0,5,0)]
Jo

_ 3, (0) 5
206, q,,s,,)a"”__("ﬂ
or

(Vo
+¢5P r.e.50) _

g DG,

(A4.52)

(A.4.5b)

(A.4.5¢)
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_a 0 _
" (r,9,5,2) X0 0.5.0)
or

_ A4.5d

WO (r,0,5,1) (450

Pzl QXX N))
%4

oV (7, 9,5,1) _
G

v 7,0,5,0) +v O (F,0,5,1) s G..5.0)

avece :

SO ¢,0,5,8) = 7K (s,2)sin(@vV 7, 0,5,1)

_1 2 o:
0(0)(s,t) 5sw (r,q),s,t)J (A4.6a)

) W(s,n) 2
KOs, _O'_(S,t))_

— - - 2
0,50 =0 G050 KO (s,1)cos(p) (A.4.6b)

+ ;[T(O) (s,8) % wO7,0,5,) -

v OG0,

_ _ 2 _
G050 =W 7,0,50KO (5,1)sin(p)

o ©
+rwO (7, 0,5,HT® (s,z)%’;ﬂf”—) (A.4.6¢)

_r
O (s,1)
s 70,5, = -7 (7,0,5,) KO (5,1)sin(@)w® (. 0,5,7)

¥ ¢,0,5,1)

0 -
wOF,0,5,1) s

2 _
ow® (0,51
Jo

- 2 _
r 1 w0 (r,¢,s,t)+

- - A.4.6d
+5 O > ( )

TO(s,1)

+7O (s,1)

_[_ 1 ap(O) (;’ @, Sat)

209 (,0,5.1)
NPT T e
o\ (s,1) s

2z

Equations 2 I’ordre 2 :

A T’ordre 2, I’équation de continuité et les équation de Navier Stokes sur (T, 8, T) sont:

oru® (;, @,5,1) ﬁv(z) (;, @,5,1) @ -
Py + Er =5"(r,9,5,%) (A4.7a)

- 2v(o) (;, ?,5, t)v(z) (;, @,5,1)
au(Z) (;9 ¢’S,t) . 5p(2) (;, ¢,S,t) @ (A.4.7b)

+v(°)(;,¢,s,t) ey +r P =5 )(;,%s,t)




258 A.4 L’équation de conservation de la masse et de Navier Stokes aux différents ordres

VO F,0.5,0v® 7,0,5,t)
4 ¢ ) (A.4.7¢)
+uP (r,0,5,1) &v(;);(r,t) + é(Z) (;(’;D’ 51) = s§2) (7,@,5,1)
- w0 g,;qy,s,t) Ne) . 0.5.0) .
+ i"fo)g‘(;&{lv(b (;, @, s,t)‘ +v(©® (;, 0,8,1) év-(z)(—;’f”ﬁﬁ = sﬁz) (;, @,5,1) h

avec :

s1(2) (;, ©,8,1) =
- KO 5,0 ¢, 0,5,1)sin(p)

O'(])(S,t) 7 ;u(l)(;’¢’s9t)
s, or

- {- 2,k (s, 1) cos(p) +

O'(l)(s,t) _! 12 v(l)(;’¢’s9t)
0'(0)(s,t)_' e

- |:— k@ (s,t)cos(p) +

4 o aw(l)(;,tp,s,t) 1 ﬁw(l)(;,fp,s,t)
+7 TO(s,1) -5
L O,y s
= (1)(S t) aw(O)(;3¢as,t)
oA 105,y 4 T80 70y |22 022D
I: ( ) G(O)(S,t) (S) 5¢
-rk® (s,t)cos(e)
0 VO, 0,5,
=07 (51 (0 ov_nesh
- —ro-(o)(s,t)K( (s,t)cos(p) Go
A O)
+
L A eR)) ]

M
5 g T80 0 © .
- r(K( Ns,t)+ 0.0 K¢ )(s,t)]v (r,9,s,t)sin(p)

_;‘0) 0 (A.4.82)

-r
0,0
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$$2 70,5, =

2
104 @0.50
—_———y—

2 or
i 65 1 PG00
+7 TO(s,5)

_ © ;
o JEOP 25 ]w (r,9,5,1)

2
+v(1) (;,(p,s,t)

- 2;’W(1) (;’ ¢,S, t)w(O) (;, ¢’s’ t)K(O) (S, t) COS(¢)

o =(0)
-2r W(O)(T,¢,S,t)(at—a§§,—t')‘.F(O)(ss¢’t)]

2 _ 2
@ (;,¢,s,t)[K(1)(s,t)+rK(0) (s,t)cosw)J cos(p)

v Q0,50 (A.4.8b)

—:a J¢

W
©) = v re.st)
; w (r H ¢’ S H t ) a s
aOs,1) R XY)
#0005 n)———

2
_ - 1 -
5rv(1)(r,t) lé’v() (r,@,s,t)
or 2 o¢
vV (r,p,5,1)
e

+2rw 9 7,0,5,0w P (7,0,5,) KO (s,) sin(p)

—u(l)(;:¢:sat)

+w 0, 0,5,0T0s,0)

- - 5 (0) -’ 2 ’t
+rw(‘)(r,¢,s,z)1<°)(s,t)—+:s)

1w, 0,5,0TD(s,0) O F.0,5.0)
- 0 (O 8
+7K Q5,70 (5,)w'” (7, 0,5, cos() P
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_ 2 _ _ 2
+rw® (r,¢,s,t)(K(1)(s,t)+rK(0) (s,t)cos(¢)J sin(g)

0]
o (s,t) -
- - 5 (0) 1§ ’t
- 4 a(o)(s,t) w(o)(r,go,s,t)————v (r0,5,0)
cOs,n| 2 Bs
+rk© (s,2)cos(@)
- 5v(0)(;,¢, 5,2)
4 ot
_ _ =(0) _
- 2,w(0>(,’¢,s,,)[5;t .9(0>]

-vO,0,50( 79 ¢
+r (22, 6 (A.4.80)

oo L ot

20050 , 1890.9.50
2 T A

+ra? or . _
AO,0,50 VOr,p,5,0

_ 2 - 2

r 5¢ r

1
5

P Gp.5.1) =

1 2pV@,0,s.0)

Q) s
= A O]

opV(r,0,5,)
+ 7O (5,1 F—2 20
Je

1 oW O,0.50)
(s, Os

W (r,@,s,t)
70 gr 9.5t
+T(s,0) e

_ ©) 7 oD ¢
— KO 5,1y sin(g)| fh:ﬁ,s, w (r,io,s, )
+vO,0,5,0W 0 r,0,5,1)
+rKk© (s,0) cos(¢7)w(°) , .S, t)u(l) (*, @,5,1)

D ey _
_ W (r,e,8,1) WO
p

-aw(r0,50 ) -
r————=—u (7,0,
or

2@, 5,t)

+ s5,1)
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2
16w (0,5,

+ r[T(l) (5,) +rTO(5,n KO (s,1) cos(¢7)] 4
é’p(o) (r.9,5,7)
o9
kW5,

+7 00,0500, 0.50si0(0)] 5
+rK© (s,2)cos(p)

2
10w (r,0,5

Al (s,8) KO (s,t)cos(p)

3 _ 0) 2 Os
o® (s T D +5_P(°)_giﬂ’ﬁ"_)
S

1 w900,
oV (s,1) s

= (1)(;,¢,S,t) ©),=
MW (r,@,s,t)
+70 S, ) —————=

(&) p

_rv(O)(r P, ’t)(a ( ) -( t))

- a'v( )(r,¢),s,t) (o"r(s,t)
Bp \ a¢
869 (s,1) o) -
~— o1 0%Ces)
oO(s,1) gt

2 - -
(0) (0)
+a2;(o" w (r,@,s,t) . 12w (r_,q),s,t)]

(A4.8d)

+7r

o 6(s t))

- O@,0.51)

-2 -
P r or
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| Annexe 5

A.5. Les équations de la vorticité et
le rotationnel de la vitesse aux

difféerents ordres

Dans cette annexe, nous donnons les différents ordres du développement intérieur
(e>0ar= ::: fixé) des équations divs = 0 (A.1.27) et de la vorticité (A.1.29) suivantes :

(@17h3)y +(h3@2) + 3, — OTrwy , =0 (A5.1)

é = . . . * .
[5_&)} + o) T+ @y O+ w3 T+(F - X—rF)e grad®s — & ¢ gradv = vAé (A5.2)
r,@,s
- - Tt 32
o =rotV +— A Xy (A5.3)
ks
ou I’on rappelle que le champ de vorticité se décompose suivant la formule :
0= coli" + a)2-é + 0)3‘1: (A.5.4)
On remplage les développements asymptotiques (3.6) du champ de vitesse et du
champ de vorticité :
£ = g7l = 2710 (;,;o,s,t) +ulD (;,¢,s,t)+...
v = o715 = OG0 s ) +vD (0,5, 0+ (A.5.52)
Wi = g7l = ¢~ 1,,(0) (;,q),s,t) +w (;,¢7,s,t)+...

2

O-Sinn - ldimn(o)

- 1 () - .
o)+ 600,50 +6™mPs , (a55b)
&

ainsi que le développement (3.7) de de la fibre centrale :
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X(s,t,8) = XO(s,0) + £ XD (5,8)+... (A.5.5¢)

dans ces équations préalablement écrites sur la variable dilatée intérieure r =7/ €.
On opere ici, comme dans ’annexe A.4 4 I’aide d’un calculateur formel. Les différents

ordres des équations que nous obtenons alors sont donnés dans ce qui suit.

Les équations de la vorticité

Equations a Pordre 0 :

A P’ordre 0, ’équation de la divergence et les équations de la vorticité sur (¥,6,7) sont :

(raf%)- + (@}

), =0 (A.5.62)

@™, » =0 (A.5.6b)

o
( @), + }(0) ——(v(°)) o -06®). 0 =0 (A560)

L@ o_l ©y _©O_, ©y .0 _
;(a)3 )wv —;(w )wmz (w );a)l =0 (A.5.6d)

ou nous avons utilisé : 29 = 0
Equations 2 I’ordre 1 :

A Iordre 1, I’équation de la divergence et les équations de la vorticité sur (F,8,7) sont :

o). + @), =d @050 (A.5.73)

1w o, .® .o.,l © @
;(a)l )‘pv + (o );u +;(co1 )q)v

(A.5.7b)
—(x®) 5O 10} HO 2 D 05
(“ );a’l r(“ )q,a’z ¢ (r,@,5,7)
M.
~(v©@)_of® + A ((o)) ) 4= (a,zn) »©
; r r
( ),
i L. AR (m(")) v 4 (@S )) £® (A.5.7¢)
r
0 0 1 D, -
—(v(l));a)l( )—:60§ )y —-;-(v( ))q,a)é 0 _ §)(r,¢,s,t)
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1
—w®y_o® .1 (a)(l)) v _La@y K0
r r @
Laf®) 40 4 o) 0
r @ r
1 -
~=®)_ 0f” - (D). 0 = {0, 0,5,1)
r @ r
avec :
c%l) (;,(p,s,t) =

[(ol(o) + (;a)l(o)) + (aéo)) JK (0) cos(p)
- 7K sin(p)l® ,7<0)( (0))
@

®

o) {0), o8, )5

RO)

Cél) (;, ¢),S,t) - ( (()) (a) 0) ) 5 + T(O) (ml(O)) o )W(O)

cgl) (7,0,5,8) =
0 0) (0 0
[ ) (@), —( )(wz )lp]w( )
© 0)(,,0) (0)
+ -T
L(O) o), ~1OHO) ]“’3
) r.p.s.0) =
o -
(@37)
- (0) (, (O ©
p(y] S )¢ "
_(W(O)) S Z
— 70, (0 (0
+ ~© 7w )¢ 3
+ col(o)K (0 cos(¢)w(0)
- a)éo) KO sin(p)w(®
+ a)§0)K O sin(@p©

(A.5.7d)

(A.5.82)

(A.5.8b)

(A.5.8¢)

(A.5.8d)

Lorsque !’ordre principal est axisymétrique et indépendant de 1’abscisse, ces équations

se simplifient. Les équations a 1’ordre 0 sont automatiquement vérifiées et

0
601()

=0.
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Equations 2 I’ordre 1 :

A Tordre 0, ’équation de la divergence et les équations de la vorticité sur (F,6,7) sont :

o). +@f"), = dV (0.5, (A.5.92)
)] ()] M) L@ =0
(7)), w ( )q, (A.5.9b)
(1,,(0)
—(v(o))_wl(l) “’_1__ (a)(l)) »©
r ” (A.5.9¢)

Oy _,m_Ll, 0 on_Llimy o _,
+(a; ) u 02 u r(V )¢&)2

_(a)(l)) v —(W(O)); wl(l)

) o (A.5.9d)
@32); 40 =) of? =0 z0.5,1)
avec :
$V(,0,5,0 = 7K@ sin(p)f” (A.5.102)
cl(;l) (;, @,8,t) =
oSO KO sin(p)w® (A.5.10b)
+ 0)3( 0 k© sin(¢)v(0)
Le rotationnel de Ia vitesse
Equations a ’ordre 0 :
A T’ordre 0, I’équation (A.5.3) qui lie le champ de vorticité au champ de vitesse donne
sur (F,6,%) :
o =0 (A.5.112)
0
0 _ -u;( ) (A5.11b)
1r-
QR =[rv(°)]- (A5.11¢)
r r
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Equations a ordre 1 :

A Tordre 1, ’équation (A.5.3) qui lie le champ de vorticité au champ de vitesse donne

sur (F,6,7) :

aD

o = wO KO sin(g) + %—

Gp

0 1
a)§1) = w( )K(O) cos(g) ~ wE )
r

)
o_l-omp_la’
@3 r[rv ]r r op

(A.5.12a)

(A.5.12b)

(A.5.12¢)
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Q)

| Annexe 6

A.6. Détermination de ¥13 D

Dans cette annexe, on détermine la limite en I’infini de la fonction de courant ‘PI(P (;)
soit par passage 2 la limite en I’infini dans I’équation (3.21) soit par calul du développement
d’une intégrale singuliére dans I’équation (3.28b).

Par passage a la limite en I’infini dans I’équation :

Au paragraphe I11.6.5.1, on obtient que la limite de ‘Yl(}) (;) en P'infini est donné par la

formule (3.31b) :

o - - «  KO_ _ 1
¥ () =rkOC )+ () + 0() (A6.1)
ou:
- 1-2 -
. 1 b0 =57 InG)
C'()=5 lm < (A6.2)
r—>w r
' ; . z
: h(rt) = |—=——| |V Q&0 H(E DAE dz A63
avec ) OIZ Opps: ng (E0H(E)dE (A63)
0
2690w @0)
— 0) 0)
H(§)=28w3 (&D+v 7 (E0)+ (A.6.4)
g } MOTER))
On simplifie I’expression (A.6.2) de C*(t) 4 I’aide de la régle de I’hopital et de la
limite :

_ 1
VO G 5w, = —= (A6.5)
2zr
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(r
On obtient :

(137" )
h—zr In(r)

. 1
C*(f)=— lim

27 - (_2)
r—> o r

[N N N

.
oz & OHE-T) -
)
DY P 2

c’est a dire :

( r
- % + lim [47:2 [fv© )2 dé- m(?)}
1

r-> 0
L

') =—1 -
f 0
+ lim [47:2 (2690 +w(°)w(;))d§]

r—owo 0
J

Or une intégration par parties donne :

r->w\0 § r—>o\0

=-:j;(w<°>)2d¢+[i—2(w<°>f}
o L

00

0

et

r r 4:‘,(0)
im (ngv(O)wgo)d§]=_l. [6.‘5(0) 5( = )ng

roo

a1 0L

r—>w

(A6.6)

(A6.7)

(A6.8)

(A.6.9)
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L’expression simplifiée de c (#) qui remplace (A.6.2) est donc :

+ % + _lim (47[2 ]{(v(o) )2 aé- ln(;)]

* 1
=gy T P » (A6.10)

~822 [ ®)  ae

S J

Par le calcul de I’intégrale singuliére :

Nous voulons faire la limite  — o dans ’expression intégrale (3.28b) de ‘Pgll) :

¥ 0 = KO (5,0 O 1) j

0
(0)( 7 { [evOce, t)H(.f,t)df:ldz (A6.11)

ou:

26w 0w 0)

= © (0)
HED=2,wy (&) +V D&+ (A.6.12)
v
Cette intégrale est singuliére par rapport au petit paramétre 1/ r.
Comme le développement en Vinfini de »(©@ (&,1) est
© 1
dev vV (&) =—= (A.6.13)

2 z&’

>

on en déduit que :

dev W{jgv O)Hdg} 47z dev [ J.év(o)Hdgjl
Z\v

zZ—> oo z— ol0

1 z
= 4n?z) [6OHds+ dev { _[.fv(")Hdg} (A6.14)

0 z— oLl
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On a séparé I'intégrale en deux pour distinguer ce qu’il se passe dans un voisinage de 0 d’une

longueur de I’ordre 1, de ce qu’il se passe en I’infini. Comme le développement en I’infini de

EvO(EnH(E,) est:

dev EvO (& HH(E D = —% (A.6.15)
&>
la singularité en I’infini ne doit étre traitée que en dehors de 0, car sinon on fait apparaitre une

singularité en 0. On traite alors la singularité en I’infini en écrivant :

1
I 5O gag
0
1 z z
—(0)7{ | fv(o)Hdg} =422+ dev | || 6OH- dev 5Onag|pB610)
) 0 Z—>00 _1 o>
—Z
+ dev | | dev OH|ag
| 2o I\f>w®
qui 4 I’aide de (A.6.15) donne :
dev ——— jgv(O)Hdg =47’z —nz+0(/2)!| (A6.17)
z(v(o)) (0) e
z—>
ol ’on a posé :
i 1
(0) j £vOrag+| | [gv“’m—mjdg (A.6.182)
1
que I’on peut également écrire :
2 fim j §v(°)Hd§— Inr (A.6.18b)
kO - 472
r—o |0
A P’aide de (A.6.11), il vient :
© r
o _X 1
dev ¥() =~ dev [jz( oy §v ) Hd£ }
r—>w r—w (A619)

X0 ] I;V(O)Hdg + dev j’ - ]’gv(")ydg
271 | 32002 | = 1702,
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271

ol ’on a séparé ce qui se passe proche de 0 afin de ne pas introduire une singularité en 0 en

voulant traiter la singularirté en I’infini. On traite alors la singularité en I’infini en écrivant :

r

1

qui a I’aide de (A.6.17) donne :

j—l— rifgv(") Hd;sz

226 )2

LO

0
o (0) ) {J'év‘ )HafJ

1%
3
'—-I__..‘tl

Z—>» 0

dev

Z—> o0

1
|,
2
— ey Y

Iz( o [Jév(" de}

- (V)]
oo, o [Tl
_dev ‘I—’11 = 2ﬂ;ﬁ+_dev 1 ,
r—>o ro>o|ll 2] @
i 4r z[——-—K(o) +_47;2 Inz
[ a 1
204 .
+ dev | fan z[K(O)+4”2 mz]dz
[ r—>opl
c’est a dire :
(1
I O Iév Hdg dz
z(v*"™)
© z(v<°>) { f& HdéJ
m_X | |
e \Pll_Zn'; {f @ 1
roow —4ﬂzw+?lnz
- 2 122
2”(0;'(r l)+-;—r lnr—%(r -1
_+O(l/r)

&
~ dev m)—z{ffv Hd.f]

l V4
év(o)Hd.ﬁ:l dz
z(v(o) )2 ,:6[

(A.6.20)

(A.621)

(A.6.22)
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11 vient alors :

O [_ _ 2 1.2 -
dev lIJ(l).————{b-}-Z” a 1)+%r Inr_z(r —1)+0(1/r)}

(r
©
7 e 2z (A.6.23)
=0 _ O)
=-%’K +ma+%' Inr+0(1/7)

oul’on aposé:

r z
0
oy [J & Hd%dz
5= lim 0 (A.6.25)
rowo| |27°@ -2 1-
( o —1)+—2-r lnr—z(r —I)J
Le résultat (A.6.23) que ’on a obtenu par ce calcul d’intégrale singuliére est :
- - k®O_ _ 1
#P7 0 =K OC )+ —7in() +0) (A.625)
avec :
* 1 a
CcC = ™ +7 E(-a (A.6.26)
a__ © .
— =_lim _[ O Hdg-—nr (A6.27)

r—o|0

ot ’on a récrit 1a formule (A.6.18b). C’est le méme résultat que (A.6.1) complété de (A.6.10).
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Annexe 7

A.7. Détermination de C(t)

Dans cette annexe, I’expression (3.45c) de C(¢) en fonction du champ de vitesse est

simplifiée. Ona:

e
* 1
C=-1+4zC =- —2—+2ﬂ'[ —3(:)1)—+a)(0)rlnr dr] (A.7.19)
0
ot d’apres (3.39¢), (3.34) et (3.36b) -
2
(0) (0)
(@37)- W)
m___° ‘r (1) 0)> (0) r
o == ¥ + KO -0]” - ® (A.7.1b)
et d’apres (3.28b) :
w® r
(0) z7(0)
FONO j' % (0)) fgv HOdzdz (A7.1c)
VOHO =2£,0,® +(v(°))2 +2ewO(w© )5 (A.7.1d)
Pour effectuer cette simplification, on définit d’abord J(R,,) par:
R a)(l)
I(R) = j (0) 2L, o057 a7 (A7.2)
0
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et on a alors :

1
C=-1+4zC" =-5-2z lm I(Ry)
Ry > ©
L’expression de I(Ry) s’écrit :
\Ij(l) Reo

- _(w() )=

Reo
= ] 11 > (0) —r
I(Rw)——J.(a)g, )_ JZONO r+I rinr- @3 r-r NG dr
r 0

0

et on la simplifie a I’aide d’une intégration par parties :

(1) o R
¥ y
RO ST I BNt
I= I @37 20, | 77|95 o), ©
r 0
Re
- _(w - -
+6[ (o)rlnr a)§o)r r( © .

puis a I’aide de (A.7.1c-d) :

Reo
1= o L
0 n (0)

oo
0 (0 - (0) |

Ro

2
Ro 0 -
;7 oz -0 )

+ I rinr~ w3 'r-r )

0

Comme d’apres (3.13c) :

of” (rv<°>>— _( 1 )
A0 =2 o2 \RO)

on peut refaire une intégration par parties :

Rep
_ ©) 17(0) _ () (0
I_I_( {J'zv H dz]dr [_(O)J'zv H dz:|
r

Reo

0 0

o>,

©= o 0 )
+J. rinr— @3 'r-r v(o)

0

(A.7.3)

(A.7.4)

(A.7.5)

(A.7.6)

(A7.7)

(A7.8)
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Une derniére intégration par parties donne :

2
0y

; XO)

(¥ 1 f (0) 7(0) ()2 ©) (
— e —_ PR i ¥
I= IH dr —| = © Izv H\dz + I rinr- @3 'r—r dr

Reo

Reo Re 07

=27 [POHOG+ [|HO 400770077 7
5 5 »(©

ce qui s’écrit :

(0) -
(Zw(o)r +vO 4 _(L(-(—))L
I(Ro) = J(Ro) + I v dr

° o0 ;- ’ )7
O

rinr— @3 r—r

ou I’on a posé :

R
J(Ro) =27 [ OHOdr
0

L’expression précédente se simplifie :

Reo
I(Ry) = J(Ro)+ [[(¥™); 1+ 1) +vOlar
0

Re Reo
= J(Re,) - j'[v(°>]d;+[;v(°)(1+1n;)]:°° + [y @)ar
0 0

11
= —+—InR
J(Ra)+5—+>—InRe

Or comme d’apres (A.6.17) :
a 1
dev J(Ry)= —271'( OB lan)
Ry >

avee |

© © g7
2 Iév Hdﬁ[lj(ﬁv H g)d:}

il vient alors

’
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(A.7.9)

(A.7.10)

(A.7.11)

(A.7.12)

(A.7.13)

(A.7.14)
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dev I(R,)=-27

Ry >

Finalement d’aprés (A.7.3),0ona:

Ci)= —-;——Zﬂ

-~

L + —
k© 2z

3 2 a
dev I(Roo)=—§+(272') W,

Ry, >

c’est a dire :

;
1 _
C(t)=—§+47r2 _lim {J’gv(")Hdg—;z—z—lnr},

¥ —>

que ’on écrit :

0

C(t):—%+47z:2 lim {j::

r—>wo{0

2 1. - % 2
(@) dg—mhr}—Zé[f(w(o)) de

(A.7.15)

(A.7.16)

(A.7.17)

(A.7.18)
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Annexe 8

A.8. Le raccord sur une zone

intermédiaire

Dans cette annexe, nous effectuons le raccord asymptotique aux ordres elet £9. Ici,
on utilise 1a loi de raccord sur une zone intermédiaire plutdt que la loi de raccord sous la
forme (3.14) et (3.22).

On définit un petit paramétre 7 tel que:

(A8.1)

avec :
n=n(e) —5 0 (A.8.2)

et une variable intermédiaire 7 par:
Pt = % = ;‘9 (A.8.3)

Le raccord a Pordre ¢! :

La loi de raccord asymptotique sur une zone intermédiaire a 1’ordre &1 sécrit :

' (Devr,. [vo%(n]= Dev « [vi‘m(;)D ) (A8.4)

c’est 4 dire que les développements extérieur et intérieur du champ de vitesse écrits sur la
variable intérmédiaire r* jusqu’a I’ordre &' sont identiques.

Or: (Devr,. [v°“‘(r)]) =[l 1‘6(0)) =0 (A.8.5)
&1

N2z r

£
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et:

Nous en déduisons que :

A.8. Le raccord sur une zone intermédiaire

Dev +|[¥()|] Ypev. VO HF+ w7
r P A &0

. " o (A.8.6)
=—| Dev +| v (—DF + wO Dz
£ r £ &£ 80

* *
[Dev . {v(‘” ED s WO ”)%D =0, (A8.7)
r £ £ 0
£
c’est a dire que :

vOF 5 w,)=0 (A.8.82)
wOF > 0,1) =0 (A.8.8b)

Le raccord a ’ordre 1 :

La loi de raccord asymptotique sur une zone intermédiaire a 1’ordre 1 s’écrit :
(A.8.9)

]

(Devr* [vo )] = Dev + [vim‘(?)D o

c’est a dire que les développements extérieur et intérieur du champ de vitesse écrits sur la

variable intérmédiaire r jusqu’a ’ordre 1 sont identiques.
Or d’apres le résultat (2.11a) du chapitre Il :

- (0) S a
r 0 N2z r 4r nr
£ , (A.8.10)

0) - -

+Iiﬂ_ cos(¢)6(°) +A
d'ou:
I 1 1 o K9 1.4 KO s T
=inn - ) Rt () LR R ©)
(Devr,, [v (r)D 0 e L
, (A8.11)

£
£©® - -
+——cos(p)0 ®4 A
4r

c’est a dire :
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o T o0 KO 1.4 KOT s
[Dev . !};mn(f_ﬂ):D - 1.1 - 5O m—p® +——-[ln—*—
,

£ N2z r z. 7 4z | r
0
&
x©® ey -
+ cos()0 42
4z

ce qui implique que :

TEY 4z Er 4

o o KO L x© .
VI~ ,6) = L 50, [m—s—_-1]b<°)+ 2 cos(p)p @

11 vient alors :

279

=(0)
(A.8.12)

+A (4813

(A.8.14a)

(A.8.14b)

T

. © o KO oy -
v‘““(‘)(r—>oo)=—”[1ni;—1]b(°)+ 4 cos(9)8 @ + 4] (A.8.14c)
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| Annexe 9

. 2 2
A.9. Les expressions de Hy | de %3

2
et T1(1)

Dans cette annexe, nous donmons des expressions de HLi>, #®, 5? qu

interviennent dans la formule (3.60a) du paragraphe II1.8.2 sur la résolution des équations &
I"ordre 2.

7@
AP =25 iw“’)(é,r){a‘Tt(s”l.s(O)(s,t)]

VO &
IPRRE RN YN Sl GO
YO 0T o
g 5 w909 4§} (&5.)
- @ (s,t)v(o) (&0 0‘,52 Js

2 (M
ewOgn 9 #i(6s:1)
o0, O  &ds

2 3 o
2 w0 p J uji(&.s.t)
+ 0_(0) (S,t)v(o) (&0 552 2

3 ¢ owOeEn? {3 (&,5,0)
) (O ¢ Js A9.1)
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& 3 70, D5
HY =2 (o)( £0 2 w0, )[ (0)(5 f):l

o0&y W d iDsy

(0)
KT T e e
yOen audgsn s P
O P WOy ¢

+3OENKD(s.0) + 6K O (s, D(&1)

2
Oy 881G vPEn
o5 WOy 2

w0 nT 0,0 oul} (&5.)
vO&n) Er,

g Vs_.l) (fyt)K(O) (S,t) av(()) (f,t) s gwg) (5,t)K(0) (S,t) 0—,,w(0) (g,t)
e o¢ NOP T

+2KkD (5,0

+26W 0N KO (5,070 (5,6) - 3

2
_2WO0en1Osn 0 Wi Es) VAR ()] S COY AR ()
VO (£,1) 28 I X)) 9¢

£u} &sDT D 5,0 € 87EsHTO60 52 00

YO0 st T ¢ 2

¢
AT (A S ) owden  VWen o
VO£, o& +¢ RO uji (£.s.2)
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A.9. Les expressions de Hy; (2) ,de ¥, (2) et \I’(z)

2)_3 2
HEY =§§2K(0) (s.2) G 4 NOPP 552

WO 3 £ud(&sn 0 uD(Esn)

u&?(ést) oudEsn 52 D g5 0 ud(Es0)

4O0¢n o8 4 Ouny o8

5 D& s.t) ouV(&,s,0)
2 KO (s,t)—L— +3¢x® (s,t)—u—
4 o o

+3 8OENKO (5,045 u‘”(: s:NKO(s,1)

1 2 0 5.0 P G50 5,0z, n 14 D &5k O(s0) 2 NOr,

2 0¢y o2 o¢ T4 Oy oF

2
K(O)(s t)ull (5 S,t) (aw(o)(g t) 5 ﬁugll)(g,s,t)
3 YO ¢ 2 WOeEn| o¢

_1841C0KOw0 5,0 3£K0” (w00 2O
2 O 26 "2 Oy ¢

1 52 augll)(gsz)a £)(&.5,0)
4O ¢ o8

£, t)u("(§ $OK61) 5,0 ¢.1) 59O 2,1)
_2 ) 2
<°> (&.1) : :
1¢ 2w<°><¢,z)u“)(¢ sOKO(s0) 52 0 g 1)
+
> 2
<°) (&) o
L EO, z>u<1)(5 s.OKO(0) 5,0 g 1y 98] (&)
+
> o9& ¢
V(O) (g,t)

(A.9.3)
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D’aprés la formule (3.64b), les expressions de ‘P( ) et ‘I—'(l) sont :

(r S,t) = v(o)(r t)f

= fév(o)(f,t) D(&snde

20 (z, t)]

¥ 5.0 =v O, j

(0)(2 ,)]

> I:v‘ MEDHTD (& s.00dE
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(A.9.33)

(A.9.3b)
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}Annexe 10

A.10. Partie axisymétrigue des

equations a lordre 3

Dans cette annexe, nous donnons la partie axisymétrique de 1’équation de continuité et
des équations du mouvement a I’ordre 3.
Le calculateur formel nous donne les équations a I’ordre 3, dans lesquelles nous

remplagons w(z), p(z) par leurs expressions (A.4.7b-c-d) en fonction de 1@ et v(z), puis

1@ et v par leurs expressions (3.58a-b) en fonction de w@) ¢t finalement ¥ par son
développement (3.59) en série de Fourier de @ . On remplace alors les expressions {3.50a-b)
des dérivées par rapport au temps du champ de vitesse a ’ordre 0 dans les expressions
obtenues et on linéarise selon ¢ les termes trigonométrique qui apparaissent. On obtient ainsi
le développement en série de Fourier des équations & I’ordre 3 dont la partie axisymétrique
nous donne les équations axisymétriques recherchées.

A I’ordre 3, I’équation de continuité s’écrit :

) oot -
ROPPS Srul g_, 2.51) _ PGt (A.10.12)
r
c’est a dire :
O (5,00 (0,500 = [ £(&,5,00de (A.10.1b)
r
0
et les équation de Navier Stokes sur (8,%) sont :
0 () on
o (s,t - orv (r,t -
—%u("’) (r,,s, t)———:(—) = s§3) (r,@,s,t) (A.10.1¢c)

©) ¢, - _
s© (s,t) %ﬁugn (r,s,0)= s‘(;s) (r,0,5,1) (A.10.1d)
r
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avee :

s1(3) (;, @,5,t)=
- ﬁwg‘Z) (;,¢,S’t)
" ds
1 -
+50060K 0608 G50

-3 0) -
17 KO, W OED 5ufd st
T4 OGy  or s

_3 - 0=
1r uﬂ)(r,s,t) ow' )("’t) ﬁK(o)(s,t)
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- u(l)(, 5,0 00009000 540G 50

2 ar ar s
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17 4G50 9 WO E0 540G s

2 2 _ -2 s
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T
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- 1
+ 160,07 KO 5, TR 15D
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Ry u“%ésJ)ﬁw(R:t)av‘%¢t>au“%¢sn>
"2 or or s
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r

(A.10.2b)
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16060 - 2 Es
3= (s, )

-2 k0 )(s, ) WO )o"v( )ir,0) D (7, 5,1)
vO(r, 1) P~ &

_2
17 2t wOG s all ) *5,1)
+= =
4 ,(0) -2 &
v (r, 1) o

-2 kKO0 (g2 .t )aw( OG0 afP 5.0

2 _ &
yO  Gp or

KOs, 1 aDr,s,1)
& or
5K( (s,) A

U1 (r S,t)

—Zr w(o)(r 1)

o" uu (r s,t)
&or
-2 ult (r 500 o )o"v(o)(r ) w0 afd .5,
’ or &

—Zr w(o)(r t)K(o)( ,1)

(0) (r 1)

2 —
& YA (r,s,1)

0)
+w - (r,1) a0

-2

- 52—v<°) w20 oK ® (s”)

-} G.s.0) oW 1) o‘ufl’(r,s )

OT &
YO P
_ KOs, O 1) (Zud V1 (r,s,t)
O s,0mV7,5,0) é’w(o)(r t)( o7 O
YO0 or ot
)

-5 )% — (A.10.2¢)

© APy 1aPEn Ve
+a o\ (s,0) —3 +; = -—

r

W1 @ (s,0) D@0 550
T3 s© or ot




288 A.10. Partie axisymétrique des équations a I’ordre 3

- 1 O
G050 = 50060K O 0¥ 7, t)iﬁ—;(’——)

(0) (0)
# 5 T LD,06 e@ 7,50
-2 K( )(s,t) (0)(— )5\’( )(rat) 01( (r 5,t)
Oy or &
22 K ;(s,t) w(0)2(r )é’w(a)r(r 1) dg g s,t)
NORP
1-2 u (r 5,0) VO (r,1) 5W(0)(’ 1) d‘ (r 5,1)
—-—r
&
¥OR (, 5 o
+w(0)(;,t)—ﬁ te oot

&or

3 _
lr_m N D)

+3 YO G.0) uy (r,5,t) ﬁo‘*;z

2 -
3’_WM RN L))
235O0 uy (s, )—0%0,,;

2
KO (s,
&

_2
—Lz—v(") oW F,5)

- 2 _
11 o0 al s
4O or &

D G.5,)
&

—rEO (5,0)w O (r.5)

122 06, EQ6n 4G50
4 ? a or
1= (g -
*E’W“’)(r,t)M OG5,
1-2 ) -
i K(°)(s,t)w(°)(r,t)———a"1;;’;”)
¥ A.10.2d
— 0O ,)a“ (1) la“’)(s t)é’W _(r 1) 550 ( )
D% T2 5O & ot
© A0¢.0) a,(l)(r ) v(l)(r 9
+alo (s,1) — _,_; = -

r



A.10. Partie axisymétrique des équations & I’ordre 3

2 2
_ 12 O O 5D
s‘(;3)(r,q),s,t) =——r 1 ow” (n)ovirnduy (rs1)

3
YO .9 or Os
2 -
-2 - (D
+ g7 YOGOEO (5 AL
L 12 KO6ow 0@ own o uD .50
4 v(o)(r,t) or Os
2 - - -
+ 1;2 1 5"’(0)_(’,‘) 3 (5,0 8 ul? (r.5.1)
4 (0)2 = Os or
v (D)
- 2 o -
1220w (st 0" ul st
2
4 os ar
L1220 .02 P 5.8 2 KO(s,0)
4 ’ ar s
3- 0~ KO0
-5 OC0u G5
3 -
3-2 - 3 u 7,5,t
302 Ce0)
ar Js
2 _ 2 2 _
1-2 1 oW o WD @.s0
+=r - Y
8 (0)2 - Isor
V()
2 _
—2;2 1 ﬁw(o)_(r,t) u(])(; s t)w
8 vO@sn or R Js
1 WO ¢ _
+50'(0)(5,1)1<(°)(s,t) = 5;(r’ )"I’l(?(r,s,t)

1- 541(})(;, s, 1) a‘uﬂ) (5.0
-=r =

4 or Js
2 (1)2 -
7-2 wy (r,s0)
—_——y—
8 Isor

2

1-2 % - K9 (5,0

1-“ o )

+ 2 r v (r, t) PR
2 _ -

11 O gno¥Re,s0
* 2,0 (;, 1) or s

2 -
2 .50
dsor
107G, 1 D (,5.1)
+= =
r or Is

-vO@.

289



290 A.10. Partie axisymétrique des équations a ’ordre 3

2
2 - -
1-2 1 2 v dq(:) (r,s, 1)

+ Z r v(o) (;’ t) 5; 2 s

-2 _ ©) (0) (s ¢
—-%r ul(;)(r,s,t)iv _(r,t)iK (s,2)

ar s
3- 1 aO¢na) ¢.s0
PN ey o ds
2 _ 2 _
P ow® o odd @50
-r =

2
- br ds
AN )

Jle2 1 OG0 & ¢, 50 al @50
=-r = = =
2 v, ar ds ar

2
- 2 -
1-2 1 »OCna ) ¢.sn
+—=r = = =
4 OG sy & dsor

z -
1-2 1 [ﬁv(o)(r,t)]z al) .50
2 _ > s
N
- 2 (l)z -_
1-2 1 WOrHY a4 s
or 3s

2
v® ()

- D -
137 g0 2060 A Gst)
4 ’ o Js

- 2)r

_ w(o)(r’t)ﬁ w(r,s,t)
s

_8P@.s0

s

_ _ (520 _
O (5,7 K D (5,07, ,{% 5O, ,)J

2
, - %©
+6O(s, KO (5, O, ,{’9"—2(5”) e 705, ,)]
ot

P [wf_.lc) (s,5)+wd (;,z)]
at

-0,

- (0]
) &0 5a'at(s,t)

2 - —
0] )]
+ azg(o)(s,t)[a We 2(’:’) + lawc _(r,t)]
- r or
ar
1695, #E T 550 (A.10.2¢)
T2 SO o ot

Os.¢ 55O
- gﬁ[“’(c?(&t) + Wg)(f,t)]7

+ ey (X)) O .0 55©®
5O ot

r,t)



A.11. Partie axisymétrique et indépendante de s des équations a I’ordre 3

Annexe 11

A.11, Partie axisymétrigue et

291

indépendante de s des équations a

lordre 3

Dans cette annexe, on détermine la partie axisymétrique et indépendante de 1’abscisse

s des équations & I’ordre 3 4 partir des équations axisymétriques de I’annexe A.10.

La moyenne selon I’abscisse s de 1’équation de conservation de la masse (A.10.1b)

donne :
2z
@ .0 @, 5,00ds = 5O 7,5.1)
0
avec :
«(0) -
2] e (D) 27 r
3 r S 1¢1 2), .
)(r S’t)—-i S —:g—(o—) += IEG(O)K(O) I‘Pl(z)(r ,S,2)dr ds
0
27: r
=J’ 1 o (O)I 5‘1’12 (r LU
0
olt ’on a posé :
2z
s = _[a.(l)d9

0

ITIZ (r ,S,0)dr +I M__s’_tld [rl

=7 ¥ (7,5,0)

(A.11.1)

(A.11.2)

(A.11.3)

@, ]; |
¥ sl A 11.4)
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d’otl (A.11.2) devient :

7@ ;‘°’ 27 )
)(T,S t)———' M _S(I)E(O—) + J'EO'(O)K(O)‘PI(?(r,s,t)dg (A.11.5)
0

Comme 0(0)‘1»' )(r s,t) est de la forme :

KO «(0) _
O 75,0 = g(,,,)__c;s_ﬁ+ cOG ob@)f(r,0 (A.11.6)
avec ©
S =20 I [ 2 (A117)
f(r.5)=2v (r’t)oz(v(o)( t))2 & & dédz Sl
ona:
2z ©) - 2z ©) o© _ _
[x® (s,t)fz—‘l’l‘%) (r,s,t)d9={ (e "2 G o5©® )ds} Gt (A118)
0 0
d’otl (A.11.5) devient :
«(0)
_ “1 e 27 O O _ _
sf3)(r,s,t) = ——% s -s® i [ IK(O)(S ?) (f 'b(o))dst(r,t) (A.11.9)

La moyenne selon I’abscisse s de I’équation I’équation de Navier Stokes sur ©

(A.10.1c) donne :

PNT) NN .
Sw)[%‘ [(’”(l))”‘ES (). =@ @110

avec :

2z () 2z
PGsn=| [S-kO9Das- [cOuPds|of (A11.11)
0 0

Al’aide de (A.11.1) et (A.11.5), cette équation s’écrit :

0
_ (1) «(0)

$Dsn==s -s® S( 5 o{? (A.11.12)
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La moyenne selon ’abscisse s de 1’équation I’équation de Navier Stokes sur T

(A.10.1d) donne :

M . (0) o
(0)[0’14’ [ (wid-)- ] )_ 15 rs[%) =P s+ sn| (A1113)
52 ).

ot
-
avec :
2 ), .()
3 S,1 1
s )(s’t)=_JU(O) e s<°> ja“’)wgc)(s,t)ds:o (A.11.14)
2 (
PG,y = I KOwDys— f"(o) (s)ds( (0))
o (0
o Yo S()
-w s -8 W (A.11.15)
oe(0) _ 2 o0 _
I cONX 030 |z5_7,O J'a<°)1<(°) 2 eb©@ |gs
0
On rappelle que :
w(r,5,0) =W (5,6) + wi(r,0) (A.11.16)
A I'aide de (A.11.1) et (A.11.5) ’équation (A.11.15) devient :
o (0
_3 o ) S()
s (F,s,0) = +—(w(0)/r ) —S(‘)W
(A.11.17)
2z ()] 2z «(0)
- I cO| X oz |z ©@ IG(O)K(O)[; .5(0)]ds
0
L’équation d’évolution de la fibre centrale a I’ordre 1 est :
@ g _ _
X =z_(1n(;)+c)1<(°)b<°)+A(s,z) (A-11.18)
T

De (A.11.18), il vient alors:

e (0) 1 ( s (0
X @< 4—(111(—) + C)K(O) b 7@ +A(s,)e3@® (A.11.19)
T &
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et donc :

..(

1 s 2z «(0)
J' 0% o7Og= ——(ln(—) + c) [o@k©@p ¢z
4z £ o

2z
+ [oOR(s,1)07Oas
0
De (A.11.18), il vient aussi :

<@ L NO)
X, =¢ 1@ 03z
= 4i (m(g) + C)[KS(O)B(O) + K(°)B§°)] +A,(s,2)
1

et donc :

.
j Q@ z 5045 J'K(°)A (s,1) o5 Ods

0 0

A Paide de (A.11.20) et (A.11.22), Pexpression (A.11.17) de s) (7,5,£) devient :

s .(1) CO)

S:(13) (r,s,0) = —(W(O) /r ) -s® i IO'(O)A(S t)O‘r(O)ds

2z
(m(—)+c 47rrv(0)) [KOR (5,1 0B @as
0

(A.11.20)

(A.11.21)

(A.11.22)

(A.11.23)
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’Annexe 12

A.12. Description des algorithmes

des programmes de calcul forme/

Dans cette annexe, nous décrivons les algorithmes des programmes de calcul formel.
Les programmes de calcul formel :

out(0)

R Biotl : ce programme permet de calculer la limite ¥ (r > 0,p,a) proche de

zéro du développement extérieur de Biot et Savart. C’est donc le calcul de

I’annexe A2 qui est réalisé ici par le calculateur formel.

>
B Cuz: ce programme permet de calculer le développement Cut(s,t,s, —> 0) de
Pintégrale de la méthode de coupure par rapport & la longueur de coupure.

W Biot2 : ce programme permet de calculer

e la limite extérieure de I’intégrale de Biot et Savart v°'!(r,p,a,£), puis ses

1
limites v ® (r - 0,0,a) et V°m( ) (r = 0,¢,a) proche de zéro.
e la limite intérieure de I'intégrale de Biot et Savart v™(r,p,a,£), puis

F(r = 0,,a,£) et V™ (r — ©,p,a,£) dans le cas général et dans le cas ol

1a vorticité est de la forme & = @, ()0 + @3(r)7 .
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B Curviligne : ce programme permet d’obtenir les différents ordres de I’équation de
continuité et du mouvement (formules de ’annexe A.1) et d’entreprendre leur

résolution. Ce programme fournit également le développement de la vorticité du

champ de vitesse obtenu par application de & = rofV +hl/\5(s , puis celui de
3

I’hélicité. Un programme Matlab visualise le champ de vitesse obtenu dans le cas
de I’anneau similaire.
B Vorticity : ce programme permet d’obtenir les différents ordres de dived =0 et de
I’équation de la vorticité (formule I’annexe A.1)
Avant de voir les algorithmes de ces programmes, présentons les quelques procédures

préparatoires qui leur sont communes.

Les procédures préparatoires :

Le calculateur formel Maple donne des formules & I’écran comme elles peuvent étre
écrites & la main sur une feuille de calcul. Dans 1’état actuel, il n’y a pas de bibliothéque
d’instructions pour travailler en calcul formel sur des vecteurs (non projetés sur leur
coordonnées) avec des opérations telles que le produit scalaire et le produit vectoriel. Nous
avons résolu ce probleme & I’aide des procédures suivantes, que nous nous sommes

construites et qui ont donc été nos outils pour travailler en calcul formel dans la suite.

B Définition d’un produit scalaire noté &o et d’une procédure de développement notée devs
qui développe une expression en distribuant le produit scalaire par rapport a I’addition.

B Définition d’un produit vectoriel noté &V et d’une procédure de développement notée dev
qui développe une expression en distribuant le produit vectoriel par rapport a I’addition.

W Procédure devint qui permet de sortir d’une intégrale une fonction indépendante de la
variable d’intégration mais qui est en produit vectoriel avec une fonction dépendante.

B Procédure idevint qui est la procédure inverse a la précédente : nous remettons dans

Pintégrale un terme qui est en produit vectoriel avec celle-ci.
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Il n’existe pas actuellement d’instructions qui permettent de travailler avec des
coordonnées curvilignes orthogonales quelconques. Nous nous sommes redéfinit, pour des

coordonnées curvilignes orthogonales quelconques, les opérateurs :

Curl pour le rotationnel d’un vecteur
Grad pour le gradient d’un scalaire
Gradv pour le gradient d’un vecteur
Diverge pour la divergence d’un scalaire
Laplacian pour le Laplacien d’un scalaire
Diverget pour la divergence d’un vecteur

Laplacianv pour le Laplacien d’un vecteur.
Ces opérateurs ont été générés en programmant leur formules qui sont données dans bon
nombre d’ouvrages. A partir de ces procédures, on construit facilement les opérateurs dont on

a besoin sur nos coordonnées curvilignes particuliéres et on les appelle : grad, gradv, diverge,

laplacian, diverget, laplacianv.

Dans la suite, nous décrivons les différents algorithmes des programmes.

L’algorithme de Curviligne :

Procédures de Curviligne

e Procédures préparatoires

e Formules de Frenet- Produits scalaires et vectoriels des vecteurs de Frenet et des
vecteurs de base.

e Développement de Taylor des vecteurs de la base de Frenet simplifiés par les formules
de Frenet. Développement de Taylor selon I’abscisse s de la vorticité, de o, de la

courbure, de la torsion, de la fonction fibre et des vecteurs de base.

¢ Procédure d’intégration sur une section et de simplification de la circulation.
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Programme principal de curviligne

Ecriture des équations de continuité et de Navier Stokes en coordonnées curvilignes
orthogonales (r,0,s), puis (7,9,s).
Projection de I’équation du mouvement sur (7,6,7), puis dilatation de la variable

radiale (7,,s) dans les équations.
Substitutions des développements asymptotiques dans les équations et obtention des
équations aux différents ordres.
Simplification des équations avec un ordre principal axisymétrique.
Développement en série de Fourier selon @ des champs a ’ordre 1 et obtention de la
partie axisymétrique des équations a I’ordre 1. Ce sont les équations de compatibilité
pour I’ordre O.
Simplification des équations avec un ordre principal indépendant de 1’abscisse.
Résolution des équations a I’ordre 1 :
B Ecriture de 1’équation pour la fonction de courant
B développement en série de Fourier selon @ de la fonction de courant et
obtention des équations différentielles pour les différents modes de cette
fonction de courant
M Résolution et limite en I’infini des modes n=1

B Donnée compléte dela partie non axisymétrique de 1’ordre 1 en fonction de

la seule fonction u(lll) (fonction qui est connue)

Développement en série de Fourier selon ¢ des champs a I’ordre 2 et obtention de la
partie axisymétrique des équations a I’ordre 2. Ce sont les équations de compatibilité
pour la partie axisymétrique de Iordre 1. Développement en série de Fourier selon
P’abscisse s des champs axisymétriques & I'ordre 2 et obtention des équations
d’évolution de I’ordre principal pour les équations indépendantes de 1’abscisse.

Simplification des équations avec un ordre 1 axisymétrique indépendant de 1’abscisse.
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e Résolution des équations 4 1’ordre 2 :
W Ecriture de 1’équation pour la fonction de courant
B développement en série de Fourier selon ¢ de la fonction de courant et
obtention des équations différentielles pour les différents modes de cette
fonction de courant.
W Résolution et limite en 1’infini des modes n=1
B Donnée compléete de la partie non axisymétrique de I’ordre 2 en fonction des

seules fonction ul(%) et ug) (fonctions qui sont connues)

e Développement en série de Fourier selon ¢ des champs & I'ordre 3 et obtention de la
partie axisymétrique des équations a ’ordre 3. Ce sont les équations de compatibilité
pour la partie axisymétrique de I’ordre 2 et c’est ces résultats que I’on retrouve dans
I’annexe A.10 et qui sont utilisés dans I’annexe A.11.

e Ecriture des différents ordres de la vorticité comme le rotationnel du développement du
champ des vitesses et simplification pour le champ de vitesse précédent.

¢ Ecriture du développement de I’"Hélicité.

L’algorithme de Vorticity :

Procédures de Vorticity

Ce sont les mémes procédures que pour le programme Curviligne.

Programme principal de Vorticity

e Ecriture des équations de la vorticité et divo =0 en coordonnées curvilignes

orthogonales (7,0,s) , puis (7,9,s).

e Projection de 1’équation de la vorticité sur: (P,é,’f), puis dilatation sur la variable
radiale (;,¢,s) des équations.

o Substitution des développements asymptotiques des champs de vitesse et de vorticité

dans les équations et obtention des équations aux différents ordres.
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L’algorithme de Bioz! :

Procédures de Biot]

Ce sont les mémes procédures que pour le programme Curviligne.

Programme principal de Biot!

e /= intégrant de 1’équation de Biot et Savart pour un filet tourbillon
e Calcul du développement extérieur de k& (développement limité lorsque » — 0a a fixé).
Puis, pour chacun des ordres de ce développement :
B intégration sur [r],S / 2] et [— S/ 2,—77] de cet ordre privé de son
développement pour a* 0.
B caleul du développement de ce qui précéde lorsque 7 — 0.
e Calcul du développement intérieur de k (développement limité lorsque » — 0 & alr

fixé). Nous faisons le changement de variable de a" en ra et nous développons selon 7.
Les termes impairs en @ ne sont pas pris en compte. Puis, pour chacun des ordres de ce
développement :

M intégration sur [0,77/ r] et [— n/ r,O] de cet ordre.

W caicul du développement de ce qui précéde lorsque 7/ r — co.
¢ Addition de l'intégrale du développement extérieur et intérieur pour obtenir le

développement recherché de & selon r.
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L’algorithme de Cut :

Procédures de Cut

Ce sont les mémes procédures que pour le programme Curviligne.

Programme principal de Cuz

Méme programme que Biot 1 avec I'intégrale de Biot et Savart remplacée par ’intégrale de la

méthode de coupure et le petit parameétre » remplacé par la longueur de coupure /.

L’algorithme de Biot2 :

Procédures de Biot2

Ce sont les mémes procédures que pour le programme Curviligne.

Programme principal de Biot2

e k= intégrant de 1’équation de Biot et Savart en troié dimensions et écrit sur les
coordonnées curvilignes locales (r,@,s)
¢ Calcul du probléme extérieur de Biot et Savart (développement limité lorsque ¢ - 0ar
fixé). Puis, pour chacun des ordres de ce développement :
B calcul du développement en » — 0 par un calcul d’intégrale singuliére du
méme type que le programme Biot!/ - ,
M simplification du résultat obtenu lorsque 1’ordre principal du champ de

vitesse est axisymétrique et indépendant de I’abscisse s.
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e Calcul du développement intérieur de ’intégrale de Biot et Savart (développement

limité lorsque £ >0 a r=rle fixé). Nous avons alors une intégrale singuliére en le

parameétre £ que nous développons comme dans le programme Biot/ :
¢ Calcul du développement extérieur de k (développement limité lorsque £ — 0a r
eta fixé). Puis, pour chacun des ordres de ce développement :

@ intégration sur [n,S/Z] et [—S/Z,—n] de cet ordre privé de son

développement pour a —0.

W calcul du développement de ce qui préceéde lorsque 7 — 0.
¢ Calcul du développement intérieur de k (développement limité lorsque £ - 0 a r

eta /e fixé). Nous faisons le changement de variable de a’ en £@ et nous
développons selon ¢. Les termes impairs en @ ne sont pas pris en compte. Puis,
pour chacun des ordres de ce développement :
B intégration sur [0,77/ a] et [— n/ g,O] de cet ordre.
B calcul du développement de ce qui précéde lorsque 7/ & —> .
¢ Addition de P’intégrale du développement extérieur et intérieur pour obtenir le
développement recherché de & selon ¢.
¢ Pour chacun des ordres de ce développement :
W calcul de la valeuren 7 = 0
® simplification du résultat obtenu lorsque 1’ordre principal du champ de
vitesse est axisymétrique et indépendant de I’abscisse s.
Puis,
B calcul du développement en roo
B simplification du résultat obtenu lorsque l’ordre principal du champ de
vitesse est axisymétrique et indépendant de P’abscisse s.
¢ Ecriture du développement de 1’Hélicité a partir du développement du champ de

vitesse.
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Annexe 13

A.13. Expressions de C,(t) et C,(1)

Dans cette annexe, nous déterminons les expressions de Cy, Dy, C,(¢) et G, (?) :

; t 1
1 - - -
G @)=+ lm [4;;2 r vidr —]n(r)J (A.13.12)
NS 0
m L} 1 2 1]
C,()=-87% |r w(r 1) dr (A.13.1b)
0

pour un anneau similaire et dans le cadre général d’un anneau dont le champ de vitesse est de

la forme (3.93) :

2 ©
vO@,n= E;—I:Do(l —e e Y Dy Ly () - L »} (A.13.22)
1

=1 -7 —n-1 2
w (r,t)—S(o)e 7 ;Cn‘q n=11 (7%) (A.13.2b)
avec :

o0
Cp = 2857 WO (mfaa? 110/ S9.0) Ly (nyndn (A.13.32)

0

T © 2 2
D, =270 [y (mf4ae1g/ S0.0) Ly (P ydr (A.13.3b)
0
0

2 o m| 772’"
L) =20 ) (A1330)
= !

m,
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Ici, 79 est une constante arbitraire que 1’on peut choisir.

Par définition :

Or comme :

il vient :

que I’on écrit :

car le débit axial est défini par :

et vérifie :

Par définition :

SOF2 )
7 = A.13.3d
1 402 ( )
__r (A.133¢)
n= E(t) .13.
- 42 "
3) = \/%( [5O @yt +710) (A.13.30)
S 0
Calcul de Cj :
=)
Co = 285m0 [W O (aa?ni / So,Ondn (A.13.4)
0
r=mdalr /S, (A.13.5)
2% o - -
Co=2-% j wO 7.0)rdr, (A.13.6)
da 0
5§ my '
Co = ~Zazp (A.13.7)
w - —_—
m(t) = 27 [rw O (¢, r)dr (A.13.8)
0
m()S? (2) = m(0)S3 (A.13.9)

Calcul de Dy :

0 = <]
T
Do =232 [0 (mfaa>r1q 1 So.00mdn (A.13.10)
0
0
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Or la définition de la circulation écrite sous forme adimensionnelle donne :

[+ o]
27 [0 (1yrar =1 (A.13.11)
0
2 hS — L 1
d’ou: Dy = 4”a—2 (A.13.12)

Calcul de 7 optimum :

Nous cherchons le choix de 77, dit optimum, pour que D; = 0. Cette valeur vérifie :

2 [
7
Dy = 2(—;& j 0§ (mdat 11y 1 So 001 7% )ndn = 0 (A.13.13)
0
0

On adonc:

© w

[P G0mn= [of® G0 dn, (A.13.14)

0 0
c’est a dire :

2 1 T m

0 =5 1075 Ja;a, GOrdr. (A.13.15)

1l vient :
Somt (@ = 73
710 =§6[w3 (r.0)r dri (A.13.16)

L’épaisseur est donnée par :

S 2
—=6= \’4 (3 13.17

Si on prend 1’épaisseur associée au champ de vitesse orthoradial & (r =0) comme petite
longueur caractéristique / d’adimensionalisation, il vient :

So
Ti0 = —> A.13.17b
0=, 2 ( )

.S
Si on fait alors le choix d’une grande longueur caractéristique L d’adimensionalisation :ﬁ

par exemple, alors la valeur de ¢ est déterminée par le rapport dimensionnel :
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le=1/L=2x5(z=0)/S8| (A.13.18a)

La condition adimensionnelle :
=]
- —3 -
2 j o 0 dr =1 (A.13.18b)
0

est toujours vérifiée lorsque ’on a fait ce choix de la petite longueur caractéristique.

Calcul de 7{joptimum :
Nous supposons ici que le choix de la constante 73, pour le profil de vitesse axiale,

n’est pas le méme que pour le profil orthoradiale et on appelle 7j cette constante. Nous

cherchons le choix de {3, dit optimum, pour que C; = 0. Cette valeur vérifie :

[+ o)
Cp =250(z1%)? | wO(mfaa2ey 18,01 -7P)mdn=0  (A13.19)

0
On adonc:
0 o«
J'W(O)(n /40!2710/50,0)”‘1,7: J‘w(o)(,] /4a2710/S0,0)773dﬂ, (A.13.20)
0 0
c’est a dire :
G ) >
wO (70)rdr (A.13.21)
2S01'10 42(12( 710 )2 I
1l vient :
28y S8 F (o).~ -3 -
=220 20 [LOq¢0)dr, (A.13.22)
10 Go 16a26[
c’est a dire :
Sor ¢ 3
ot = —=0 w0 dr A.13.23
10= ) 2m(©) ] (r,0) ( a)

L’épaisseur est donnée par :

W
5? —6" =4’ IS (A.13.24)

Alors :
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w_v
0="T

(0) fw(O)(r 0)rdr

La solution similaire :
Pour un anneau similaire :
s =48
d’olr:
w
710 = 710

11 faut donc :

o]
[wO F07>dr = 22m(0)
0
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(A.13.25)

(A.13.26)

(A.13.27)

(A.13.28)

Pour qu’un anneau soit similaire, il faut en plus que w(© (;,O) et m(30) (7,0) soient tels

que :

|C,,=D,,=0pour nzll

Onaalors:

252\ 8) ¢
-2
r
o __1 -(TSJ
@3° = 52

En se servant de I’expression de la fonction Gamma :

«©
)= J‘tx-le_’dt pour x>0
0

et de la propriété associée :
F(n+1)=n!,

il vient :

(A.13.29)

(A.13.30a)

(A.13.30b)

(A.13.30c)

(A.13.31)

(A.13.32)
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~— pour p entier (A.13.33)

w0
2 1T (p+1 1 p!
J'x2p+le-2x dx = — (p+1) = p
4 9P 4 9P

0

On obtient alors les expressions suivantes de C,(¢) et C,,(¢) pour en anneau similaire :

C,@=3[1+7~1n2]-1n3) (A13.340)
4 2
Cw(t)=—2(%°) (%0) (A.13.34b)

ol y est le nombre d’Euler.

Expression générale de C,.(¢) :

On cherche I’expression de :

o
_l _l 2 _|
C,()=-8z>|r w(r ,t) dr , (A.13.35)
0
sachant que :
1 _2 o
w(® =S¢ T Cor ™ L (7%) (A.13.36)
n
avec ©
t 1 1]
q=[S@t)dr +m (A.13.372)
0
f0 = 0 (A.13.37b)
10 4a2 -1
Il vient :
l!)_| 1 ,2 N '2 1 _'|
C, (1) =-8z% [r S—ze'zﬂ O CuLy ()T ") 2ar (A.13.38)
0 0

oit N+/ est le nombre de termes utilisés dans les expressions de w9 et »{) afin de satisfaire

les profils initiaux de fagon convenable.

Un calcul de dénombrement donne :

N N
L T = 3 Ly P LGPy V™D (A 1339)
0

n,m=0

d’ou:
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1 a2 & _ w2, PR
Cw(t)=—167r2§3——TT > CyCpri (”“"’){2 je 21 1 (" YL,(7 )7 dny | (A.13.40)

n,m=0 0
1l vient :
1 a2 N +
C(t) ==162% 5= 3" C,Cruri "™ B, 1, (A.13.41)
§7 7 n,m=0
oul’on aposé:
2 2 2 2. v
B=2[eT L(n")i(n )ndn (A.13.42)
0
Or, en jouant sur la double sommation, on a :
2N
ZCnCmT]_(nﬂn)P mn =~ Zrl-k ZCnCmP m,n (A.13.43)
Osn<N k=0 m+n=k
0<m<N 0<n<N
0<m<N

Sur la figure A.13.1, les points @ correspondent an domaine des indices 0<n< N et

0<m< N.Lespoint 3 n+m=k sont les différentes diagonales qui ont été tracées.

A

AN

[ IV L I - TN - -}

N

AN
AN

0 o

12 3 4 5 6 7 8 m

Figure A.13.1 Domaine des points tels que n+m=k

Ona:
k
> CiCnBun = 2 CnCoomPrij-m s (A.13.44)
m+n=k m=0
0<n<N

0<msN
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oill’on a posé :
Cp=0 pourm>N (A.13.45)
d’ou:
> CaC i "™ By Z ZC,,,C,,_,,,P,,,,,,_,,, (A.13.46)
0snsN m=0
0<m<N

et finalement (A.13.42) devient :

2 22N n
"D CuCromPrn-m (A.13.47)

Tl n=0 m=0

167:

Cu(®)=-

avec :
C,=0 pourn>N (A.13.48)

Si nous ne voulons pas faire intervenir des termes C, avec des indices » > N, il faut
limiter la sommation et on obtient :

n
2 2 Z ZCan-—umn-—m

16 = =
C,(t)=- ‘;a nO m=0

(A.13.49)

n

+ zrl—n ZCan—um,n—m

n=N+1 m=n-N
Ting et all' ne prennent pas en compte la sommation de N+J a 2N. Ils utilisent

I’expression :

167t
Col®)=—— Z ZC Cm P m}, (A.13.50)
1 m=0
c’est a dire :
167:
Co(®) =~ Z | (A.13.51)
1
oul’onaposé:
n
Wn = Z Can-—um,n—m (A.13.52)
m=0

Il nous reste 4 calculer I’expression de B, ;. Par définition :

L& =2 purs (A.13.532)
k=0
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n)1
avec Pk = (—l)k( k) o

Onadonc:

2

e . 2 '
By=2[ L LG dn
0

© 2 12 n '21 i .Zk 1 [
=2[e | Y pn || Xpian |ndn
0 I=0 k=0

n 2 2(k+)) o

i -]
=Y 2 pa|2[e® 77 dn
j=0 k=0 0

i n :
. (J+k)!
d’oli: Buy = 2P 2. Puk J+k+T
j=0 k=0

Obtention de I’expression de C, () :

On cherche I’expression de :

; 1] 1
Cv(t)=%+_lim az? [F vidr ()|,
r—>ow 0

sachant que :
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(A.13.53b)

(A.13.54)

(A.13.55)

(A.13.56)

2 @
UM %[Doa_e-ﬂz)+e-ﬂzzp,,q-"(L,,_1(nz)—L,,(nz)} (A.13.57)
1

Comme précédemment, nous limitons, les développements en série w(®, »{% et +(9

aux N+ premiers termes et alors en développant, on obtient :

G ()=
1 [ 202 2T
2+ lim 47:2_“[L,]D0(1—e_’7 )| 7 dr —1n()

r—ow o\ r

f2a?) 2 2 ¥p
+ lim | 422 j[i] 2Dy(1- e L () - L dr
. =

row o\ r n=1

; 2 2 2 ,2 ND 2 . .
+ lm |42 j[i] 27 [Z—ﬂL L) - Ly | T dr
roow 0 =171

) (A.13.58)
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Or:

1 4 2; 2 2 2 .2 1 v 1

5+ lim lf’—zj'[ <l J D3(1-¢™ )?7 dr ~In()| =~In(8)+5(1+7 ~1n2) (A13.59)
r o\ r

r—o
q g - 11 ..
comme il a ét€ vu pour I’anneau similaire. Et comme Dy = TR il vient :
a

(A.13.60)

1
Cy =~In(@)+- (1+y ~In2)+4ra’A+87%a’B

avec :

NDn 2 2 1

Z;;[Ln_l(n )= Ln(7 )];dn (A.13.612)
1

n=1

% 2 _ 2
4=2[1-eT)eT
0

¥ -—2772 il D, 2 2 2 1
B=2[e" YL, ((P)-LGP)| —dn (A.13.61b)
0 n=17 n
Les expressions de 4 et B nous amenent a définir pour n>1 :
(Ga) = Lys(7P) = 0P| (A13.62)
En se servant de (A.13.54a), il vient alors :
Ga(1*) = Ly1(") = Ly (7°)
n-1 n .
= > Pu1p? = Y papn?*, (A.13.63)
k=0 k=0
c k C k
2
= an—l,kﬂ - an,kﬂz
k=0 k=0
oit ’on a posé :
Pn-1n=0 (A.13.64)
Alors :
n
Go(1?) = D dni™® (A.13.65)
k=0
oul’onaposépour n>1 :
(A.13.66)

l 9n.k = Prn-1,k _Pn,ld

11 vient :
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n
Gu(1*) = X g™ |
k=1

car g0 =0.

L’expression (A.13.62a) de A devient alors :

N
A=Y 7 "a,
n=1

avec ©
< 2 2 1
@, =2D, [ ) Gy(r*)—dn
0 7
z T 2 2 1
=D, 2 gup2 [T - )—pPay
k=1 0 n
Or:
= o]
2k-1 -2 _(&-=1)
I e rlzd”‘ Sk+1
0
% 2 k1)
J'UZk—le—ry dn= ( - )
0
d’ou:
Z 1
@ =Dy D gy 1 (1- =)k = D!
k=1 2
Il nous reste a calculer B. Un calcul de dénombrement donne :
2
- D ¥ 2 2, —(n+m)
D2 EGu (1P| = X DyDpGu(?)Gi (e ™,
n=1"%1 n,m=1
d’ou :

N
B= ZDanfl—(an)ﬂn,m b
1

n,m=

ou I’on a posé :

Bom =2 I;e‘z" Gy(P)Gr(P)dn
0
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(A.13.67)

(A.13.68)

(A.13.69)

(A.13.70a)

(A.13.71b)

(A.13.72)

(A.13.73)

(A.13.74)

(A.13.75)
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Or en jouant sur la double sommation, on a:

2N
> DDt By = X F Y DyDpfn  (A1376)
1snsN k=2 m+n=k
1<m<N 1&n<N

1Sm<N
Cette somme est du méme type que la somme (A.13.44) calculée pour C, () ; si ce n’est

qu’ici elle commence a k=2 et que n =1 et m= 1.1l vient donc :

2N n-1
B=3Y 4" 2. DDy iBup-m> (A13.77)
n=2 m=1
oit ’on a posé :
D, =0 pourn>N (A.13.78)

Si nous ne voulons pas faire intervenir des termes D,, avec des indices n > N , il faut
limiter la sommation et on obtient :

N n-1 2N N
B=3 4" Y. DDy Bupm+ 2o 7" 2 DuDrmbBun-m (A.13.79)

n=2 m=1 n=N+1 m=n-N

Ting et all' ne prennent pas en compte la sommation de N+/ & 2N. Ils utilisent

I’expression :
N
B=3 1" (A.13.80)
n=2
avec :
n-1
Yn= 2 DnDymBp-m (A.13.81)
m=1

I nous reste & calculer I’expression de £, ;. Par définition :

- 2]
1 2
o =2 j;e_z" G (P)Gy(n¥)dy  n=1 k21 (A.13.82)
0

A I’aide de (A.13.66), il vient :

© n h
1 5,2
Bop =2 I;e 2 (an,mz’J(th,mz"]dn (A13.83)
0 =1 k=1

Or en jouant sur la double sommation, on a:
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Boan —anIZQh k2_[‘ 2 ﬂz(k”)dfl,
I=1 k=

c’est a dire :

n h
(k+1- l)'
=IZI Z 2k+l

car:

® ) !
2-"7]2p—le—2q dn= (p2 )!
0

Le systéme complet d’équations :
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(A.13.84)

(A.13.85)

(A.13.86)

On donne ici, sous forme adimensionnelle, le systéme complet d’équations d’évolution

de la fibre centrale d’un filament tourbillon dont le profil général de vitesse est donné par

(A.13.2a-b).
+ -, K(s0) ;
X (0)=0" +—;;—[- Ine+In(S) -1+ G, (1) + C, () [p©
avec .
o(s,t) = Iisl
i=X,/o

Kb= X, AX, /o°
L’intervention globale est donnée par :
Q" = Q2 + A1) -[[Q2 + A(s.0)]e3(s,0)] F(s.0)
T(s+s,0) A(X(s+5',1) - X(s,0)
AGy=L i [R(s+5%,0) -~ X(s,0

AT 2 K(s,0) bs,t)o(s +5',1)
2 [A(s,s",2)|

—o(s+s',t)
dsl

nbra XJ-—X _
Q, —grad¢)+—— Z Ir'; C_{——'?/\Xj,sd-?,

11 C~|‘._)‘(I
J=i jXJ

(A.13.87)

(A.13.88a)

(A.13.88b)

(A.13.88¢)

(A.13.88d)
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ol nbra est le nombre d’anneaux et :

s+s’
A5y = [ots* nyas” (A.13.89%)
S+ () =A(stm,s,1) (A.13.89b)
2n
S(5) =S, ()+S5-(0) = [o(s",1)ds" (A.13.89¢)

0

L’intervention locale est donnée par :

N N
— 1 _
C())=-In@) +5(1+y ~In2)+ 47a? Y i M (0)+87%a% Dy, 1" () (A.13.90a)

n=1 n=2
2 2 N
cw(z)=-16’; N " (A.13.90b)
S 71 n=0
5(t) = ¢ 5(@t) (A.13.91a)

5(t) = .91/4a2 OO (A.13.91b)

ol N+] est le nombre de termes utilisés dans les expressions de w(® et »{% afin de satisfaire

les profils initiaux de fagon convenable. Ici, ¥ est le nombre d’Euler et :

t 1 1
=[S )+ (A.13.922)
0
So
710 = —% (A.13.92b)
10 4a?

ot I’on a pris I’épaisseur 6(¢t =0) du champ de vitesse orthoradial comme petite longueur
caractéristique d’adimensionalisation.

_Le reste des constantes sont définies par :

n
1
Oy =Dy D g (1 27)(k - (A.13.932)
k=1

n-1
Yn= szDn—mﬂn,n—m (A.13.93b)

m=1

n
Wp = Zcmcn—mpm,n—m (A.13.93¢)

m=0
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avec : dnk = Pn-1k — Pn,k pourn21 (A.13.94a)

= H 7|+ A.13.94b
Pn,k—(_) k k! ( - 9 )
Pn-1=0 (A.13.94c)
&+I1-1t
B -anzzqhk prey (A.13.94d)
I=1
G+E)!
sz,j Z Pnk _ ixk+1 s (A.13.94¢)
j=0

Les coefficients C,, et D, sont définis  partir des profils initiaux par :

@
1
Cu=250710 WO mOLy (7 ndn (A.13.952)
0
a4t © 2
=270~ [0 (0 L (P yndn (A.13.95b)
0
0

Afin de simplifier 1’écriture de certaines des expressions précédentes, on définit 5,, >

5,, et 7, par:

C, =28755'1C, (A.13.962)
Tlno+l ~
D, =22 _p, (A.13.96b)
So
© ' .
7q =4a? [ S—gﬂdt (A.13.96¢)
0
0
Il vient alors :
G, = [wO @0 L, (n?)ndn (A.13.972)
0
G
B, = [o3 (O)Ly(n*)mdn (A13.97b)
0
& =T
Co=5o (A.13.982)
~ 1
By=, (A.13.98b)
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Les expressions de a,, .y, et w,, deviennent :

-n
1 ~
Ty, = 2—2[—1] &, (A.13.992)
@\
-n
_n 1 7y ~
1 Vn= 4o’ | ¥n (A.13.99b)
@ \7p
3 -n-1
S,
", = —g[T—IJ @ (A.13.99)
@ \19
avec ;
n
& =D, qp k(l-—-)(k D! (A.13.100a)
k=1
n-1
¥n=2.DnDp_mbPnn-m (A.13.100b)
m=1 )
n
#n = 2, CrnCo-mPrnm (A.13.100c)
m=0
Comme :
. (A.13.101)
710

les expressions de C,(¢) et C, () sont:

C,(®) =—ln(3)+%(1+7—1n2)

N N (A.13.1022)
+21) Gp(14+7,) " +222 Y 714 2,) "
n=1 n=2
3 N -1
C,,(t) = -167 —03— Z W(l+7,) " (A.13.102b)
Bibliographie :

1. LIU,CH., TAVANTZIS,J. et TING L. 1986 Numerical studies of motion and decay of vortex filaments,
AITAA Journal 24 (8), 1290-1297
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}Annexe 14

A.14. Deux expressions de F(m)

Dans cette annexe, on détermine le développement de

T
cosm@’
Fm=2 e (A14.1)
4,12(1-cos6")}

par rapport a I’angle de coupure 4. On utilise pour cela soit un calcul de développement
d’intégrale singuliére, soit un calcul de dénombrement.
Par un calcul de développement d’intégrale singuliére :
Nous remarquons que F(m) est une intégrale singuliére pour le petit parametre g, et
nous utilisons la méthode des développements asymptotiques raccordés d’intégrales

singuliéres. Nous obtenons :

1 4 2
F(m) ='—2-+k(m)ln'0—+l(m)+0(9c ) (A.14.2)
6, c
avec :
1-(2m)?
k(m) = ——%’ﬂ (A.14.3)
T
1 2 é k 2
I(m) = =—5 +k(m)In 7 + cos(m) __ I(;ln) g o a1
o 0| [2(1-cos®)]2
Par un calcul de dénombrement :
A TI'aide de la litterature de base, on a :
i =trunc(%)
cosm0=% g(m,i)(2cosd)™ % (A.14.9)
i=0

ol trunc est la fonction de troncation (elle tronque un nombre en sa partie entiére) et
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(m—-i-1!

11— 20)! sim=0

gmi)=(-1'm

£(0,0)=2

(A.14.52)

(A.14.5b)

La substitution de cette formule (A.14.4) dans la définition (A.14.1) de F(m) conduita :

" (2cosg)ym" % ,
F(m)= Zg( ————OS e

Alors, 4 I’aide du changement de variables:

x =cosfd’,
il vient :
. I’} .
”(zcosgr)m—Zl o < €osCe (2x)m—21 1 g
; (1-cos8")32 i (1-x)32 \/1 2
c
Puis, a I’aide du changement de variables:
=+1-x,
I’équation (A.14.8) devient :
. J1-cosé, .
z(zcose,)m—Zz - _2m+1—2i I c a- X2)m—21 .
n3/2 - 3 2
g,(1—cos?) 7 XN2-Xx

Dans tout formulaire standard, on trouve :

N
a-xHN =Y ckx*(-p*,
k=0

k _ NJ___N!__.
CN_(k TENN =K

A T’aide de (A.14.10) et (A.14.11), I’expression (A.14.6) de F(m) devient :

A‘u—'COS 9c XZk

F(m)_zf Zg(m i) Z D*ck de
‘\/-2- —_

ou:

On définit alors :

L() = J. —J———;-dX

(A.14.6)

(A.14.7)

(A.14.8)

(A.14.9)

(A.14.10)

(A.14.11)

(A.14.12)

(A.14.13)

(A.14.14)
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K(n)=L(n+2) = % I\/——%j—;da (A.14.15)

Dans un formulaire standard, nous trouvons la formule récursive :

n 4n
K=~ +1\/2—a +5—Kn-D, (A.14.16)
a I’aide de laquelle, nous obtenons :
j-2
L) =~ 4] X W2-x2, (A.14.17)
k=0
ol les A,{ sont définis récursivement par :
. 4G -1
47 = ——2(J I)A sik<j-2
. (A.14.18)
{'+1 — —
241

En fait, on peut montrer par récurrence que les A,{ ont une expression explicite :
g/-2-k [( j—2)!]2 Qk+1)!

2k+1 k! 2j-3)!
En substituant (A.14.19) dans (A.14.17) et l’éxpression de L(j) ainsi obtenue dans

Al = (A.14.19)

I’expression (A.14.13) de F(m), il vient alors aprés avoir développer par rapport 4 6, -

F(m)=é+k(m)m%+l(m)+0(eé‘) (A.14.20)
1-(2m)?
avec : k(m) = e— (A.14.21)
trunc(m) L o  gmk)
I(m) = Z Zh(m,z B=Y D hmik)| (Al422)
k=0 i=0

ou:

1 m]
k+o+(-)" >

—2) (A.14.23)

g(m, k) = trunc(m [ 2) — trunc(

. m=2i, i m{m=i=1)! % k-2 [k *2)] k-2
W(m,i k) = 2™ 2 (<1) EW( nkck_ ,{4 WO }(A1424)
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-Annexe 15

A.15. Description du schéma

numeérigue et du code fortran

Dans cette annexe, nous donnons le schéma de la discrétisation numérique de
I’équation d’évolution de I’anneau tourbillon, ainsi que I’algorithme du programme qui
I’implémente sur machine.

Le schéma numérique :

Nous allons décrire la méthode numérique sur 1’équation simplifiée :

- _ X, AX
X, = akb =g =3028 (A15.1)
%]
r 1

v =—In(— A.15.2
ou a 4z ln(g) ( )
X(0,0) = X(27,?) (A.15.3)

L’espace est discrétisé en choisissant N points sur la fibre 4 1’aide d’un pas d’abscisse
ds=2z/N (A.15.9)

1
N

Figure A.15.1 Discrétisation spatiale de I’annean
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Les N points choisis sont :
X' (1) =X((-1ds,t) pour i=1..N (A.15.5)
Nous utilisons alors sur cette discrétisation un schéma spatial de différences finies en

approximant les dérivées premiéres en un point / par

da o;. aX*H-aXh
——X)= (A.15.6)
Ox 2ds
et les dérivées secondes par
FPa -, aX*HY-2aX)+aX]
—X) = A.15.7
ﬁxz( ) 22 ( )

Dans I’équation complete, les intégrales spatiales sont calculées par la méthode des trapézes.

Pour i = 2... N -1, I’équation discrétisée devient les N-2 relations

I:XHI _XiTl it %l ki1 :l
g ]

A

.| s ds?
r=a <l _gin1 3 , (A.15.823)
2ds
auxquelles s’ajoutent les deux relations :
X2-XV X2_2%'4+XV
A
- 2ds ds?
X, =a > on? (A.15.8b)
X -X
2ds
XI-XN-1 X!_oxVN  xN-1
. 2as " as’
XN =a ' (A.15.8¢c)
d %1 _gN-1
2ds

Nous sommes donc en présence d’un systéme différenticl en temps de N équations et
de N fonctions inconnues. Il faut alors choisir un schéma de discrétisation temporelle. On
tilise une méthode d’Euler implicite

oi ii,k+l ~ Xk
te dt
ol le pas de temps est : dt=t/(k+1) (A.15.10)

(A.15.9)

Dans I’équation compléte, les intégrales sont calculées par la méthode des trapézes.
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Le schéma complet utilisé s’écrit donc

Zik+1 _ gik 2ds 4 ds?
=a
dt | Ki+LE+1 _ gi-Lk+1 |3

| 2ds |

FitLh+1 _gi-Lk+1  gi+Lk+l _ogik+l Xz‘—l,k+l]

(A.15.11)

On résoudre alors ce systéme d’équations non linéaires par la méthode itérative de recherche

de zéro suivante

Xy =X (A.15.12a)
XX X ok + X
A
i . _ Xk 2ds ds?
J“dt —a . , (A.15.12b)
Si+l  gi-1
) A ¢
2ds

1l apparait une suite X j que nous calculons jusqu'a avoir convergence. La limite obtenue est
le zéro X***1 cherché. Cette résolution est de type Jacobi, car X j+1 ©st calculé a partir de
X j- Dans le programme, nous avons utilisé une méthode de type Gauss-Seidel qui est une

variante de la précédente. Lorsque I’on posséde X ;, le terme 5(} +1 est calculé 2 partir de la
formule (A.15.12b), puis nous faisons I’affectation i}-::i}-ﬂ et nous continuons avec

XE_H »-.. Cette méthode a I’avantage d’accélérer la convergence.

L’algorithme du programme :
Le programme est réparti en trois étages :
B Préprocesseur : le programme fortran initial f crée une configuration de profils
initiaux d’anneaux tourbillons et la range dans le fichier profil.dat.
B Processeur : le programme fortran polair.f utilise les données du fichier profil.dat,
qui donne les différents anneaux de la configuration initiale, puis il calcule
I’évolution de ces anneaux en enregistrant un certain nombre d’étapes dans les

fichiers passm.m et pass.m.
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B Postprocesseur : le programme Maple tutu exploite les données du fichier tore.dat
(obtenu en appliquant le fichier module.f de conversion du fichier passm.m) et
dessine les anneaux a 1’écran. De méme, le fichier Matlab xpdessin exploite les

données du fichier pass.m pour avoir des sorties a I’écran.

étage Programme Entrée Sortie
Préprocesseur initial.f profil.dat
Processeur polair.f profil.dat passm.m et pass.m
Postprocesseur modul.f passm.m tore.dat
tutu tore.dat visualisation par maple
xpdessin pass.m visualisation par matlab
Algorithme de initial f :

On appelle Profil le vecteur des points de discrétisation de la ligne centrale X(s,7) a

un certain instant ¢,

I Deébut I

Y
Données : - nombre de points de discrétisation
- choix d’une configuration de nbra anneaux par le choix du nom

de I’appel sous-routine du programme principal ( on a le choix entrg
une dizaine de configurations initiales prédéfinies)
- J=0

Yy
J+1

Y

Calcul de la variable Profil pour I’anneau j
de la configuration choisie

Stockage de Profil dans Profil.dat
non

Jj=nbra?
y oui

[ |

Ce programme calcule donc les nbra profils des nbra anneaux pour la condition initiale, qui

est une expression analytique, et les range dans le fichier profil.dat.
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Algorithme de polair.f :

v

Les données de départ
nombres d’anneaux nbra  pasdetemps:¢ nombre de points de discrétisation : n
epsi=0.01 ds=2n/n nbrdt=700  nbrconf cnb=int(nbrdt / nbrconf)
entrée de la configuration initiale dans la variable rotal
écriture du profil initial dans passm.m et pass.m

conteur=1 j=1 nu=l1

g

totalO=total err=100 errt=0

al

»
mettre le nu'®™ profil de total() dans profil0
mettre le nu®™ profil de total dans profil

Procédure récurrence

nu,profil profilO,total,err —  total,vitesse,errt

[101) = ?
w1 e
ou

non errt <epsi?

Lerrt=0]| youi
Si conteur = cnb alors :
stocker les profils dans des variables de stockage
conteur=0 nconf=nconf+1

conteur=conteur+1
— non j =nbr dt ?
/571 | L oui

écriture des variables de stockage dans passm.m et pass.m

11 ne nous reste plus qu’a décrire 1’algorithme de la procédure récurrence.
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Algorithme de la procédure Récurrence :

v

327

procédure coefficient
calcul du coefficient : coeff=In(1/€)+C()+C, ()  al’aide de profi!

T

i=1

»l

>y

procédure schéma

o - procédure caractéristique
Calcul de X ;,X ,Kb,7,0,0,K,T,T; en tout point a ’aide de la variable profil

calcul de Q 2 a partir de fotal
calcul de (Ten i & partir des résultats précédents
valeur de Kb au point i Calcul de d=coeffskb +Q"’
d = profil0’ + dt »d k= lproﬁli— proﬁIOil
Si k>err alors err=k
A
profili=d
non i=n?
i=i+] 3 oui
écrire profil dans total

Si err>errt alors errt=err

l
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AAnnexe 16

A.16. Simplification de /'éguation

dévolution pour /e filament de Klein

et Majda

Dans cette annexe, on simplifie 1’équation (6.7) d’évolution du filament :

* K| I - -
X=(4”,:ln8—1:l+KC)b+A,

lorsque nous nous limitons a des filaments de la forme suivante :

(A.16.12)

L (A16.2)

K(a.1.d) = a7 +a*XP(a = a/d,i = 1/d?) +o(@?)

que I’on appellera le filament de Klein et Majda et dont la représentation est donnée sur la

figure A.16.1. Ici, d’aprés (A.3.26a),

T(a+a") A (X(a) - X(a +a")

Aa)= —+Z,.{2 %@ - X+t da’
7 _in|_K@b@

2la’|

+iJ‘?(a+a’)A(5((a)—5((a+a'))J ,

77 |R@)-X@+a -

avec I=]-coq40[/[-L/2,+L2].

Pour un filament de la forme (A.16.2), I’équation (A.16.1a) devient :

(A.16.1b)

~

%= (-l—[lné—l:I+C*)(K5)(a = da)+ A(e = da)
4z| €

(A.16.3)
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Or:
, XD XK@
X, =T0+d +o(d°)=79+d +o(d”)
(2) KD
Raa =45 = +0(d?) = Z—+0(d),
_ X, AX _ X®
dou: (K=l =B 7 0@

%af*

Reste a calculer la limite d — 0 a @ fixéde

i(da +a') A(X(da +a') - X(da))
= ' |3
Aa=da)=—— Iox@a +an-x@P |,
47 _ip| , (KB)(dE)
2la'|

i j%(dﬁ +ayAX(da +a')- i(dﬁ))da,

4r J [X(dz) - X(da +a")|’
avec I=]- oo+ /[~ £/2,+E72].
Comme :
= (2) ’
% o +dﬂ; (Zz‘+%)+o(d2)
T(da +a') ==L = ‘
|Xa| @) '

70 +d%(5+%)+o(d2)

X(da +a")-X(dd)=aTy +d>(XP @ + %’) -X@ @) +0(d?),

alors :

(A.16.4)

(A.16.5)

(A.16.6)

(A.16.7)

(A.16.8)

(A.16.9)
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T(da +a”)y A (X(dT + a") - X(d7)) _
[X(da) - X(da +a")

7 &® ’ . (A.16.10)
a2 A A i e 2R XD @+ Y XD 2
Tod? ZAT—@+ D+ d%Tg AEP @+ ) - XD @) + o(d?)

% (2) ] - T 3
to+dd; +a(d2)|d%1?o+d2(X(2)(Zz‘+%)—X(2)(E))+o(d2)

a’ .
Nous faisons alors le changement de variable / = ’l dans les intégrales (A.16.7) et il vient :

% ) i
y Tl _%°hAa; @+h)+7g AEP @ +1)-XD @)
A(a=da‘)=_a I mE )
mhid) | (xbyda)
20|
L KD o o

1 —1:0h/\———ﬁ (a+lz)+ro,\(x(z)(a+h)_x(2)(a))dh atn
471'1 |h|3
+0(d)

avec I=]-oo+0[ /[~ L/2d,+1/2d], c’est a dire :

[ %(
EPD@+n-XP@y)-n axﬁ @ +h)
~ 5 1 +c0 Ihl3
A@=dn)=-7 %o | Z® ph
- @
+ HQ-IH) %‘%ﬂ_
- iln(%)([{ﬁ)(a’ﬁ) +0(d) (A.16.12)

ol H est la fonction d’Heaviside. Finalement (A.16.3) devient :

@ w2 1]y 7o a3@n|  aaery

avece
(Kb)(da,t) =g AX2(@,1)+0(d) (A.16.14)
- - XK@ &K@
+0 (X@ (@ +h,10-XD @, )~k @ +h,6) @0
3(E,t)=4—17; PE & + H(1- ) ﬁi;hl dn|(A.16.15)
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Annexe 17

A.17. L'hélicité d'un ou de plusieurs

. anheaux

Dans cette annexe, nous nous proposons de donner I’expression de 1’hélicité

H= [&ovav (A17.1)

et de son évolution pour des anneaux tourbillons enlacés. La figure A.17.1 représente deux

anneaux enlacés.

Figure A.17.1 Représentation de deux anneaux enlacés

La définition (A.17.1) de I’hélicité appliquée a deux anneaux donne

H= Hl +H2 (A172)
ou: Hy= [ evav, (A17.3)
A

c’est a dire que ’hélicité H est composée de I’hélicité H; due a I’anneau 1 et de celle H,

due a I’anneau 2.
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Pour un anneau tourbillon de faible épaisseur :
H(e) = [[[626(.0.0.¢) » 9 0,0.6) by (0,0, )rdr dop da (A17.4)
4
La vitesse ¥ du fluide en tout point se compose de la vitesse auto-induite par I’anneaun 1, de la
vitesse induite par I’anneau 2 et de 1’écoulement potentiel
¥ = V1Biot * V2Biot * ¥back (A.17.5)

Dans I’anneau 4;,on a

[V = V1510t (7.0,4,8) + @2 () + Tpack (@) + O()] (A.17.6)

ol Q est la vitesse (3.116a) induite par I’anneau 2. La difficulté qui apparait ici est que

I’expression de Vipjor (7, 9,4, &) est une intégrale singuliére par rapport au petit paramétre .

Calcul de I’hélicité a partir du développement intérieur
de I’intégrale de Biot et Savart :

Nous nous placerons dans le cas ou la vorticité n’est que tangente (cas étudié par

Moffatt et all'?) : &= “’32 ) (A17.7)

&

Avec (A.17.6), il vient alors :

£26 07 = 03(M[T » (V13jot (,0,4,8) + Q2 (@) + Voo (@))]  (A17.8)

et le développement (2.16) de V;p;,¢ du paragraphe II.5 donne :

_ 1 - R
Vigiot =5 —llos(r )77 drdy

7 - —t 1 -t -t f
+2—ﬂ£9ﬂa)3(r )k—zr dr de

i+ X []n £—1j| b
am L & (A.17.9)

K . —! 1 - - 1
+ Ebﬁag(r)ln;i—r dr do

@3Gr 8 =B o[- el L
L” 3 [7' ](5){ 14 cOS(Djlrdrd(D

T2z ©2 2
+O(glne)

+r cos@

ou: K2 =72472 277 cos(p—0) (A.17.10)
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et ot I’on a omis de mettre I’indice 1 qui indique que les champs sont associés a I’anneau 1.

L’expression (A.17.8) devient :
&2 o7 = w3(r)[T » (A1) + Q2(a) + Vpaek (@))] + O(cln &)

et I’expression (A.17.4) de I’hélicité Hy due a ’anneau 1 devient :

Hy = [[[o3([F « (A + Q2 + pac)rdrdeda

4]
=T [Te(A+Q) +Vpsex)da
G
Or:
I_‘f [ 62 (a)a'a = —1"2
G
jTeVpa(@)da=0
&)
d’ot :

HI =F1 I-'Eo;&da—r‘ll“z
G

(A.17.11)

(A.17.12)

(A.17.13)

(A.17.14)

(A.17.15)

A partir de (A.17.2) et (A.17.15), on obtient alors I’expression suivante de I’hélicité :

>

H=T; [TeA (a)da+T, [TeAjy(a)da—-2IT,
G C2

(A.17.16)

oll ’on a omis de mettre les indices 1 et 2 qui indiquent les champs associés a I’anneau 1 et &

I’anneau 2.

On pose alors

W;=T; [teA;da

G

(A.17.17)

et on appelle ce terme le Writhe de I’anneau i en reprenant la terminologie de Moffatt et all.?

A partir de I’expression de :&1 ,il vient :

1.2 X "V X
W, =__1;1_ J‘ J“'l:'(a+a')/\ 3(1(a+a') 3(1(4)3
7 &G [Ri(a+a)-X;(a)

Xi(a+a)-Xi@@) , .

&i(a)da da

4w CJ; CJ;(T(“"'“ )At(a)) Iil(a +a')-5(1(a)|

A partir de I’expression (3.116a) de 62 , remarquons que :

a da

(A.17.18)
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r_; [ {z@)a 3(2("2)__)(‘(“‘)3 vi(a))da da
C1Cy X2 (a2) - Xy(ay)

=Z2—.[ I [2(a) A%(ay)]e X;(a2) - X(a1)
& | 2(ay)— X1(41)|

—F2 = I‘_C‘.dea ===
G
(A.17.19)

dayda;

ol 5(,- (a;) est la représentation paramétrique de 1’anneau i.

11 vient alors :

_anT =%} | @) Az@)]e Xp@)-Xy(@) ,

3dasda| (A.17.20)
GG, %, (a2) - Xy (@)

Calcul de ’hélicité a partir du champ de vorticité :

Une autre fagon d’obtenir I’hélicité H est de remplacer la définition

vBiot(i"f) ,[_Um(x 8)/\ ) (A.17.21)
| (X-X )I

de Vp;o¢ dans ’expression (A.17.1) de I’hélicité :
H= ,‘.‘5 * (VBiot * Vback )9V

= [& e vpjordv+ [® o Tpaeav (A17.22)

= ”_[ o——_”_[co(x)/\ 2) dvdv+]m * VpackdV

l>|

L’hélicité est donc donnée par :

'L,, [ifflec) Aﬁ(i)]'l?gf.;%dv'dw {113 * Fpaciav| (a.17.23)

Avec cette expression de I’hélicité, I'intégrale qui intervient n’est alors plus une intégrale

singuliére par rapport au petit parameétre ¢ . Il vient alors :

o o0 D [

41 A4

IH Iﬂ[m(xm(x)] C) s

, (A17.24)

c’est a dire :
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[(5 ) (;' @) A (I') © (;,a)]

H=o- L 1] { Il &i+ars -%, o) |hshs7 rd7 drdp'dpdada’
1 4l

- . - _p
\(Xl +erF -X - m)’ (A.17.25)

(60 G20 76O 1,a0)]

+Zl}; .m m- R (X, +&r2Fy =Xy —er1Fy) |hy by, r271dr2drideydpydarday
A A

- - - - 3
l(Xz +grafy - X, ~- srli")’

. O - P > :
Dans le cas ou la vorticité n’est que tangente @ = 3§ )1:, on réobtient alors 1’expression

&

(A.17.15) de H; complétée par (A.17.18) et (A.17.20).

Détermination de I’hélicité pour deux anneaux enlacés i partir
de I’écoulement solution des équations dynamiques :
Une derniére fagon d’obtenir I’hélicité H est de se servir de la définition (A.17.1) et
du champ de vorticité et de vitesse trouvés au chapitre III.

Dans I’anneau 4;,ona

v=X,+V;+0(s)| (A.17.26)

ou \71 est donné au chapitre III par les équations (3.34) 4 (3.37) et X; est donnée par
I’équation (3.33a). Il vient alors :

H; = J-(B o Vdv
4

= [ffa. i+ V) (A.17.27)
41

=1, [TeRyds+ [[[6© o Vyhsrrdoda
a A

et en remplagant 1’équation (3.33a) de la fibre centrale, on a

H =Ty [Te(A;+Qy)ds+ [[[6©@ o Visrdrdoda (A.17.28)
S| A3
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Le terme
[[[© o ¥ rarapda (A.17.29)
4
doit correspondre & la somme T+ N de la torsion totale normalisée et du paramétre de twist
de D’article de Moffatt et all.%. 11 serait intéressant d’approfondir la comparaison entre ce qui

est fait ici et leur article.

La vorticité &(® est donnée par (3.13). On trouve alors 1’expression suivante de

PPhélicité due 4 ’anneau 1 :

25 o)
Hl =—F1F2 +W1 +T+Hl +0(8) (A1730)
avec :
[-e]
o - o O -
B9 -4z s j(-r v(©® P (A.17.31a)
o r
0
- W (U avidy _
Y = azs j[wgl) e (A.17.31b)
o ar or
Pour un anneau similaire :
~0) _TI'1 meSp
Hy"YW =— A
R s Wy (A.17.32)
avec :
t '
SOy .
7, =4a? | Chud () (A.17.33)
o So
Détermination de la dérivée temporelle de I’hélicité a partir
de I’écoulement solution des équations dynamiques :
La dérivée temporelle de I’hélicité est donné par la formule :
dH 22 (= arps 227547
- —2a“¢e ”J.m srotw &° hyrdrdpda (A.17.34)

- En se servant de du champ de vorticité et de vitesse trouvés au chapitre III et donnés par les

formules (A.17.26), (3.34) & (3.37) et (3.13), il vient :
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d_H_ldH(°)+dH(1)+o(
d ¢ d dt £)
avec .
IO TN O Yt o
0 - =2
B _Ls0f T
dr I -2 2,0 _5,0 2,0 [°
A 2 "5 52
VO 5D D 5,0
r or r  or
—,D w9 -0 ‘92w( )
M ® -2 ~2 i
L 2a25® | N o dr
dr o 250 PO -0 2w
r 0"; 5;2 5; 0,,;2
2O 2D _ 5,0 2,0
+r = r =
o F* or  g*
Pour un anneau similaire :
af{® _ 2 mpS@ (@)

dt

z (1+ra)2
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.Annexe 18

A.18. Bibliographie complémentaire

Dans cette annexe, on donne une liste bibliographique complémentaire a celies des

différents chapitres du mémoire. On a utilisé le rangement suivant :

1 Mouvement d’un filament tourbillon 339
11 Articles de Ting et al. 339
12 Articles de Widnall et al. 340
13 Articles de Saffman et al. 340
14 Articles de Marshall et al.: 341
15 Articles de Moffatt et al.: 342
16 Articles de Fraenkel et al. 344
17 Articles Russes 344
18 Articles d’autres auteurs 345

2 Stabilité des Filaments 347
21 Articles de Widnall et al. 347
22 Articles de Saffman et al. 348
23 Articles de Maxworthy et al. 349
24 Articles d’autres auteurs 349

3 Eclatement tourbillonaire 351
31 Articles de Leibovich et al. 351
32 Articles d’autres auteurs 353

4 Numérique 354

5 Collapse 356

6 Nappes tourbillons 357

7 Divers 357

8 Ouvrages 359
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Dynamique et mouvement des filaments et des anneaux tourbillons de faible épaisseur

Résumé :

Un filament tourbillon est un cas particulier d’écoulement rotationnel, pour lequel la
vorticité se trouve uniquement autour d’une courbe tridimensionnel, dite fibre centrale du
filament. Calculer I’écoulement, c’est déterminer 1’évolution de cette zone de vorticité, dite
filament tourbillon, c’est a dire trouver le mouvement de la fibre centrale. Cette thése reprend
la démarche de Callegari et Ting pour obtenir 1’équation d’évolution de la fibre centrale d’un
anneau tourbillon en la complétant avec divers remarques et commentaires et en donnant des
ordres supérieurs du développement. Nous mettons en valeur le développement des intégrales
singuliéres de Biot et Savart a.1’aide de la méthode des développements asymptotiques
raccordés. Puis, les résultats obtenus sont utilisés pour justifier des méthodes de coupure et
pour les généraliser au cas visqueux et avec vitesse axiale. Nous complétons les résultats de
Widnall et Sullivan sur I’étude linéaire d’un anneau circulaire perturbé en donnant la période
d’oscillation des différents modes et en comparant ces résultats avec une simulation
numérique de 1’équation d’évolution. Enfin, nous étudions les oscillations d’un filament droit
et la stabilité de filaments paralleles contrarotatifs.

Mots clés :

filament tourbillon, anneau tourbillon, vorticité, mécanique des fluides
développement asymptotiques, intégrales singuliéres

coupure, mouvement, stabilité

Dynamics and motion of slender vortex filaments and rings

Abstract :

A vortex filament is a particular rotationnel flow in which the vorticity is located only
around a three dimensional curve called central line of the filament. Solving the flow means
finding the evolution of this vorticity region, called vortex filament, that is to say finding the
motion of the central line. This dissertation proceed as Callegari and Ting to obtain this
equation of motion in adding some remarks and comments and in giving higher order terms of
the expansion. We point out the importance of singular Biot and Savart integral expansions
performed with matched asymptotic expansions. Then, these results are used to justify cut-off
methods and to generalise them to the case with viscosity and axial velocity. We complete
Widnall and Sullivan’s linear study of a perturbed circular vortex ring in giving the oscillation
period of the different modes and in comparing these results with a numerical simulation of
the equation of motion . Finally, we study the oscillations of a straight vortex filament and the
stability of parallel counter-rotating vortex filaments.

Key words :

vortex filament, vortex ring, vorticity, fluid mecanics
asymptotic expansions, singular integrals

cut-off, motion, stability





